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Swiatowe standardy

Swiatowe standardy

Zgodnie z motto Mitsubishi Electric ,Changes for the better” ciggto$¢ zmian jest efektem dazenia do lepszej

i jasniejszej przysztosci.
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(standards for environmental management systems) and 1SO9001 (standards for
quality assurance management systems)

VERITAS

Elastyczna
automatyzacja

Sterowniki Mitsubishi Electric serii MELSEC L
i MELSEC System Q wykorzystywane sg na
catym Swiecie, gdzie w licznych aplikacjach
zapewniaja uzytkownikom szereg innowa-
cyjnych i nowoczesnych rozwigzan. Systemy
te stanowig modutowa platforme automa-
tyki taczaca w sobie nie tylko tradycyjne
izaawansowane programowalne sterowniki
PLC ale rowniez funkcje pochodzace z roz-
maitych dyscyplin technicznych, jak tech-
nologie IT, sterowanie ruchem oraz filozofie
sterowania procesami ciggtymi. Poniewaz
skupiamy sie na nieustannym zwiekszaniu
wydajnosci, nasze rozwigzania w systemach
sterowania pomagajg uzytkownikom obni-
zac koszty eksploatacji przy jednoczesnym
zwiekszaniu zwrotu inwestycji.

Wytwarzane zgodnie
Z najwyzszymi
standardami

Produkty automatyki Mitsubishi Electric
ciesza sie na catym Swiecie zastuzong repu-
tacja, wyrdzniajac sie pod wzgledem jakosci
i niezawodnosci. Proces ich opracowania
rozpoczyna sie w fazie projektowania, kiedy
to jakos¢ jest uwzgledniana w konstrukgji
nawet najmniejszych komponentéw. Nasz
systematyczny nacisk na stosowanie ,naj-
lepszych praktyk” sprawia, ze produkty
Mitsubishi Electric spetniajg najwyzsze
normy miedzy innymi w przemysle okreto-
wym, co potwierdzone jest odpowiednimi
certyfikatami.

Jeden z gtéwnych
producentow sterow-
nikow PLC na swiecie

Ogodlnoswiatowe badanie przeprowadzone
w roku 2004 przez powazang amerykanska
firme badawcza w zakresie automatyki
Automation Research Company (ARC)
potwierdzito, ze Mitsubishi Electric jest naj-
wiekszym w skali Swiatowej producentem
sterownikow PLC.

ARC jest od 2004 r. znakiem chronionym prawem autorskim, nalezacym do ARC Advisory Group
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Wiodaca na swiecie rodzina sterownikéw PLC

Czego mozna oczekiwac po wiodacym
na swiecie sterowniku modutowym?

Zastosowania na

Ca*ym swiecie Pojedyncze lub redundantne Wszystkie jednostki centralne
zasilacze AC lub DC obstuguja ten sam zestaw

We/Wy i modutéw funkgji

specjalnych

Oferowane przez Mitsubishi Electric modu-
towe sterowniki PLC moga pracowac na
catym swiecie. Posiadaja liczne aprobaty
dopuszczajace je do pracy w warunkach
morskich, Swiadectwa zgodnosci znormami
miedzynarodowymi i rygorystycznymi
wymaganiami przemystowymi, co spra-
wia, ze stanowia produkt, ktéremu mozna
w petni zaufac.

Catkowita skalowalnos¢

Modutowe sterowniki PLC sg zaprojek-
towane tak, ze moga rosna¢ wraz z apli-
kacja - od autonomicznego rozwiazania
QO0UJ i kompaktowych sterownikéw serii
MELSEC L, po pracujace w sieci i redun-
dantne jednostki centralne Q25PRH. Kon-
cepcja tych systemdw pozwala na dofgcza-
nie rozszerzen i modyfikacji w dowolnym
czasie i zgodnie z potrzebami uzytkownika.

Praca
wieloprocesorowa*

Platforma automatyzacji MELSEC System Q,
pozwala na uzywanie kilku jednostek cen-
tralnych na jednej ptycie bazowej. Mozna
potaczy¢ w jedno, spojne rozwigzanie do
czterech jednostek wybranych sposrod
takich, jak: PLC, Motion, PC, C-CPU i CPU
do sterowania procesami oraz CNC - CPU
i Robots CPU.

* tylko MELSEC System Q

Wspotdzielenie ztar'\ By & —
miedzy wiele pro

(do czterech réznych
jednostek centralnych
w jednym systemie)

(tylko MELSEC System Q)

Programowanie przez Ethernet,

USB, port szeregowy oraz sieci _ —
(CC-Link IE, CC-Link, Ethernet)




Wiodaca na swiecie rodzina sterownikéw PLC

Otwartos¢ komunikacji

Modutowe sterowniki PLC Mitsubishi Electric
moga ztatwoscig komunikowac sie zarébwno
z produktami Mitsubishi Electric, jak i z pro-
duktami innych firm.

Elastycznos¢

Szeroki asortyment zasilaczy, jednostek cen-
tralnych, modutéw We/Wy, funkcji specjal-
nych i komunikacyjnych sprawia, ze modu-
towe sterowniki PLC Mitsubishi Electric sg
najbardziej elastycznym modutowym sys-

tatwa obstuga dzigki wskaz- temem automatyki na $wiecie.
nikom LED, sygnalizujacym
stan pracy urzadzen

Podwdjna redundancja*

Redundantne jednostki centralne do ste-
rowania procesami Q12/25PRH moga,
za pomocg standardowej technologii
PLC zapewni¢ mozliwos¢ pracy typu ,hot
standby” z automatyczna synchronizacja
danych. Modutowa koncepcja budowy
umozliwia réwniez realizacje réznych stopni
redundancji, od redundantnych zasilaczy
i procesoréow po redundantne moduty
sieciowe.

*tylko MELSEC System Q
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Wiele platform

Wyrafinowane, lecz proste

7 s

Wydajno$¢ systemu modutowych sterownikéw PLC

Sterowanie procesami/System redundantny

- QnPH/QnPRH

iQ Platform

| QnU

MELSEC System Q

~ Qn(H)

Seria MELSEC L

Ln

Modutowe rozwigzania Mitsubishi Electric w zakresie sterowania obejmuja szeroki wachlarz mozliwosci

Koncepcja struktury
modutowej

Opracowana przez Mitsubishi Electric wyra-
finowana koncepcja modutowych sterow-
nikéw PLC pozwala uzytkownikom faczy¢
ze sobg w rézny sposéb jednostki cen-
tralne, uktady komunikacji, moduty funkgji
specjalnych i moduty We/Wy, wybierajac
najkorzystniejsza kombinacje. Pozwala to
uzytkownikom na konfiguracje systemow
zgodnie z wymaganiami kazdej aplikacji.

Ilﬂﬂlllﬂlhm

Réznorodne mozliwosci

MELSEC System Q pozwala taczy¢ pod-
stawowe i zaawansowane jednostki cen-
tralne sterownikéw PLC, a nawet jednostki
centralne typu PC (przemystowe kompu-
tery klasy PC) w pojedyncze rozwigzanie
System Q, mogace zawiera¢ maksymalnie
cztery r6zne moduty jednostek centralnych.

Koncepcja serii MELSEC L nie wymaga uzycia
kaset i nadaje sie doskonale do systemow ste-
rowania sredniej wielkosci. Za pomoca pro-
stego modutu sterowania ruchem mozna row-
niez sterowac pracg do 16 osi serwonapedow.

Ten szeroki zakres opcji pozwala uzytkowni-
kowi na zastosowanie réznych filozofii stero-
wania, koncepcji programowania i jezykow.



Elastyczne i skalowalne

Platforma automa-
tyzacji skierowana
ku przysztosci

Elastycznos¢ i skalowalnos$¢ to kluczowe
cechy konstrukcyjne, dzieki ktérym modu-
towe sterowniki PLC stajg sie rzeczywiscie
potezng platformg automatyki. Uzytkow-
nicy moga zastosowac proste sterowanie do
pojedynczej maszyny, albo rozlegte zarza-
dzanie zintegrowang instalacjg przemystowa
— wszystko na tej samej bazie sprzetowej.

Modutowe sterowniki PLC wspierane sa
przez kilka narzedzi programowych, ktére
przy uzyciu specjalistycznego oprogramo-
wania Mitsubishi Electric o nazwie EZSocket
pozwalajg na prosta i wszechstronnga inte-
gracje. Ponadto Mitsubishi Electric oferuje
narzedzia programowe zgodne zmiedzy-
narodowymi standardami, takimi, jak
IEC61131-3, OPC i Active X. Ta wielka ela-
stycznos¢ pozwala skroci¢ czas opracowania
projektu, uprosci¢ odbidr i przekazanie do
eksploatacji oraz utatwic przyszta konser-
wacje systemu.

Sprawdzona
technologia

Doswiadczenie i kompetencja uczynity
z Mitsubishi Electric jednego z najwiekszych
w $wiecie producentéw programowalnych
sterownikéw logicznych. Systemy sterow-
nikéw PLC Mitsubishi Electric sg prekurso-
rami nowych technologii i wyrdzniaja sie
wyjatkowa niezawodnoscia i doskonatymi
osiggami.

Jednakze Mitsubishi Electric jest nie tylko
waznym dostawca rozwiazan z zakresu
automatyki. Czesto zapomina sie o tym, ze
bedac jedng z najwiekszych firm produk-
cyjnych w gospodarce Japonii i catej Azji,
jest takze uzytkownikiem tych rozwigzan.
Dzieki tej unikalnej sytuacji Mitsubishi
Electric doskonale rozumie wymagania
innych uzytkownikéw. Umozliwia to z kolei
wyostrzenie jego profilu i osiggniecie opty-
malnej rownowagi pomiedzy kontrolg kosz-
tow a wielkoscia inwestycji.

.
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Sterowniki modutowe PLC charakteryzuja sie wysoka elastycznoscia i tatwoscig rozbudowy, co w systemach
produkcyjnych stanowi istotng zalete.

Czego mozesz
oczekiwac?

B Modutowe systemy sterownikéw PLC
Mitsubishi Electric juz dzi$ spetniaja
oczekiwania rynkéw jutra.

B Bezpieczenstwo inwestycji dzieki
wyrafinowanej i niezawodne;j
technologii.

B Zgodnos$¢ sterownikow ze wszystkimi
miedzynarodowymi standardami
jakosci, potwierdzona odpowiednimi
Swiadectwami i aprobatami.

B Standardowe produkty takie jak urza-
dzenia sterujace i oprogramowanie
do wizualizacji proceséw, moga by¢
w prosty sposéb pofaczone ze wszyst-
kimi sterownikami MELSEC.

B Wszechstronna kompatybilnos¢
systemu.

B Dostepnos¢ w Europie i na swiecie,
gwarantowana dzieki sieci sprzedazy
powigzanej z producentem.

B Wsparcie i ustugi oferowane na catym
Swiecie

Wiele platform



Wieloplatformowy MELSEC System Q

Jednostki centralne
MELSEC System Q

Niezawodne sterowanie, gdy jest ono najbardziej potrzebne.

Wsparcie wieloprocesorowe

Podstawowe
sterowniki PLC

Nie kazda aplikacja wymaga wykorzysta-
nia petnych mozliwosci MELSEC System Q.
Na przyktad wielu konstruktorow maszyn
chce wbudowac technologie sterowania
w projektowane maszyny i wymaga matych,
kompaktowych konstrukcji, charakteryzu-
jacych sie elastycznoscia i szybkoscig dzia-
fania. Podstawowe sterowniki PLC MELSEC
System Q oferuja wiasnie tego typu roz-
wigzanie, rownowazac moc obliczeniowg
i wydajnos¢ z kosztami. Dobrym przyktadem
takiego rozwigzania jest model Q00J CPU.

Jest to gotowa do uzycia jednostka typu
2wszystko w jednym’, zawierajaca zasilacz,
CPU i ptyte bazowag, idealna dla matych sys-
temoéw, ktére wymagaja jednak dos¢ duzej
wydajnosci.

Inne opcje podstawowych sterownikéw PLC
obejmuja klasyczne konstrukcje modutowe
Q00iQO01, stanowigce pierwszy krok na dro-
dze do budowy petnej platformy automa-
tyki MELSEC System Q.

Zaawansowane
sterowniki PLC

Do sterowania maszynami o zawansowanej
konstrukcji i sterowania praca gniazd obréb-
czych oraz zarzadzania praca catych zakta-
déw lub infrastrukturg, MELSEC System Q
oferuje jednostki centralne zaawansowanych
sterownikéw PLC, charakteryzujace sie wielka
wydajnoscia i duza wszechstronnoscia.

Procesory te dostepne sa z pamiecia o roz-
nej pojemnosci, zmozliwoscia jej rozszerze-
nia w razie potrzeby. Oznacza to, ze MELSEC
System Q moze obstugiwac takze programy
o duzym stopniu ztozonosci oraz gromadzic¢
duze ilosci danych eksploatacyjnych.

Uniwersalne jednostki
centralne PLC

Uniwersalne jednostki centralne PLC stanowig
dla platformy sterowania MELSEC System Q
najnowsza generacje modutowych CPU i s

podstawa systemu iQ Platform. Moga by¢
taczone z jednostkami centralnymi do ste-
rowania ruchem i robotami oraz sterowa-
nia numerycznego, tworzac w ten sposéb
skalowalne i elastyczne modutowe systemy
automatyzacji.

Skalowalnos¢

Wszystkie procesory sterownikéow PLC
MELSEC System Q - za wyjatkiem wbu-
dowanej jednostki centralnej Q00J - sa
wymienne, co pozwala w miare rozrostu
aplikacji zwieksza¢ moc obliczeniowa, chro-
nigc w ten sposdb wczedniejsze inwestycje
w infrastruktutre i sprzet.

Struktura
wieloprocesorowa
utatwia wykonywanie
ztozonych zadan

W jednym systemie moze pracowac do
czterech odrebnych jednostek centralnych
sterownikéw PLC MELSEC System Q. Moga
one sterowad wiasnymi zestawami zadan
lub wspoétdzieli¢ zadania przetwarzania
danych i sterowania, dzieki czemu caty
system szybciej reaguje na pojawiajace sie
zdarzenia. Dzieki temu uzytkownik dyspo-
nuje szybszym, bardziej dynamicznym ste-
rowaniem, co umozliwia poprawe jakosci
i wydajnosci produkgji.

Procesor do robotow
i sterowania numerycznego

Sterowniki przeznaczone do sterowania
robotami i numerycznego sterowania
obrabiarek (CNC), tacza duzg szybkos¢ prze-
twarzania danych z usprawnionym stero-
waniem ruchem, zapewniajac najwyzsza
elastycznos¢ i wydajnos¢ konstruowanych
systemow sterowania ruchem i robotyki.

Jednostki centralne sterownikéw PLC

P y I
G sterownik PLC sterownik PLC
Modele Q00J-Qo1 Q02-Q25H
Catkowita liczba we/wy 256-1024/2048 4096/8192
Pojemnos¢ pamieci 58-94kB 32MB

Pamigc programow 8-14 k krokéw 28-252 k krokow

(zaswykonania

instrukdji logicznej 0,20-01ps 79-34ns

Mozliwos¢ pracz m)eloproceso—

rowej (maks. 4 Tak, zQ00CPU i Q01CPU

Tak, do 4 na system

*Prosze sprawdzic podreczniki do odpowiednich jednostek centralnych

Jednostka
centralna sterowania
numerycznego

Uniwersalny CPU do sterowania
sterownik PLC robotem

Q00UJ-Qo2u

Qu3UD(E)-qrooupp  41720CCPU

Q173NCCPU

256-4096/8192 32-256 4096/8192

32MB 2MB *
10-1000 k krokéw

26 k krokow 260 k krokow

9,5-120ns * *

Tak, do 4 na system Tak, do 3 na system Tak, do 2 CPU



Kompaktowa, modutowa
seria MELSEC L

Niezawodne, fatwe
w uzyciu i elastyczne

Modutowa seria MELSEC L zostata zapro-
jektowana jako wysoce niezawodna, fatwa
w obstudze i elastyczna. Posiada wbudo-
wane takie funkcje, ktore zazwyczaj spo-
tykane sa tylko w sterownikach kompak-
towych PLC. Inzynierowie i programisci
moga wykorzysta¢ swoje umiejetnosci bar-
dziej efektywnie, oszczedzajac cenny czas
projektowania.

Wysoka elastycznosé
systemu

Niezawierajgca ptyty montazowej seria
MELSEC L jest systemem o elastycznej
konstrukgji i minimalnych rozmiarach obu-
dowy. Architektura oparta na pojedynczej
jednostce centralnej zawiera wbudowane
interfejsy Ethernet i Mini-USB, gniazdo karty
pamieci SD/SDHC do przechowywania pro-
gramu i zapisu danych oraz 24 dwustanowe
We/Wy, przeznaczone do wykonywania pro-
stych funkgji zliczania i pozycjonowania.

Poza wbudowanymi funkcjami, jednostke
centralng mozna uzupetni¢ o maksymalnie
40 modutéw rozszerzen i funkgji specjal-
nych, takich jak dodatkowe wejscia/wyj-
scia cyfrowe i analogowe, szybkie liczniki,
interfejsy komunikacyjne, proste moduty
Motion, pozycjonowanie itp.

Wbudowane
funkcje We/Wy

Jednostka centralna serii L ma juz wbu-
dowane wszystkie najwazniejsze, zwykle
wymagane funkcje. Minimalizuje to ilo$¢
sprzetu i znacznie obniza koszty projekto-

Jednostki centralne sterownikéw PLC serii MELSEC L

Wieloplatformowa seria MELSEC L

Maszyna do etykietowania sterowana za pomoca sterownika PLC serii MELSEC L, w pofaczeniu z modutem Simple Motion.

wania. Za posrednictwem wbudowanych
wyjs¢ impulsowych mozna sterowac maksy-
malnie dwiema osiami serwonapedoéw lub
silnikéw krokowych, bez potrzeby instalo-
wania dodatkowych modutéw.

Kazda jednostka centralna serii MELSEC L
jest dostarczana ze standardowo wbudo-
wanymi 24 punktami We/Wy. Te punkty We/
Wy moga petni¢ wiele funkcji, zazwyczaj
zarezerwowanych dla odrebnych modutéw.
W wielu aplikacjach zastosowanie wbudo-
wanych funkcji daje oszczednosc¢ kosztéw.

USB i Ethernet
w standardzie

Wbudowany port USB 2.0 lub interfejs sieci
Ethernet moga by¢ uzywane do bezposred-
niego pofaczenia ze sterownikiem w miej-

CPU type Podstawowa jednostka centralna sterownika PLC serii MELSEC L

Modele L02CPU-P

Catkowita liczba we/wy 1024/8192

126CPU-PBT
4096/8192
260 kB

1040 k krokow

Poi - dla programu PLC 20kB

0jemnos¢

pamied karta pamieci Ialezy od zastosowanej karty pamieci SD/SDHC
Pamiec programow 80 k krokow

Czaswykonania instrukji logicznej 40ns

Mozliwos¢ pracy wieloprocesorowej (maks. 4 CPU) ~ Nie
zintegrowanewejscia/wyjscia @
m%gwane facznosc poprzez Ethernet

facznosc poprzez (C-Link —

9,5ns

16wejs¢ (24 V DC)/8wyjsc (5-24V DG, 0,1 A na kanat)
Funkcje We/Wy: We/Wy cyfrowe, wejscia szybkiego licznika, wyjscie ciagu impulséw do pozycjonowania

10BASE-T/100BASE-TX (10/100 Mbit/s)

Stacja Master/Local CC-Link (do 10 Mbit/s)

© Funkcje We/Wy: We/Wy cyfrowe, wejscia szybkiego licznika, wyjscie ciagu impulséw do pozycjonowania

scu instalacji. Interfejs sieci Ethernet obstu-
guje bezposrednie podtaczenie zaréwno
z prostym, jak i skrosowanym kablem sieci
LAN i do poprawnej pracy nie wymaga kon-
figuracji sterownika PLC ani komputera PC.

Rejestracja danych

Wbudowana funkcja rejestracji danych jest
prostym sposobem na gromadzenie infor-
macji potrzebnych do rozwigzywania pro-
blemdw, oceny wydajnosci itp. Dotaczone
do sterownika narzedzie konfiguracyjne
utatwia ustawianie parametrow funkgji
rejestracji danych. Przy pomocy kreatora
uzytkownik, przeprowadzany jest krok po
kroku przez proces konfiguracji. Wykorzy-
stanie oprogramowania GX LogViewer uta-
twia interpretacje i zrozumienie zarejestro-
wanych danych.



Sterowanie ruchem

Wyzwanie dla sterowania ruchem

Mitsubishi Electric dostarcza szereg rozwigzar przeznaczonych do wykonywania wysoce ztozonych, realizowanych

za posrednictwem sieci zadar sterowania ruchem.

Wykorzystanie sterowania ruchem do automatycznego
zamykania butelek

< MAX 96 >

MELSEC System Q zapewnia harmonijne sterowanie
maszyna i ruchem

Rozszerzony zakres
zastosowan

Aktualny trend wystepujacy w systemach
wytwarzania réznego rodzajéw produk-
téow w niewielkich ilosciach oznacza, ze
sterowniki ruchu powinny oferowac sze-
roki zakres mozliwych zastosowan. System
sterowania ruchem QDS wykorzystujacy
sterownik Q17nDSCPU i modut Simple
Motion QD77MS umozliwia wdrozenie réz-
nych rodzajéw sterowania, takich jak ste-
rowanie potozeniem, predkosciag i momen-
tem obrotowym, monitorowanie nacisku
i mocy wkretaka, regulacja synchroniczna
i sterowanie krzywkowe. Mozliwe zastoso-
wania tych rozmaitych typdéw sterowania
obejmuja szeroki zakres aplikacji prze-
mystowych, takich jak stoty X-Y, nawijarki,
maszyny do pakowania i butelkowania.

Duzy stopien kompa-
tybilnosci z innymi
produktami

Sterownik ruchu Q17nDSCPU i modut
Simple Motion QD77MS zapewniajg kom-
patybilnos¢ z konwencjonalnymi serwow-

zmacniaczami i sterownikami ruchu, umoz-
liwiajac dalsze ich stosowanie.

Niezawodne monitoro-
wanie bezpieczenstwa

Bezpieczenstwo w produkgcji stanowi bez-
wzgledng koniecznos$¢, gdyz wszystkie
maszyny i urzadzenia muszg by¢ zgodne
z wymaganiami miedzynarodowych norm
bezpieczenstwa. Sterownik Q17nDSCPU jest
standardowo wyposazony w funkcje bezpie-
czenstwa posiadajace certyfikat dla Katego-
rii 3, PL d zgodnie z norma EN ISO 13849-1.

Wygodne w uzyciu
srodowisko projektowe

Zaawansowane funkcje, ktore zostaty zop-
tymalizowane pod wzgledem efektywnosci,
dostarczane sg za posrednictwem przyja-
znego dla uzytkownika srodowiska projek-
towego. Upraszczajg one projektowanie
systemu, jego uruchomienie i wyszukiwanie
btedow, zwiekszaja bezpieczenstwo danych
i umozliwiaja skrécenie przestojow.

Wizualizacja danych
serwonapedow

Aby mozna byto oszczedzac energie,
konieczne sg informacje na temat jej zuzy-
cia. Sterownik Q17nDSCPU z modutem Sim-
ple Motion QD77MS posiada opcjonalna
funkcje monitorowania, ktéra moze by¢
wykorzystana na przyktad do odczytu war-
tosci pradu silnika lub catkowitego poboru
mocy przez system serwonapedu za posred-
nictwem sieci SSCNETIII/H. Dane na temat
zuzycia energii moga by¢ dalej analizowane
na monitorze operatora.

Zmniejszona ilos¢
okablowania i mniejsze
wymagania w zakresie
dostepnego miejsca.

W przypadku systemu serwonapedéw
MR-J4, naktad pracy na okablowanie oraz
wymagania w zakresie dostepnego miej-
sca sg znacznie zmniejszone. Sterowanie za
posrednictwem sieci SSCNETIII jest znacznie
prostsze do uruchomienia, niz sterowanie
wykorzystujace ciggi impulséw. W poréw-
naniu z serig MR-J3-B, zastosowanie tréjosio-
wego serwowzmacniacza MR-J4W3-B redu-
kuje ilos¢ potrzebnego miejsca o okoto 30 %.



Pozycjonowanie za
pomoca sterownikow
serii MELSEC L

Seria MELSEC L oferuje rowniez calg game
mozliwosci pozycjonowania. Oprécz modu-
téw szybkich licznikéw, ktére mozna podta-
cza¢ do koderéw przyrostowych poszcze-
golnych osi, dostepne sa takze wieloosiowe
moduty pozycjonujace do serwonapedéw lub
silnikow krokowych, zmozliwoscig obstugi do
4 osi na modut.

4- i 16- osiowe moduty sterowania ruchem
doskonale uzupetniaja istniejacy asorty-
ment modutéw pozycjonowania. Moga
one realizowac szereg rodzajow sterowania,
jakie dotad byty dostepne tylko w,realnych”
uktadach sterowania ruchem, jak na przy-
ktad sterowanie pozycjonowaniem, pred-
koscia, momentem obrotowym, sterowanie
krzywkowe i sterowanie synchroniczne. Przy
uzyciu modutéw Simple Motion ztozone
funkcje sterowania moga by¢ z tatwoscia
realizowane za pomoca prostych nastaw
parametréw i programu sekwencyjnego.

Wszystkozjednegozrodta

Po zapoznaniu sie z szerokim asortymentem
szybkich licznikéw, modutéw pozycjono-
wania i sterownikéw ruchu tatwo zauwa-
zy¢, w jaki sposéb modutowe sterowniki
PLC Mitsubishi Electric moga by¢ przy-
stosowane do wspétpracy z produktami
niemal kazdego producenta serwonape-
dow, a takze catkowicie zoptymalizowane
do wspodtpracy z wiasnymi zaawansowa-
nymi serwonapedami Mitsubishi Electric.

Przeglad modutdw pozycjonowania

&hky W g \J\I\_‘V\-
B b/ b b b e N

Rozwiazania w zakresie serwonapeddw i sterowania
ruchem sg wykorzystywane we wcigz rosnacej liczbie
aplikagji.

Praca w sieci: predkos¢
i niezawodnos¢

SSCNET jest opracowang przez Mitsubishi
Electric siecia dedykowang do uktadéw
sterowania ruchem. Posiada ona wiele
korzystnych cech pozwalajgcych na szybka,
bezpieczna komunikacje pomiedzy maks.
96 systemami serwo i ich sterownikiem
nadrzednym.

Najnowsza wersja — SSCNETIII/H jest pro-
duktem trzeciej generacji o wielkich moz-
liwosciach. Umozliwia szybki, w petni
dupleksowy transfer danych z szybkoscia
do 150 MB/s oraz gwarantowane czasy
trwania cyklu sieci 0,22 ms. A wszystko to
dziata dla kazdej z 96 osi, sprawiajac, ze
wszystkie aktywne serwowzmacniacze
w aplikacji uzytkownika beda na pewno
zsynchronizowane.

Sterowanie ruchem

Elastyczne mozliwosci sterowania z poziomu pojedyn-
czej platformy

47 SSCNETIII/H

SERVO SYSTEM CONTROLLER NETWORK

Zastosowanie Swiattowodéw jest bardzo
korzystne dla uzytkownika, poniewaz
eliminuje zaktécenia elektryczne, ktére
zwykle zaburzaja proces szybkiej komu-
nikacji. Oznacza to, ze uzytkownicy sieci
SSCNETII/H otrzymuja zwiekszong nieza-
wodnos¢ i elastycznos¢, gdyz swiattowody
mozna poprowadzi¢ wszedzie tam, gdzie
trzeba, nawet wpoblizu wielkich silnikéw
elektrycznych.

Metoda sterowania Otwarty kolektor

Model QD75P QD70P QD72P3G3 @
Liczba sterowanych osi (opcje) 1,2,lub4 4lub8 3

. X mm, cale, . X
Stosowane jednostki impulsy, stopnie impulsy impulsy
Liczba adreséw pozycj I 600 adresow/os  10adresow/os 1 adreso

@ posiada whudowana funkeje licznika

Wyjscie réznicowe

Sie¢

SSCNETII/H SSCNETIN SSCNET
LD75P QD75D QD70D LD75D QD77Ms LD77MH QD75MH QD74MH QD75M
1,2lub4 1,2lub4 4lub8 1,2lub4 2,4lub16 4lub 16 1,2lub4 8lub16 1,2lub4
mm, cale, mm, cale, . mm, cale, mm, cale, mm, cale, mm, cale, . mm, cale,
impulsy, stopnie  impulsy, stopnie impulsy impulsy, stopnie  impulsy, stopnie  impulsy, stopnie  impulsy, stopnie impulsy impulsy, stopnie
600 adresow/os 600 adresow/os  10adresow/o$ 600 adresow/os 600 adreso 600 adresow/o$ 600 adresow/os 32 adresow/o$ 600 adreso
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MELSEC System Q w sterowaniu procesami

System sterowania procesami MELSEC
System Q, na ktérym mozesz polegac

W dziedzinie sterowania procesami przemystowymi zasadnicze znaczenie ma niezawodno$¢ dziatania systemu.

Platforma, na ktore;j
mozna polegac

Sita platformy automatyzacji MELSEC
System Q ujawnia sie najsilniej w trady-
cyjnych gateziach przemystu. Wyjatkowa
elastyczno$¢ sprawdzonych, gotowych
komponentéw, takich jak uktady We/Wy
lub uktady komunikacji, wspétpracujacych
zwyspecjalizowanymi urzadzeniami jak jed-
nostki centralne do sterowania procesami,
zapewnia duzg funkcjonalnos¢, fatwos¢ uzy-
ciaiodpowiednio ukierunkowane sterowa-
nie — wszystko w przewidzianych ramach
finansowych.

Spotkanie dwéch
sSwiatow

Nasze jednostki centralne MELSEC System Q
przeznaczone do sterowania procesami,
oparte s na duzej funkcjonalnosci zaawan-
sowanych procesoréw PLC Mitsubishi Electric.
Ta potezna kombinacja sterowania sekwen-
cyjnego z dedykowanymi instrukcjami
sterowania procesem daje uzytkownikom

rozwigzanie typu sterowania hybrydowego,
wykorzystujace zobu swiatéw to, co najlepsze.

Uzupetnieniem tego rozwigzania jest caty
szereg modutéw analogowych o izolowa-
nych kanatach i duzej rozdzielczosci. Tutaj
takze potaczenie modutéw wyspecjalizo-
wanych i standardowych z analogowymi
uktadami We/Wy obstugujacymi protokot
HART stwarza mozliwo$¢ opracowania prak-
tycznych rozwiazan o duzej elastycznosci.

Dostepnos$¢ systemu mozna zapewnic za
pomoca réznych srodkéw, takich, jak redun-
dantne jednostki centralne do sterowania
procesem, rezerwowe jednostki ,master”
sieci, redundantna konfiguracja sieci, a takze
mozliwos¢ wykrycia przerwanych przewo-
déw lub,hot swap’, wtasciwosé umozliwia-
jaca wymiane modutéw bez przerywania
pracy systemu.

Programowanie systemu moze by¢ przepro-
wadzone przy uzyciu szerokiego zakresu
narzedzi, takich, jak oprogramowanie
zgodne z norma IEC 61131-3 oraz dedy-
kowany do sterowania procesem pakiet
PX Developer.



Jednostki centralne do
sterowania procesem

Jednostki centralne MELSEC System Q do
sterowania procesami wnosza do srodowi-
ska procesowego korzysci, jakie daje stan-
dardowa technologia MELSEC System Q,
redukujac zaréwno koszty wdrozenia, jak
i koszty dtugookresowej eksploatacji. Te
potezne procesory faczg standardowe
sterowanie PLC z 52 wyspecjalizowanymi
funkcjami przeznaczonymi do sterowania
procesami, w tym miedzy innymi sterowa-
nie w petli z dwoma stopniami swobody
(DOF) i szybkie sterowanie PID.

Jednostki centralne
z redundancja

Jednostki centralne Mitsubishi Electric
z podwdjna redundancja tworzg dodatkowa
warstwe zabezpieczenia catego systemu ste-
rowania przed btedami. Wynikiem tego jest
wysoka niezawodnos¢: jezeli gtéwna jed-
nostka centralna, zasilacz lub ptyta bazowa
ulegnie awarii, natychmiast (w ciggu 21 ms)
uruchamia sie system wtdrny, rozpoczyna-
jac prace od tego samego miejsca.

Uzytkownikom daje to dwie gtéwne korzy-
Sci: brak szkéd eksploatacyjnych z powodu
awarii pojedynczego systemu oraz utrzyma-
nie ciagtej produkgji.

MELSEC System Q w sterowaniu procesami

Wysoka dyspozycyjnos¢ System Q z redundancja moze by¢ wykorzystana w wielu réznych gateziach przemystu,
od przemystu spozywczego i zaktaddw uzytecznosci publicznej, az po przemyst chemiczny.

Systemy o duzej
niezawodnosci

Platforma automatyzacji System Q moze by¢
wykorzystywana takze w innych obszarach
wymagajacych wysokiej niezawodnosci, np.
urzadzeniach,master”sieci pracujacej w try-
bie rezerwowym, redundantnych sieciach
polowych (CC-Link) i redundantnych zré-
dtach zasilania dla odlegtych stacji We/Wy.

Ponadto wybrane jednostki analogowe
lub jednostki sterowania temperatura
posiadaja funkcje detekcji przerwanych
przewodow, umozliwiajaca rozréznienie
pomiedzy rzeczywistym sygnatem a utratg
sygnatu w wyniku zewnetrznego uszkodze-
nia systemu.

Jednostki centralne do sterowania procesem

(CPU type (CPU do sterowania procesem (PUz redundancja

Model Q02PHCPU QO6PHCPU Q12PHCPU Q25PHCPU Q12PRHCPU Q25PRHCPU
Catkowita liczba we/wy 4096/8192

Pojemnos¢ pamieci 32MB

Pamiec programu 28 k krokow 60 k krokow 124 k krokow 252 k krokow 124 k krokow 252 k krokow
(zas wykonania instrukgji logicznej 34ns

mﬂg” gs'cc'%rslcy Wieloprocesorowej Tak — do 4 na system Nie

Ztozone procesy obejmujace ciecze, cisnienie i tempe-
rature czesto mogg potrzebowac szybkich algorytmow
sterowania PID.
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Sterowanie PC

System informatycznego wsparcia,
monitoringu i sterowania

Zintegrowany, wbudowany lub pofaczony za posrednictwem sieci, system informatyczny stanowi potaczenie

srodowiska produkcyjnego z funkcjami zarzadzania.

Elastyczna i bezpieczna technologia PC moze byc
wykorzystana nawet w aplikacji.

FTT LTI Y
ElaEmREEaEEREEaE

Sterownik C MELSEC System Q dodaje catkowicie nowy
wymiar do systemow sterowania

Technologia informatyczna stata sie gtéw-
nym potaczeniem pomiedzy zaktadem
produkcyjnym a funkcjami zarzadzania.
Wspoétdzielone moga by¢ nie tylko dane
produkcyjne, harmonogramy i informacje
na temat jakosci, ale réwniez dziatania kon-
serwacyjne i poszczegdlne operacje moga
by¢ ta droga aktywowane.

Sita systemoéw informa-
tycznych w przemysle

MELSEC System Q dysponuje unikalng moz-
liwoscig wbudowania w samo serce systemu
sterowania kompletnego, wykonanego
w standardzie przemystowym i wyposazo-
nego w system operacyjny Windows® kom-
putera PC. Potencjalne zastosowania i zalety
tego rozwiazania sa liczne: uzytkownicy
maja petng swobode pisania wtasnych pro-
gramow sterujacych i bezposrednio moga
oddziatywac na wejscia i wyjscia.

Alternatywnie jednostka centralna kompu-
tera PC (PC CPU) moze by¢ wykorzystana
jako wbudowany punkt monitorowania pro-
cesu obstugujacy instalacje systemu SCADA
lub stworzonych przez uzytkownika aplika-
¢ji w jezyku Visual Basic.

Jednostka centralna PC CPU zostata zapro-
jektowana jako ukfad pozbawiony wenty-
latoréw, co ma na celu zmniejszenie liczby
czesdci ruchomych, ktére podczas eksplo-
atacji czesto ulegaja uszkodzeniom. Zasada
ta zostata takze rozszerzona na opcjonalny
naped twardego dysku, ktéry zostat zasta-
piony uktadem krzemowym i w ogdle nie
posiada czesci ruchomych. Dzieki temu
jednostka PC CPU sterownika MELSEC
System Q Mitsubishi Electric nadaje sie dosko-
nale do pracy w srodowisku przemystowym.

To montowane w ptycie bazowej rozwigza-
nie komputera PC moze by¢ stosowane jako
autonomiczny sterownik lub w potaczeniu
z innymi jednostkami centralnymi MELSEC
System Q moze postuzy¢ do utworzenia wie-
lodyscyplinarnej platformy automatyzacji.

Tak tatwe, jak A, B, C

Jesli platforme automatyzacji MELSEC
System Q mozna podzieli¢ na czes¢ A obej-
mujaca jednostki CPU sterownikéw PLC oraz
cze$¢ B z jednostkami CPU do sterowania
procesami, wéwczas C musi oznaczac prze-
mystowy sterownik,C". Ten zaawansowany
sterownik moze by¢ programowany w jezy-
kach Ci C++, otwierajac $wiat automatyki
i sterowania dla inzynieréw, ktérzy na co
dzien nie wykorzystuja sterownikéw PLC.
Ponadto jezyk C nadaje sie doskonale do
programowania wielu proceséw lub apli-
kacji o duzej ztozonosci matematycznej,
gdyz z powodzeniem mozna go stosowac
do programowania strukturalnego i dyspo-
nuje elastyczng sktadnia.



Modut Q12DCCPU-V zostat celowo tak
skonstruowany, aby wyeliminowa¢ mozli-
wie duzo elementoéw, ktére moga stac sie
ewentualna przyczyna awarii, w tym wenty-
latoréw i obracajacych sie twardych dyskow.
Wszystko to, w potaczeniu z szeroko stoso-
wanym systemem operacyjnym VxWorks
firmy Wind River, sprawia, ze sterownik C
Mitsubishi Electric jest poteznym proceso-
rem centralnym nadajacym sie do zastoso-
wan przemystowych. Dostepny jest takze
pakiet oprogramowania CODESYS dostar-
czany przez 3S-Smart Software Solutions,
stanowiacy wygodne w uzyciu, obiektowo
zorientowane $rodowisko programistyczne.

W oparciu o modut Q12DCCPU-V zrealizo-
wano réwniez potaczenie z siecig Profinet,
a przy wykorzystaniu rozwigzania jednego
z partneréw — takze potaczenie z sieciag
Ethernet/IP.

Zdalne zarzadzanie

MELSEC System Q oferuje rézne rozwigza-
nia problemu zdalnego zarzadzania. Moga
by¢ one stosowane niezaleznie lub faczone
w systemy wielofunkcyjne.

Praca w sieci

MELSEC System Q obstuguje ponad 50 réz-
nych typéw modutéw do pracy w sieci oraz
do komunikacji, w tym Ethernet, CC-Link,
CC-Link IE, CC-Link IE Field, CC-Link Safety,
MELSECNET/H, FL-NET, Profibus DP, DeviceNET,
AS-interface, Modbus TCP oraz Modbus RTU.
Dzieki temu komunikacja w MELSEC System Q
jest tak fatwa, jak wybér potrzebnego modutu.

Technologia www

QJ71WS96 jest wyspecjalizowanym modu-
tem serwera sieciowego montowanym
bezposrednio na ptycie bazowej MELSEC
System Q. Oferuje strony sieciowe, obstuge
skryptéw Java oraz 100 MB facze Ethernet,
dzieki czemu wspétdzielenie informacgji jest
fatwiejsze niz kiedykolwiek przedtem.

MES Interface

Za pomocg modutu QJ71MES96 uzytkow-
nicy MELSEC System Q moga faczy¢ sie bez-
posrednio z aplikacjami wykorzystujacymi
komercyjne bazy danych, takie jak Oracle,
MS SQL Server i MS Access. Modut MES
obstuguje dwukierunkowy transfer danych
z kilkoma bazami danych, a wykorzystanie
komunikatéw sterowanych zdarzeniami
redukuje obcigzenie sieci. Zastosowanie
modutu MES zmniejsza ztozonos¢ oraz
koszty systemu i eliminuje bramy sieciowe.

Panele IPC

Technologia informatyczna wkracza do
platformy automatyzacji MELSEC System Q
miedzy innymi w postaci przemystowych
komputeréw osobistych IPC. Jednostki te
stanowia idealne rozwigzanie tam, gdzie
potrzebny jest punkt dostepu do Srodowi-
ska produkcyjnego w postaci komputera
PC. Modele te moga by¢ podtaczane do
MELSEC System Q bezposrednio, badz za
posrednictwem sieci i umozliwiajg dostar-
czanie aktualnych informacji dla wszystkich
obszaréw dziatalnosci przedsiebiorstwa
wprost z MELSEC System Q.

Jednostki centralne MELSEC System Q: komputer PC i sterowniki C

CPU type Windows® PC

Model Q10WCPU-W1-E/CFE
1 wejscie (wylaczenie), 2 wyjscia

Galkowita liczba we/wy (wytaczenie, licznik czasu watchdog'a)

o 468,
i e whudowany dysk SSD (Solid State Disk)

1 GB (pamie¢ gtowna)/
32+24 kB (L1 cache)/
512 kB (L2 cache)

Pamiec programu

Szybkos¢ procesora/czas cyklu Intel® Atom™ procesora N450 1,66 GHz

Mozliwos¢ prac:
wieloproce?om\):vej (maks. 4 CPU) Tak

* system czasu rzeczywistego VxWorks

Sterownik C
Q06CCPU

4096/8192

Zastosowanie wymiennych kart pamieci
oznacza mozliwos¢ przechowywania
danych i programéw do pozniejszego
wykorzystania

64 MB (pamiec gtowna)/
128 kB zasilana bateryjnie

SHRISC procesora *

Tak

Sterownik C
Q12DCCPU

4096/8192

Zastosowanie wymiennych kart pamigci
oznacza mozliwos¢ przechowywania
danych i programéw do pozniejszego
wykorzystania

128 MB (pamiec gtowna)/
128 kB zasilana bateryjnie

SHRISC procesora *

Tak

Sterowanie PC

W wielu aplikacjach, niezaleznie od ich skali i rozmiaru, klu-
czowg cechg jest elastyczna i niezawodna komunikacja.

Technologia serwera sieciowego pozwala na intuicyjny
dostep do serca systemu sterowania.
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Bezpieczenstwo dla wszystkich systemow

Bezpieczenstwo dla
wszystkich systemow

Mitsubishi Electric dostarcza dla MELSEC
System Q kompletne rozwigzanie z zakresu
bezpieczenstwa, ktére moze by¢ catkowicie
zintegrowane z koncepcjg automatyzacji.
Umozliwia to wizualizacje informacji, reali-
zacje optymalnej kontroli bezpieczeristwa
i zwiekszenie zdolnosci produkcyjne;j.

Elastyczne wdrazanie

Jest sprawg oczywista, ze rozwigzanie
z zakresu bezpieczenstwa powinno chro-
ni¢ pracownikéw przed zagrozeniami ze
strony maszyn i niebezpiecznego otoczenia.
Jednak z perspektywy kosztéw, rozwigza-
nie to powinno by¢ proste do wdrozenia
i wystarczajaco elastyczne, aby spetniac
wymogi projektowe dowolnego systemu.

Dzieki unikalnemu, wieloaspektowemu roz-
wigzaniu z zakresu bezpieczenstwa MELSEC
System Q spetnia te wymagania. Bloki funk-
cjonalne bezpieczenstwa moga by¢ mon-
towane bezposrednio na stojakach jako
elementy systemu, moga by¢ dostepne za
pomoca zdecentralizowanych wejsé¢/wyjs¢
lub by¢ podtaczone za posrednictwem sieci
CC-Link.

Obdarzony zaufaniem

Rozwigzania MELSEC System Q z zakresu
bezpieczenstwa uzyskaty certyfikaty wszyst-
kich odpowiednich organizacji bezpieczen-
stwa, poswiadczajace zgodnos¢ z normami
EN 954-1 Kategoria 4,1SO 13849-1PL e, oraz
IEC 61508 (JIS C0508) SIL 3, uzyskaty tez cer-
tyfikat TUV Rheinland.

Latwosc¢ uzyskania
oszczednosci

Najprostszg opcja z zakresu bezpieczenstwa
dostepna w MELSEC System Q jest instalacja
przekaznika bezpieczenstwa wraz zinnymi
modutami systemu. W ten sposéb system,
ktoéry gtdwnie petni konwencjonalne funkcje
sterowania, moze spetni¢ wymogi w zakre-
sie bezpieczenstwa bez potrzeby ponosze-
nia kosztu wyspecjalizowanego sterownika
bezpieczenstwa. Moduty przekaznikéw

bezpieczenstwa zapewniajg odpowiednia
liczbe wejs¢/wyjs¢ bezpieczenstwa bez
potrzeby specjalnego programowania.

JezeliWe/Wy bezpieczeristwa wymagane sa
réwniez w innych lokalizacjach w obrebie
systemu, moduty rozszerzer We/Wy bezpie-
czenstwa oferujg dodatkowe bezpieczen-
stwo na zasadzie ,wiacz i uzywaj’, przez pod-
taczenie wprost do usytuowanego wkasecie
modutu We/Wy bezpieczenstwa.

MELSEC System Q zapewnia takze mozli-
wos¢ dodawania modutéw We/Wy bezpie-
czenstwa przez podtaczanie ich do konwen-
cjonalnej sieci CC-Link, podobnie jak innych
urzadzen CC-Link: przetwornic, modutéw
We/Wy czy interfejsow HMI.

Maty, prosty
i bezpieczny

Sterownik bezpieczeristwa MELSEC WS sta-
nowi ekonomiczny sposob na wyposaza-
nie poszczegdlnych maszyn lub systemoéw
o mniejszych rozmiarach w funkcje sterow-
nika bezpieczenstwa. Jego kompaktowe
rozmiary sprawiaja, ze mozna go z fatwoscia
zainstalowac¢ w wiekszosci szafek sterowni-
czych bez ponoszenia dodatkowych kosz-
téw. Jego konfiguracja oparta na metodzie
graficznej, wykorzystujacej ikony, skraca
czas trwania prac technicznych, a opra-
cowywanie programoéw i certyfikacja sa
uproszczone dzieki zastosowaniu blokéw
funkcyjnych bezpieczenstwa.

Zabezpieczanie
duzych systemoéw

Sterownik PLC bezpieczenstwa MELSEC QS
oferuje nowoczesne podejicie do bezpie-
czenstwa przez potaczenie rozproszonej
sieci We/Wy bezpieczenstwa CC-Link Safety
z elastycznoscia sterownika modutowego.
Daje to mozliwos$¢ objecia systemem bez-
pieczenstwa catej linii produkcyjnej, oferu-
jac korzysci w postaci zredukowanej ilosci
okablowania, szybkiej diagnostyki, fatwej
modyfikacji programoéw i obstugi serwiso-
wej. Ponadto, poniewaz urzadzenie jest ste-
rownikiem bezpieczenstwa zabezpieczone
jest przed konsekwencjami awarii systemu
i przed dostepem o0séb nieupowaznionych.



Programowanie i wizualizacja

Programowanie i wizualizacja

Jednym z najwiekszych sktadnikéw kosz-
téw dowolnego projektu nie jest koszt
sprzetu i uktadoéw sterowania, lecz koszt
roboczogodzin poswieconych na opraco-
wanie i napisanie oprogramowania apli-
kacji. Programowe rozwigzania MELSOFT
Mitsubishi Electric pomagajg zaoszcze-
dzi¢ roboczogodzin, utatwiajgc ponowne
wykorzystanie efektdw juz wykonanej pracy
oraz upraszczajac i zwiekszajac intuicyjnosc
wykorzystywanych interfejséw. MELSOFT
dostarcza takze innowacyjnych narzedzi
zwiekszajacych wydajnos¢ wykonywania
takich zadan, jak planowanie, wdrazanie,
obstuga i wsparcie oprogramowania.

B Programowanie

Dostepne sa trzy pakiety oprogramowania:
pierwszy jest dostarczany w standardo-
wym formacie Mitsubishi Electric, drugi jest
zgodny zwymaganiami normy IEC61131-3,
trzeci zas jest przeznaczony dla aplikacji
sterowania procesami. Pozwala to uzyt-
kownikom na wybor rozwiagzania najlepiej
odpowiadajacego ich potrzebom. Rozwia-
zania Mitsubishi Electric przyczyniaja sie do
oszczednosci czasu, ufatwiajac ponowne
uzycie juz opracowanego kodu. Maja one
takze proste, intuicyjne interfejsy.

B Komunikacja

Pakiety komunikacyjne MELSOFT zostaty
opracowane w celu integracji produktow
Mitsubishi Electric zinnymi pakietami opro-
gramowania dzieki uzyciu wtyczek lub ste-
rownikéw komunikacyjnych. Uzytkownik
odnosi korzysci z potaczenia niezawodnosci
i jakosci sprzetu Mitsubishi Electric zdosko-
nale znanymi narzedziami programowymi,
takimi, jak Microsoft Excel, Active X i OPC.

Pakiet oprogramowania GX Works2
Zgodnos¢z IEC61131-3 Tak

Jezyki LD/IL/FBD/ST/SFC
Symulator Tak

yuanrﬁa?ilpaeejoa }(:yn(f'i]guracji blokéw Tak
Programowanie interfejsu HMI Nie
Programowanie jednostki centralnej Nie

sterowania ruchem

Zestaw narzedzi do programowania MELSOFT Mitsubishi
Electric zapewnia wydajnos¢ i tatwos¢ uzytkowania.

B Wizualizacja

Mitsubishi Electric dostarcza zaréwno roz-
wigzan SCADA, jak i opartych na kompute-
rze PCinterfejsow HMI, przeznaczonych do
analizy danych, obstugi serwisowej i tacze-
nia zinnymi zaawansowanymi pakietami do
zarzadzania przedsiebiorstwem.

Interfejs cztowiek
- maszyna

Obok programowych rozwigzan do wizu-
alizacji, Mitsubishi Electric oferuje jedna
z najliczniejszych w skali swiatowej rodzin
interfejséw HMI — technologie GOT i IPC.
Rozwigzania te rozciggaja sie od matych
ekranéw tekstowych az po ekrany doty-
kowe wysokiej rozdzielczosci i w petni roz-
budowane przemystowe komputery klasy
IPC, uzupetniajace oferte MELSEC System Q.
Dzieki temu asortyment i zakres osiggow
modutowych sterownikéw PLC Mitsubishi
Electric jest kompletny.

PX Developer iQ Works

Nie Tak

LD/IL/SFC LD/IL/FBD/ST/SFC
Nie Tak

Tak Tak

Nie Tak

Nie Tak

LD = Ladder Diagram (jezyk drabinkowy), IL = Instruction List (lista instrukcji), FBD = Function Block Diagram (schemat blokow funkcyjnych),

ST = Structured Text (tekst strukturalny), SFC = Sequential Function Chart (sie dziatari)

Interfejsy GOT1000 oferujg wysoka rozdzielczos¢ i tech-
nologie ekranu dotykowego.

Zaawansowane oprogramowanie zaopatrzone w fatwy
w uzyciu interfejs
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Rozwigzania dla zakladéw przemystowych

Rozwigzania dla zaktadow

przemystowych

Main Control
Room

Weighing
Scale

Control

/ Console

Extendable
Conveyors

Automatic
Palletizer

Narrow
Aisle AGVs

Optymalna praca zaktadu ma miejsce wéwczas, gdy wszystkie elementy pracujg bez przestojow, co moze byc¢ osiagniete jedynie dzieki niezawodnej koordynacji i integradji

wszystkich elementéw.

PLANT

e-F@ctory zmienia idee w rzeczywistosc.

W poszczegélnych firmach czesto sa rozwa-
zane i dyskutowane koncepcje systeméw
zarzadzania, dziatajacych w skali catego
zaktadu produkcyjnego - jednak nie sa
one na ogét wprowadzane w zycie. Przy-
czynia sie do tego niechec¢ do wstrzymy-
wania produkgcji na dtugi okres i wdrazania
nowego systemu, ponadto odstraszajaco
dziata perspektywa organizacji i planowa-
nia tak duzego przedsiewziecia, zwtaszcza,
ze czesto wymaga sie wdrozenia nowego
rozwigzania od razu w catosci.

e-F@ctory

Proponowanym przez Mitsubishi Electric
rozwigzaniem tych problemdw jest e-F@ctory.
Jest ono oparte na koncepcji platformy
automatyzacji MELSEC System Q. Dzigki
modutowej konstrukcji MELSEC System Q
fatwiej jest wdrozyc system sterowania obej-
mujacy caty zaktad, oparty na segmentacji
produkgji lub koncepcji gniazd obrébczych.

Komunikacja

Operacje obejmujace caty zaktad musza
polega¢ na dobrych strategiach komu-
nikacyjnych. Platforma automatyzacji
MELSEC System Q moze obstugiwac ponad
50 metod komunikacji, w tym standard
RS232, magistrale systemowe, Ethernet,
serwery sieciowe i sieci redundantne.

Ulatwianie zycia

Tradycyjnie potaczenie pomiedzy MES
(Systemy realizacji produkcji) a srodowi-
skiem produkcyjnym stanowita warstwa
komputeréw PC systemu zarzadzania
i sterownikéw PLC ,master’, wykorzysty-
wanych do koncentracji danych z gniazd

obrébki. W ramach platformy automatyza-
¢ji MELSEC System Q struktura ta moze by¢
uproszczona dzieki wbudowanym kompu-
terom PC, umieszczanym na tej samej ptycie
bazowej, co pozostate sktadniki systemu.
Umozliwia to usuniecie warstwy struktury
zarzadzania i uproszczenie implementa-
¢ji. Wymagania klientéw sa zréznicowane
i MELSEC System Q jest zaprojektowany
tak, aby zapewniat szeroki zakres réznych,
tatwych do adaptacji rozwigzan. Na przy-
ktad MELSEC System Q umozliwia stosowa-
nie technologii wbudowanych serweréw
sieciowych, dzieki czemu do przechwytywa-
nia danych mozna stosowac sie¢ Ethernet
i wyszukiwarki sieciowe. Ponadto, wyspecja-
lizowane interfejsy MES MELSEC System Q
umozliwiajag komponentom systemu bez-
posrednia komunikacje z oprogramowa-
niem klasy MES, z pominieciem urzadzen
posredniczacych, obnizajac w ten sposéb
koszty implementacji oraz przyszte koszty
utrzymania systemu.



Rozwigzania dla maszyn

Rozwigzania dla maszyn

Kazda maszyna stanowi inne wyzwanie dla
systemu sterowania. Czasem wymagane
jest uzycie wielu wejs¢ i wyjs¢, lokalnie lub
w obrebie sieci. Czesto wazne sg niewielkie
wymiary sterownika, kiedy indziej kluczo-
wymi sprawami bedzie sterowanie tem-
peratura, pozycjonowanie lub sterowanie
analogowe.

Dla projektanta maszyn idealnym rozwigza-
niem bytaby standardowa filozofia sterowa-
nia, ktéra mogtaby by¢ tatwo adaptowana
na potrzeby okreslonej maszyny. To wta-
$nie wnosi MELSEC System Q w dziedzine
sterowania praca maszyn. Sa to dokfadnie
te cechy, ktére modutowe sterowniki PLC
Mitsubishi Electric zapewniajg w zakresie
sterowania maszynami.

Kompaktowy

Ze wzgledu na swojg modutowgq konstruk-
cje, sterowniki modutowe PLC Mitsubishi
Electric zuzywajg mniej miejsca w panelach,
niz wiele innych sterownikéw. Ponadto
Mitsubishi Electric oferuje wiele modutéw
We/Wy i modutéw analogowych o duzej
gestosci upakowania, idealnych przy mini-
malizacji przestrzeni zajmowanej przez
instalacje. W przypadku instalacji o bar-
dzo kompaktowym charakterze, idealnym
wyborem jest seria nie wymagajacych sto-
sowania kaset sterownikéw PLC MELSEC L.
Sterowniki te moga by¢ dodatkowo roz-
szerzone o moduty sieciowe lub moduty
zdalnych We/Wy.

Elastyczne

W procesie projektowania systemu stero-
wania dla okreslonej maszyny, kluczowym
wymaganiem okazuje sie czesto elastycz-
nos¢ systemu. Wielu producentédw maszyn
opracowuje rodziny produktéw, dla ktérych
wymagany jest prosty system sterowania,
ktéry moze by¢ rozbudowywany w miare
wzrostu 0siggéw poszczegdlnych maszyn.
Pod tym wzgledem modutowe sterowniki
PLC Mitsubishi Electric stanowia idealne
rozwigzanie.

Wejscie
produktu

Folia

Przenosnik

dostarczania produktu Koncowy punkt

uszczelniania
i odcinania

Wyjécie
produktu

Punkty dociskania
i uszczelniania folii

Przenosnik
wyjsciowy

Pozioma maszyna pakujgca moze przedstawia¢ wiele wyzwari dla inzyniera automatyka.

Modutowe sterowniki PLC Mitsubishi
Electric obejmuja szeroki asortyment modu-
téw, w tym réznego rodzaju moduty do
pomiaru i sterowania temperaturag, moduty
analogowe oraz szeroki zestaw uktadow
komunikacji. Moduty te moga byc¢ taczone
ze wszystkimi jednostkami centralnymi.

tatwe programowanie

Jednym z najwigkszych kosztéw kazdego
systemu sterowania jest oprogramowanie
i wydatki na prace techniczne. Modutowe
sterowniki PLC Mitsubishi Electric pozwalaja
obejs¢ ten problem dzieki prostym w obstu-
dze, intuicyjnym narzedziom programistycz-
nym. Na pierwszy plan wysunieto w nich
komponenty programu nadajace sie do
wielokrotnego uzytku oraz zastosowanie
blokow funkcyjnych i sekwencyjnej sieci
dziatan. Wbudowane narzedzia do wprowa-
dzania nastaw wspieraja ten proces, dzieki
czemu konfiguracja modutéw funkgji spe-
cjalnych staje sie prosta, szybka i fatwa.

Przyktad regulacji temperatury.
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Rozwigzania w zakresie automatyzacji

Swiat zastosowan

-

Rozwigzania w zakresie zdalnego zarzadzania, m. in.
SCADA, sieci, telemetria i modemy przemystowe.

20

Produkty Mitsubishi Electric pojawiaja sie
w niemal nieskonczonej liczbie réznorod-
nych dziedzin przemystu, infrastruktury
i sektora ustug, poczawszy od krytycznych
zastosowan w przemysle farmaceutycz-
nym do najnowszych urzadzen z dziedziny
wypoczynku i rozryweki.

Przedstawiamy tu jedynie klika przyktadow
najnowszych zastosowan:

B Rolnictwo
- Systemy nawadniania roslin
- Systemy obrzadzania roslin
- Tartak (drewno)

B Zarzadzanie budynkami
— Monitorowanie wykrywaczy dymu
- Wentylacja i regulacja temperatury
- Sterowanie windami
- Automatyczne drzwi obrotowe
- Zarzadzanie potgczeniami
telefonicznymi
- Zarzadzanie energia
- Zarzadzanie basenami ptywackimi

B Budowa
— Produkcja mostéw stalowych
- Systemy wiercenia tuneli

Zywnos¢ i napoje

- Produkcja chleba
(mieszanie/pieczenie)

- Przetwarzanie zywnosci
(mycie/sortowanie/krojenie/
pakowanie)

Wypoczynek

- Projekcje w kinach multipleks

- Mechatronika animowana
(muzea/tematyczne parki rozrywki)

Medycyna
- Testowanie respiratoréow
- Sterylizacja

Przemyst farmaceutyczny/chemiczny
- Regulacja dozowania

- Systemy pomiaru zanieczyszczenh

- Mrozenie kriogeniczne

- Chromatografia gazowa

- Pakowanie

Tworzywa sztuczne

- Systemy zgrzewania tworzyw
sztucznych

- Systemy zarzadzania energia dla
wtryskarek

- tadowarki/roztadowarki

- Maszyny do testowania formowania
z rozdmuchiwaniem

- Wtryskarki

Przemyst motoryzacyjny
Drukowanie
Wyroby widkiennicze

Transport

- Systemy sanitarne na statkach
pasazerskich

- Systemy sanitarne taboréw
kolejowych

- Zarzadzanie samochodami
strazackimi, pompami

- Zarzadzanie samochodami ciezaro-
wymi do transportowania odpadéw

Obiekty uzytecznosci publicznej
- Oczyszczanie $ciekdw

- Pompownie wody stodkiej

- Oczyszczalnie $ciekow
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Kolejne publikacje z dziedziny automatyki przemystowej

Rodzina FX
Katalog produktéw dla programowalnych sterownikéw logicznych

B"OSZ‘“Y i akcesoria dla rodziny MELSEC FX

Rodzina HMI

Katalog produktéw: terminale operatorskie, oprogramowanie
nadzorujace i akcesoria

Rodzina FR
Katalog produktéw dla przetwornic czestotliwosci, akcesoria

Rodzina MR

Katalog produktéw: serwowzmacniacze i serwonapedy,
sterowniki ruchu i akcesoria

Rodzina robotéw
Katalog produktéw dla robotéw przemystowych, akcesoria

Rodzina LVS

Katalog produktéw dla rozdzielnic niskiego napiecia, stycznikéw
magnetycznych i wytacznikéw

Ksiega automatyzacji

Przeglad wszystkich produktéow automatyki Mitsubishi Electric,
takich, jak przetwornice czestotliwosci, serwonapedy
i systemy sterowania ruchem, roboty itd.

Wiecej informac;ji?

Niniejszy katalog produktéw zostat tak zaprojektowany, aby da¢ przeglad szerokiej gamy sterownikéw PLC serii MELSEC L oraz System Q.
Jezeli niniejszy katalog nie zawiera poszukiwanych przez Panstwa informacji, istnieje wiele sposoboéw uzyskania dalszych szczeg6téw na
temat konfiguracji i zagadnien technicznych, cen oraz dostepnosci produktow.

Informacje odnosnie zagadnien technicznych mozna znalez¢ w witrynie www.mitsubishi-automation.pl. Nasza witryna umozliwia prosty
i szybki dostep do dalszych danych technicznych oraz aktualnych szczegétéw dotyczacych naszych produktéw i ustug. Podreczniki

i katalogi sg dostepne w kilku réznych jezykach i mozna je pobra¢ bezptatnie.

Wsprawach technicznych oraz dotyczacych konfiguracji, cen i dostepnosci nalezy kontaktowac sie z naszymi dystrybutorami

i partnerami. Partnerzy i dystrybutorzy Mitsubishi Electric chetnie pomoga w uzyskaniu odpowiedzi na pytania techniczne lub w konfi-
guracji. Wykaz partneréw Mitsubishi Electric znajduje sie na koricu niniejszego katalogu lub w zaktadce ,Kontakt” w naszej witrynie.

Uwagi na temat czesci zawierajacej informacje techniczne

Ta czes$¢ stanowi przewodnik po dostepnych produktach. Szczegétowe zasady dotyczace konfiguracji, tworzenia systemoéw, instalacji

i ustawien podano w podrecznikach dla poszczegdinych produktéw. Nalezy sie upewni¢, ze wszelkie systemy projektowane z uwzgled-
nieniem produktéw z niniejszego katalogu nadaja sie do ustalonych celéw, spetniaja wtasciwe wymagania oraz sg zgodne z zasadami
konfiguracji produktéw przedstawionymi w odpowiednich podrecznikach.

Dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia. Wszystkie znaki handlowe sg zastrzezone.

© Mitsubishi Electric Europe B.V., Factory Automation — European Business Group
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OPIS SYSTEMU MELSEC SYSTEM Q H

OPIS

MELSEC

Platforma automatyki MELSEC System Q

Opis

MELSEC System Q jest najpotezniejszym,
niewielkich rozmiaréw modutowym syste-
mem sterownikéw PLC Mitsubishi Electric,
wykorzystujacym technologie mikropro-
cesorowa gotowa na obecne i przyszte
wyzwania.

Mate wymiary, mozliwosci komunikacyjne
oraz wysoka wydajnosc¢ przetwarzania to
trzy wazne cechy sterownikéw MELSEC
System Q. Ich kompaktowa konstrukcja
sprawia, Ze zajmujg mnie miejsca w szaf-
kach sterowniczych, a szerokie mozliwosci
w zakresie komunikacji gwarantuja ela-
stycznos¢ i otwartosc rozwigzan. W zalez-
nosci od wybranego typu jednostki CPU,
adresowanych moze by¢ do 4096 lokalnych
oraz do 8192 zdalnych punktéw We/Wy.
Sterownik ten szczegdlnie nadaje sie do
wykonywania zadan automatyki wymaga-
jacych sredniej i duzej wydajnosci.
Poszczegdlne systemy moga by¢ instalo-
wane w réznych sieciach MELSEC lub sie-
ciach otwartych (np. MELSECNET, CC-Link,
Ethernet lub Profibus DP/Profinet), umoz-
liwiajacych wzajemne komunikowanie sie
systemow. Dzieki temu liczba We/Wy moze
by¢ jeszcze kilkakrotnie zwiekszona.
Dzieki unikalnym mozliwosciom pota-
czenia jednostek centralnych PLC, do
sterowania procesem, redundantnych,

PC/C, robota, CNC i motion, dostepna jest
platforma, ktéra realizuje wszystkie zadania
automatyzacji.

Cechy wyrézniajace

® do 4096 lokalnych We/Wy

® do 8192 zdalnych We/Wy

® wzajemna wymiana inteligencji

Rodzina sterownikow PLC MELSEC

MELSEC System Q
redundancja/
sterowanie procesem

® technologia wieloprocesorowa z 45 réznymi
typami procesoréw reprezentujacych
9 rodzin (PLC, sterowanie procesem,
redundancja, PC/C, motion, CNC i roboty)

® szeroki zakres uktadéw komunikacji
@ fatwa instalacja

® jedna platforma systemowa dla wszyst-
kich konfiguracji

® innowacyjna technologia dla przysztych
zastosowan

MELSEC FX3G

| MELSEC FX3U

MELSEC FX3UC MELSEC FX1S/FXTN

Mozliwosci rozszerzania i wydajnos¢

Tak samo, jak w przypadku innych sterow-
nikéw Mitsubishi Electric, moc MELSEC
System Q ro$nie wraz z rozwojem aplikacji
- wystarczy po prostu zastepowac jed-
nostki CPU wydajniejszymi lub dodawac¢
nowe. Przy uzyciu jednostek CPU typu
wieloprocesorowego, zadania sterowania

i komunikacji moga by¢ wspétdzielone przez
maksymalnie cztery jednostki CPU. Kazdy
system moze obstugiwac do 4.096 lokalnych
We/Wy lub 8.192 zdalnych We/Wy.
Zintegrowana pamiec programu o pojem-
nosci do 260 k krokéw (co odpowiada 1 MB
RAM) moze by¢ w kazdej chwili z tatwoscia
rozszerzona do 32 MB przez wsuniecie
odpowiedniej karty rozszerzenia (nie doty-
czy sterownikéw Q00(J) i QO1).

Dostepne sa takze karty pamieci ROM
typu Flash, pozwalajace na trwate prze-
chowywanie programéw sterownikéw
dla jednostek centralnych typu Q02 i H.
Zintegrowany akumulator podtrzymu-
jacy zabezpiecza dane znajdujace sie

w wewnetrznej pamieci RAM jednostki
CPU przed utratg spowodowang awarig
zasilania.

MELSEC System Q oferuje wydajnos¢
odpowiadajaca najnowszym osiggnieciom
technologii, dostepna w wielu réznych jed-
nostkach CPU i dla wszelkich zastosowan.

Podstawowe jednostki centralne PLC

C(PUtype  Pamiecprogramowa Punkty We/Wy
QooJCPU 8 k krokéw 256/2048
QoocPU 8 k krokéw 1024/2048
Qo1CPU 14 k krokow 1024/2048

Jednostki centralne o duzej wydajnoscis

(PUtype  Pamiecprogramowa Punkty We/Wy
Q02CPU 28 k krokow 4096
Q02HCPU 28 k krokow 4096
QO6HCPU 60 k krokéw 4096
Q12HCPU 124 k krokéw 4096
Q25HCPU 252 k krokéw 4096

Uniwersalnych jednostki centralne PLC

CPU type Pamig¢ programowa Punkty We/Wy

QoouJCPU 10 k krokéw 256/8192

QOOUCPU 10 k krokéw 1024/8192
Q0TUCPU 15 k krokéw 1024/8192
Qo2UCPU 20 k krokdw 2048/8192
Q03UDCPU 30 k krokdw 4096/8192

CPU type Pamig¢ programowa Punkty We/Wy

QO3UDECPU 30 k krokdw 4096/8192
QO4UDHCPU 40 k krokow 4096/8192
QO4UDEHCPU 40 k krokéw 4096/8192
QO6UDHCPU 60 k krokéw 4096/8192
QO6UDEHCPU 60 k krokéw 4096/8192
Q10UDHCPU 100 k krokéw 4096/8192
Q10UDEHCPU 100 k krokdw 4096/8192
Q13UDHCPU 130 k krokéw 4096/8192
Q13UDEHCPU 130 k krokow 4096/8192
Q20UDHCPU 200 k krokéw 4096/8192
Q20UDEHCPU 200 k krokéw 4096/8192
Q26UDHCPU 260 k krokéw 4096/8192
Q26UDHCPU 260 k krokdw 4096/8192
Q50UDEHCPU 500 k krokdw 4096/8192
Q100UDEHCPU 1000 k krokow 4096/8192

Jednostki centralne do sterowania
procesem

CPU type Pamigé programowa  Punkty We/Wy

QO2PHCPU 28 k krokéw 4096/8192
QO6PHCPU 60 k krokdw 4096/8192
Q12PHCPU 124 k krokéw 4096/8192
Q25PHCPU 252 k krokow 4096/8192
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Jednostki centralne PLC
zredundancja

CPU type Pamiec programowa Punkty We/Wy

SYSTEMU

Jednostki centralne do sterowania
ruchem

(PUtype  Pamiecprogramowa Punkty We/Wy; axes

SYSTEM Q

Jednostki centralne specjalnego
zastosowania (C, Robot)

(PUtype  Pamiecprogramowa Punkty We/Wy

Q12PRHCPU 124 k krokow 4096/8192 Q172DCPU 14k krokow 8192;8 Q172DR 2MB 4096/8192
Q25PRHCPU 252 k krokow 4096/8192 Q172DSCPU 16 k krokow 8192;16 Q12DCCPU 128 MB 4096/8192
Q172HCPU 14k krokow 8192;8 Q173NC 230kB (600 m) 4096/8192
Q173DCPU 14k krokow 8192;32

Q1730SCPU 16 k krokéw 8192; 32 —d

QIT3HCPU 14K krokw 8192;32 =

[—

w

-

PC-CPU &)

=

(PUtype  Pamieprogramowa Punkty We/Wy ]

L 1 wejscie (wytaczenie) =

Q\}V(%‘AIIE%EE 1GB 2 wyjscia (wytaczenie, E

timer watchdoga) =

[BE)

[—

w

S

()

2l

a.

Cechy sprzetu ©

Modutowa konstrukcja sterownika umoz-
liwia elastyczne wykorzystanie MELSEC
System Q w wielu réznych aplikacjach.

Do budowy systemu dostepne sg nastepu-
jace moduty:

Aby zapewni¢ maksymalne bezpieczen-
stwo pracy, wszystkie moduty sg izolowane
elektrycznie za pomoca transoptoréw.

Wszystkie moduty We/Wy z zaciskami
Srubowymi posiadajg wiasne, wymienne
listwy zaciskowe, co utatwia ich instalacje.
Listwa zaciskowa moze by¢ zastapiona
opcjonalng listwa zaciskowa z zaciskami

Stosowanie modutéw dwustanowych
oraz specjalnych modutéw funkcyjnych

Mozliwos¢ korzystania z modutéw dwu-
stanowych, analogowych oraz wiekszosci
specjalnych modutéw funkcyjnych jest
zalezna wylacznie od maksymalnej liczby
dostepnych adreséw, czyli od procesora
uzytego w kazdym z przypadkdw.

sprezynowymi.

Moduty obstugi przechwytywania
i przerwan impulséw

Moduty wejs¢ dwustanowych do

rejestracji impulséw oraz do ‘\

obstugi podprograméw
Moduty obstugi,

przechwytywania
i przerwa impulséw

Moduly wejsé¢/wyjsc
dwustanowych

PC/C | Motion
CPU CPU

Process ~ ‘_ Redun-
PL C\ dancy
CPU

Moduty
komunikacyjne

Moduty

Moduty komunikacyjne

Moduty interfejséw RS232/RS422/RS485
do podtaczania urzadzen peryferyjnych lub
faczenia miedzy soba sterownikéw PLC.

Moduly sieciowe

Stuza dowtaczania sterownika do sieci Ethernet,
CC-Link, CC-Link IE, Profibus DP/Profinet, Modbus
TCP/RTU, DeviceNet, AS-Interface oraz MELSEC.

Moduty wejsé/
wyjsé analogowych

pozycjonujace

Moduty wejsé/wyjsé¢ dwustanowych

Do obstugi réznych poziomoéw sygnatéw,
z kluczami tranzystorowymi, przekazniko-
wymi i triakowymi

Moduty wejsé/wyjsé
analogowych

Do obstugi sygnatéw pradowych

i napieciowych oraz do pomiaru

i sterowania temperatura zmozliwo-
$cig bezposredniego podfaczania
czujnikéw rezystancyjnych Pt100

i termopar. Dostepny jest takze
modut wejscia prgdowego mogacy
pracowac w protokole HART.

Moduty pozycjonujace

Szybkiemoduty licznikowe z mozliwoscig
podtaczania enkoderéw przyrostowych

oraz wieloosiowe moduty pozycjonujace
do serwonapeddw i napeddéw z silnikami.
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OPIS SYSTEMU MELSEC SYSTEM Q H

OPIS

MELSEC

Zarzadzanie zadaniami za pomoca wieloprocesorowych sterownikow PLC

Aby w pojedynczym systemie umozliwi¢
wykonywanie algorytmow réznie taktowa-
nych w czasie np. sterowanie sekwencyjne
i przetwarzanie danych, mozna razem
zastosowac wiele jednostek centralnych

Przetwarzanie danych
r Sterowanie pracg maszyny

sterownikéw PLC MELSEC System Q. W ten
sposdb zadania sterowania sekwencyjnego
i przetwarzania danych moga by¢ rozdzie-
lone pomiedzy rézne jednostki centralne.

Rozdziat obciazenia
miedzy wiele jednostek

Procesor nr 1 do sterowania praca maszyny
r Procesor nr 2 do przetwarzania danych

Wszystkie elementy sterowania wykonywane sg przez jeden procesor

Jezeli rozmiary programu wynikajace

z duzych wymagan systemu przewyzszaja
mozliwosci przetwarzania jednostki cen-
tralnej, rozdzielenie obcigzenia pomiedzy
wiele jednostek CPU poprawi catkowitg
wydajnos¢ systemu.

Jeden procesor
centralny do
kazdego procesu

Proces 2

Proces 1

Integracja CPU do sterowania ruchem
i CPU z komputerem PC

MELSEC System Q posiada funkcje systemu
wieloprocesorowego, umozliwiajaca mie-
dzy innymi instalacje na jednej ptycie bazo-
wej sterownika PLC i sterownika ruchu.
Poniewaz wymiana danych jest optymali-
zowana i odbywa sie poprzez magistrale
ptyty bazowej, rbwnoczesnie maleja
wymagania co do zajmowanej przestrzeni

i koszty systemu sterowania.

Jednostka centralna sterowania ruchem
moze w pojedynczym systemie wykorzy-
stywac sie¢ SSCNET do sterowania maks.
96 osi, przy zmniejszonej ilosci okablo-
wania. Jednostka centralna komputera
osobistego (Q-PC) umozliwia dostep do
modutéw We/Wy i modutow funkgji inte-
ligentnych oraz wzajemna komunikacje
pomiedzy jednostkami CPU.

centralnych PLC =
L.
Rozdziat zadan i obcigzenia pomiedzy 2 procesory
Jezeli jeden z dwdch proceséw wymaga
szybkiego przetwarzania, a drugi nie, moga
by¢ one rozdzielone pomiedzy dwie jed-
nostki CPU, zapewniajac szybkie i stabilne
sterowanie kazdym z proceséw, wolne od
zaburzen ze strony innych proceséw.
Procesor nr 1 do sterowania przenosnikiem
Procesor nr 2 do sterowania robotem
Bl System
Bl napedowy

Sterownik robota

(np. do umieszczenia materiatu) @’Y@

Przenosnik
(np. do sortowania materiatu)

Jednostka centralna

Serwo-

wzmacniacz
Serwo
naped

SSCNET
Jednostka centralna |
ETHERNET

Jezeli w systemie stosowana jest jednostka
centralna komputera PC lub C, programy
sterowania moga by¢ tworzone w jezykach
wysokiego poziomu np. C++ lub VB.
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iQ Platform

Mitsubishi Electric potaczyt wszystkie
aspekty sterowania na jednej, skonsolido-
wanej platformie automatyzacji. Platforma
ta zawiera nie tylko sterowniki sekwen-
cyjne, ale takze rézne inne sterowniki,
specyficzne dla danej gatezi przemystu
lub obszaru zastosowan. Moga to by¢

.__\_

Sterownik robota

Sterowanie
sekwencyjne (PLC)

Sterowanie
ruchem

4

Sterowanie
procesem

Sterowanie komputerem PC ™

SYSTEMU

sterowniki procesu, jednostki obstugu-
jace jezyk C, wbudowane przemystowe
komputery PC, sterowniki CNC, sterowniki
robotéw oraz interfejsy HMI.

Wraz z licznymi modutami We/Wy dostepnymi
w ramach tej serii, rozwigzanie iQ Platform
moze by¢ wykorzystane w niemal kazdym

Obrabiarka CNC

Wspdlna platforma do -
prac technicznych

Motoryzacja

Monitoring
i sterowanie

Transport
i przetadunek
materiatéw

Sterowanie w jezyku C

Programowalny sterownik bezpieczenstwa MELSEC QS

Pomimo stale wzrastajacej wydajnosci,
bezpieczenstwo pracownikéw obstuguja-
cych maszyny i urzadzenia przemystowe
ma zawsze najwyzszy priorytet. Rodzina
programowalnych sterownikéw PLC serii
MELSEC QS zostata specjalnie zaprojekto-
wana do sterowania systemami bezpie-

czenstwa.
@ II

I Systemy kontroli bezpieczenstwa

Przycisk stopu
bezpieczenstwa

Do wejs¢ takiego sterownika PLC podta-
czone s3 przyciski stopu bezpieczenstwa

i bariery swietlne. Sterownik ma wbudo-
wane zaawansowane funkcje diagno-
styczne, ktére umozliwiajg niezawodne ste-
rowanie krytycznymi dla bezpieczenstwa
wyjsciami w taki sposdb, aby w przypadku
wystapienia zagrozenia, we wtasciwym
momencie wytaczy¢ urzadzenia.

PLC bezpieczeristwa

Zdalna stacja we/wy
bezpieczenstwa

Wytaczanie zasilania
w przypadku
niebezpieczenstwa

Robot

SYSTEM Q

obszarze zastosowan, przy czym klu-
czowym zagadnieniem jest utrzymanie
optymalnej wydajnosci przy obnizeniu
catkowitego kosztu posiadania (TCO).
Tym prawdziwym rozwigzaniem z zakresu
automatyzacji jest wtasnie iQ Platform.

Pétprzewodniki

CC-Link

Zaktad

Konkretne maszyny (przenosniki, roboty
itp.) s wcigz sterowane przez tradycyjny
sterownik PLC.

Sterownik PLC MELSEC System QS jest
zgodny z miedzynarodowymi normami
bezpieczenstwa EN 954-1 Kategoria 4,
ISO 13849-1 PLe i [EC 61508 (JIS C 0508)

SIL 3 oraz posiada certyfikat TUV Rheinland.

Tradycyjne PLC

Systemy sterowania maszyn

S MITSUBISHI ELECTRIC
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OPIS MELSEC

Jednostki centralne z redundancja

System z redundancja zpobiega skutkom ® Nawet gdy wystgpi awaria systemu ® Zdalne moduty We/Wy zmniejszaja
nagtej awarii. Caty system, obejmujacy sterowania, drugi, dotad uspiony system, ryzyko w przypadku sterowania zdecen-
modut zasilacza, jednostke centralng i ptyte przejmuje sterowanie i kontynuuje prace tralizowanego
bazowa ma konstrukcje redundantna.Tego @ produkty Serii Q, takie jak moduty We/ ® Narzedzia programowe GX Developer
rodzaju system nadaje sie doskonale dla Wy, moduty inteligentne i sieciowe i PX Developer oferujg proste srodo-
wielu obszar6w automatyzacji. moga by¢ wykorzystywane bez zmian wisko inzynierskie do konfigurowania

(z pewnymi wyjatkami*) i ustawiania systemow z redundancja,

zachowujac funkcjonalnos¢ jak dla zwy-
ktych systeméw

* Podczas konfig 1ia systemu redund ) istniejg ograniczenia
wersji uzytkowej.

Przyktad konfiguracji systemu

HMI na komputerze PC
(monitorowanie)
MX Component

Ethernet

System . g o2 Inny system
2redundancja Sie¢ sterownikow MELSECNET/H 2 redundancia

Inny system
z redundancja

Kabel synchronizujacy
(QC10TR/QC30TR)

(Srodowisko do prac technicznych)
GX Developer
PX Developer

CC-Link

Przetwornik A/C Przetwornik C/A
(AJ65BT-64AD) (AJ65BT-64DAV)
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Prosta modyfikacja programu
systemu sterujacego oraz bedacego
w stanie czuwania

® Zapisz programy i pliki z parametrami do
sterownikéw programowalnych

® Zmiany wprowadzane sa online podczas
edycji programu

GX Developer

SYSTEMU SYSTEM Q

Wczytywanie do sterownikéw programo-
walnych i zmiana online wykonywana w obu
systemach (sterujacym i rezerwowym) za
pomocg jednej operagji.

Wygladaja jak pojedynczy system sterownika
programowalnego.

Wpisywanie do obu systeméw

Ethernet

System sterujacy

System rezerwowy

Kontynuacja pracy nawet przy
przetaczeniu systemu

Jezeli w wyniku pojawienia sie btedu
wewnatrz jednostki centralnej nastapi
przetaczenie systemu, dostep do drugiego
systemu jest automatycznie przetaczany
poprzez sie¢. Umozliwia to ciagta prace,
tak, ze uzytkownik nie musi zwracac uwagi
na przetaczanie systemu.

GX Developer

Pofaczenie z systemem sterowania

Pofaczenie z systemem sterowania przez
kabel synchronizujacy

Ethernet

System
sterujacy

System
rezerwowy

System System
rezerwowy sterujacy

S MITSUBISHI ELECTRIC
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OPIS

Konfiguracja

Struktura systemu

Procesor i moduty sg zamocowane na pty-
cie bazowej wyposazonej w wewnetrzng
magistrale do komunikacji miedzy
poszczegdlnymi modutami i procesorami.
Na ptycie bazowej zamocowany jest takze
modut zasilacza dostarczajacy napiecia
zasilajgcego dla catego systemu.

Ptyty bazowe sa dostepne w czterech
réznych wersjach i s3 wyposazone

w 3-12 gniazd na moduty.

Do kazdej ptyty bazowej mozna dotaczy¢
plyte rozszerzajaca i zwiekszy¢ w ten spo-
s6b liczbe dostepnych gniazd.

Aby pozostawi¢ sobie mozliwos¢ pdzniej-
szego rozszerzenia sterownika PLC lub
jesli na ptycie bazowej znajduja sie wolne
gniazda, mozna w nich umiesci¢ puste
moduty.

Stuza one do ochrony wolnych gniazd
przed zanieczyszczeniami i uszkodzeniami
mechanicznymi, a takze moga by¢ wyko-
rzystywane do rezerwowania nieuzywa-
nych punktéw I/0.

Przy okablowaniu duzych systeméw

i maszyn, np. o konstrukgcji modutowej,
uzycie zdalnych modutéw 1/0O stwarza
dodatkowe mozliwosci komunikacyjne.

MELSEC

Modut wejsé/wyjsé¢
dwustanowych

Specjalny modut Modut

Procesor funkcyjny

sieciowy

Modut zasilacza

‘ Pokrywa
ochronna

1 wymiennej

listwy

= zaciskowej

Ptyta bazowa

Interfejs plyty rozszerzajacej Interfejs USB

(pod przezroczysta pokrywa)
Ethernet/Interfejs RS232

Bateria podtrzymujaca

Karta pamieci N PR .
(gniazdo na $cianie dolnej)

Rozszerzenie

Ptyta bazowa i ptyty rozszerzen potaczone
s ze sobg za pomoca kabli rozszerzaja-
cych. Jezeli uzywane sg jednostki Q52B lub
Q55B, kable te dostarczajg do ptyty bazo-
wej rozszerzenia takze napiecie zasilajace
5V DC.

Do ptyty bazowej lub do ptyt bazowych
mozna w sumie dotaczy¢ do siedmiu
jednostek rozszerzen, zawierajacych do
64 modutéw. Rozszerzenia moga by¢
montowane w kierunku pionowym lub
poziomym, a dopuszczalna diugos¢ kabli
rozszerzenia wynosi 13,2 m.

Przy wyborze modutu zasilacza nalezy
uwzgledni¢ catkowity pobér mocy modu-
tow We/Wy, modutéw funkgji specjalnych
i urzadzen peryferyjnych. W razie koniecz-
nosci mozna uzyc¢ jednostki rozszerzenia
zawierajacej kolejny modut zasilacza.

Mozna tez zastosowac konfiguracje z nad-
miarowym zasilaczem w celu zwiekszenia
dostepnosci systemu.

Gtéwna ptyta bazowa
z opcjonalng redundancja

Rozszerzajaca ptyta bazowa
z opcjonalng redundancja

12
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SYSTEMU SYSTEM Q

Kombinacje modutéw w systemie wieloprocesorowym

Szybkie gléwne plyty bazowe do pracy wieloprocesorowej (Q3LIDB)

. Model wysoko CPU do sterowa- :
C(PUnr2do4 Model uniwersalny QCPU wydajny QCPU CPU do sterowania ruchem

Q03UD (E)/Q04UD (E)H | Q02 (H)

Q06UD (E) H/Q10UD (E) H| Q06H

Pinr Q13UD (E) H/Q20UD (E) H| Q12H
Q26UD (E) H
QooU — — - - - — o
Qo1U @ — — — — — — Qoo
Qo2y — — _ _ _ — Soo
QU3UD (E) = Y 0O o ° — Soo
Q04D (B)H — 4 o) S ® — —
'L\IAn(;\(jveelrsaln Q06D (E) - o O @) ([ ) — Qo®
e Q10UD (B)H - [ J @) @) ) - Qoo
QI3UD B H = o 0O O P4 _ oo
Q20UD () H = o O S ® — 3o
Q26UD (E) H — (] @) O ® i ol
QS0UDEH — 4 o) S ® — 3o
QI00UDEH = °® o) S ® — 30
Model Q02 (H) — @) O O et . oo
wysoko Qo6H — O O '0) _ . Soe
wydajny QIH — O O o) _ B S
oo 0Z5H - O O O — — O

Gléwne plyty bazowe inne niz (Q3LIDB)

CPUnr2do4 Model uniwersalny QCPU x;g::{n”!gggs qr’llijad:r ‘s)t(:rs:‘:’“a' CPU do sterowania ruchem

QO3UD (E)/Q04UD (E)H | Q02 (H) QO02PH Q172D
Qo6UD (E) H/Q10UD (E)H | QO6H
Q13UD (E) H/Q20UD (E)H | Q12H

Qoou — — _ _ _ O ®®
Q01U ® _ — — — — Q©®®
Q02U — _ _ _ _ O ®®
Q03UD (E) — O O 0o — —
Model DA I = O O O (77 _ .
f Q06UD (E) H — O O Qe _ o
SEII;’lVJersalny Q10UD (E)H — O O Qe _ _
Q13UD (E) H — O O 0o _ _
Q20UD (E) H — O @) oL . .
Q26UD (E)H — O @) oo . .
Q50UDEH — O O Qo _ _
Q100UDEH — O @) oo _ o
Model Qo2 (H) - O O O D — O ®®
wysoko QO6H — O @) 0o _ Oo®
wydajny Q12H — O @) Qo - Qoo
QCPy Q25H — O O Qe — Qo®
@ =dostepny (O =opga — = nie dostepny
Uwaga:

(1) W sprawie nazwy uzytecznego modelu, wersji itd. prosimy kontaktowac sie z lokalnym biurem sprzedazy Mitsubishi Electric lub z przedstawicielem handlowym.
(2 Modele Q00U, Q01U i Q02U nie obstuguja szybkiej komunikacji pomiedzy jednostkami CPU w uktadzie wieloprocesorowym.

(3@ Mozna uzy¢ tylko jednej jednostki z wbudowanym komputerem PC (PC CPU).

(@) Mozna uzy¢ tylko jednej jednostki sterowania ruchem (Motion CPU).

(8 Nie moze by stosowana wraz z QO3UD(E), QOAUD(E)H, Q06UD(E)H, Q10UD(E)H, Q13UD(E)H, Q20UD(E)H lub Q26UD(E)HCPU.

(® Jednostki z cienkg (slim) ptyta bazowa (Q3[ISB) oraz z plyta bazowa z rezerwowym zasilaczem (Q38RB) nie moga by¢ w tym przypadku stosowane.

(@) Jednostkiz cienkg (slim) ptyta bazowa (Q3ISB) nie moga by¢ w tym przypadku stosowane.

Dane ogélne

Dane ogélne Dane

Temperatura pracy 0—+55°C

Temperatura magazynowania -25—+75°C

Wilgotnos¢ wzgledna otoczenia Maks. 95 % (bez kondensacji)

Stopieri ochrony 1P20

Odpornos¢ na zaktdcenia 1500 Vpp z generatorem szuméw; 1 fls przy 25-60 Hz

Wytrzymatos¢ izolacji 1500V AC (1 min)

Odpornos¢ na wstrzasy 10 G (3 razy w kazdym z 3 kierunkéw)/EN 61131-2

Odpornos¢ na wibracje 2 G: odpornos¢ na wibracje w zakresie 1055 Hz przez 2 godzimy w kierunku kazdej z 3 osi; 0,5 G dla montazu na szynie DIN/EN 61131-2
Opornos¢ izolagji >5MQ (500V DC)

Uziemienie Klasa 3

Srodowisko Unikac $rodowisk zawierajacych gazy o dziataniu korodujacym, instalowac w lokalizacjach wolnych od pytu.
Certyfikaty UL/CSA/CE/DNV/NK/LR/ABS/GL/RINA/BV
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OPIS SYSTEMU MELSEC SYSTEM Q H

OPIS

Sieci MELSEC

TCP/IP Ethernet

Gotowy do natychmiastowej pracy w beda-
cym swiatowym standardem protokole TCP/
IP. Komputer PC podtaczony do sieci Ethernet
posiada peten dostep do wszystkich sterow-
nikéw PLC w sieci, az do uktadow wejs¢/wyjsé
poziomu produkcji.

MELSECNET/10/H

Niski koszt okablowania, niezwykle proste uru-
chomienie i maksymalna dostepnos¢ dzieki
redundancji i whasciwosci Floating Master.
Maksymalny zasieg sieci wynosi 30 km.

POZIOM ZARZADZANIA
TCP/IP Ethernet

MELSEC

CC-Link/CC-Link Safety

Sie¢ przeznaczona dla poziomu sterowania

i poziomu We/Wy oferuje takie mozliwosci,
jak przetwarzanie w czasie rzeczywistym

i inteligencja rozproszona. Umozliwia integra-
cje zmodutami innych producentéw.

CC-Link IE

Nowy, otwarty standard CC-Link IE oferuje
maksymalng wydajnosc¢ przy maksymal-

nej dostepnosci. Stuzy jako sie¢ poziomu
sterowania, nastepnie obstuguje poziom
zarzadzania produkcja, poziom sterowania
ruchem i poziom sterowania bezpieczen-
stwem. W przysztosci struktura sieci zostanie
ujednolicona na wszystkich poziomach.

MELSEC FX Peer-to-Peer

Struktura sieci FX-PPN umozliwia podtaczenie
do 8 sterownikéw FX2N jako klientéw. Jako
osrodek komunikacji mozna zastosowac
skrecona pare przewodoéw.

SSCNETIII/H

Siec¢ sterownikéw systemu serwo (SSCNETIIN)
Mitsubishi Electric oferuje oparta na swiatto-
wodach i odporng na zaktécenia komunikacje
do szybkich zastosowan serwo i motion.

Na stronie 49 mozna znalez¢ przeglad modutéw sieciowych dostepnych w systemie
MELSEC System Q.

POZIOM STEROWANIA
CC-Link/CC-Link IE
CC-Link Safety
MELSECNET/10
MELSECNET/H

I

S BLBNARAN
PNSSR T

POZIOM PRODUKCJI
CC-Link

CC-Link IE Field
CC-Link Safety
MELSEC FX-PPN

\\\\\;\\\\\\\\

5K
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Sieci otwarte

TCP/IP Ethernet

Gotowy do natychmiastowej pracy w stano-
wigcym $wiatowy standard protokole TCP/IP.
Komputer PC podtfaczony do sieci Ethernet
posiada peten dostep do wszystkich sterow-
nikéw PLC w sieci, az do uktadow wejs¢/wyjsé
poziomu produkcji.

Modbus/TCP

Nie zastrzezony protokot wykorzystujacy
sie¢ Ethernet, stanowiacy de facto standard
w zakresie zastosowarn automatyki przemy-
stowej.

Modbus RTU
Protokot szeregowy do potaczenia urzadzen
nadrzednych (master) z podrzednymi (slave)

SYSTEMU

CC-Link

Sie¢ przeznaczona dla poziomu sterowania

i poziomu We/Wy oferuje takie mozliwosci,
jak przetwarzanie w czasie rzeczywistym

i inteligencja rozproszona. Umozliwia integra-
cje modutéw innych producentéw.

Profibus/DP

Przy szybkosci transmisji danych do 12 Mbo-
déw umozliwia proste i szybkie potaczenie
czujnikow i elementéw wykonawczych réznych
producentéw ze sterownikami PLC MELSEC.

Profinet

Profinet jest to przemystowy, otwarty standard
Ethernet, stosowany w systemach automatyzacji.
Uzywa protokotu TCP/IP oraz standardéw IT, moze
pracowac jak Ethernet czasu rzeczywistego i umoz-
liwia integracje systemow sieci obiektowych.

PROFIBUS/DP
™

SSMBNARARNNRN
B, S SSus =

IS

TCPIP ETHERNET

L S ANANARANY
NS

SYSTEM Q

DeviceNet

Ekonomiczna sie¢ komunikacyjna wykorzy-
stujaca magistrale CAN. Odporna na uszko-
dzenia struktura sieci, umozliwiajgca prosta
i fatwa integracje komponentéw pochodza-
cych od réznych wytworcow.

AS-Interface

Miedzynarodowy standard dla najnizszego
poziomu magistrali obiektowej. Potaczenie kon-
wencjonalnych czujnikéw i elementéw wyko-
nawczych za pomoca kabla dwuzytowego.

CANopen

Niedroga sie¢ komunikacyjna z architekturg
odporna na bfedy. Pozwala na szybka i prosta
integracje komponentéw pochodzacych od
réznych wytworcow (tylko FX).

POZIOM ZARZADZANIA
TCP/IP Ethernet

POZIOM STEROWANIA
CC-Link/CC-Link IE
Profibus DP
Modbus/TCP

POZIOM PRODUKCJI

Profibus DP
DeviceNet DeviceNet
AS-Interface
CC-Link
CANopen
Modbus RTU

S MITSUBISHI ELECTRIC
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PODSTAWOWE ELEMENTY MELSEC SYSTEM Q H

PODSTAWOWE MELSEC

B Glowne plyty bazowe

Glowne plyty bazowe Cechy szczegdlne:

Gtéwna ptyta bazowa podtrzymuje i taczy ® Adresowanie modutéw jest automa- ® Plyty bazowe z gniazdami dla dwéch

ze sobg moduty jednostek centralnych, tyczne i przyjmuje sie, ze ptyta bazowa nadmiarowych zasilaczy zwiekszaja

zasilacz, moduty wejs¢, moduty wyjs¢, ma 8 gniazd. W przypadku ptyt bazo- dostepnos¢ systemu

moduly funkgji specjalnych i ztacza magi- wych posiadajacych mniej niz 8 gniazd, ® Plyty bazowe mocowane s wkretami

strali obiektowe;j. do pustych gniazd i do gniazd nieist- lub na profilowanej szynie za pomoca
niejacych przypisanych jest szesnascie wbudowanego adaptera

adresow. Adresowanie automatyczne
moze by¢ zmodyfikowane za pomoca
funkcji przyporzadkowania We/Wy

(/0 Assignment)
Dane techniczne 0325B 033B 033SB Q358 Q355B Q35DB 0388 Q38DB* Q38RB* Q312B* Q312DB*
Gniazda dla modutéw We/Wy 2 3 3 5 5 5 8 8 8 12 12
Gniazda dla modutdw zasilaczy 1 1 1 1 1 1 1 1 2 1 1
Instalacja Wszystkie ptyty bazowe posiadaja otwory montazowe pod $ruby M4.
Wymiary (SXWxG) mm  114x98x18,5 189x98x44,1 142x98x18,5 245x98x44,1 197,5x98x18,5 245x98x44,1 328x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1

Dane do zaméwienia Nrkat. 147273 136369 147284 127586 147285 249091 127624 207608 157573 129566 207609

Akcesoria Kable potaczeniowe (patrz strona 56); adapter do montazu na szynie DIN (patrz strona 60)

*Te ptyty bazowe wymagane sy w nowej iQ Platform do jednostek centralnych motion, CNC oraz robota.

Gléwne plyty bazowe bezpieczenstwa Cechy szczegélne:

Gléwne ptyty bazowe bezpieczenstwa ® Automatyczne adresowanie modutéw
podtrzymuja i ’@CZQ ze soba jednostke ® Plyta bazowa jest montowana wkretami
centralng bezpieczenstwa oraz maksy- lub na profilowanej szynie za pomoca
malnie dwa moduty Master CC-Link Safety wbudowanego adaptera

i moduly sieci Ethernet.

Dane techniczne Q32SB

Gniazda dla modutéw We/Wy 4

Gniazda dla modutow zasilaczy 1

Wewnetrzny pobér pradu (5VDC) 0,095 A

Instalacja Posiada otwory montazowe pod $ruby M.
Wymiary (SXWxG) mm  245x98x44,1

Dane do zaméwienia Nrkat. 203206

Akcesoria Kable potaczeniowe (patrz strona 56); adapter do montazu na szynie DIN (patrz strona 60)
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B Rozszerzajace plyty bazowe

ELEMENTY

Rozszerzajace ptyty bazowe

Rozszerzajace ptyty bazowe podtacza sie
do ptyty gtéwnej za pomoca gotowych
kabli magistrali. W ten sposéb MELSEC
System Q mozna rozszerzy¢ o maks. 7 jed-
nostek rozszerzen i do 64 modutéw We/Wy.
Jednostki rozszerzajace posiadaja gniazda
do wiasnych modutéw zasilaczy.

Przy wykorzystaniu ptyty bazowej Q65WRB
z redundancja, moduty We/Wy mozna
podtaczy¢ bezposrednio do systemu
redundantnego.

Ptyta bazowa rozszerzenia QA1S51B jest
uzywana do podtaczenia modutéw serii

Cechy szczegdlne:

® Plyty rozszerzajace Q6*B sg wyposa-
zone w gniazdo do wiasnego modutu
zasilacza

® \W pojedynczym systemie mozna pod-
faczy¢ do ptyty gtéwnej maksymalnie
siedem ptyt rozszerzajacych i maksymal-
nie 64 moduty We/Wy

® Maksymalna odlegtos¢ od pierwszej do
ostatniej ptyty bazowej wynosi 13,2 m

® Plyty bazowe z gniazdami dla dwéch
redundantnych zasilaczy zwiekszajg
dostepnos¢ systemu

SYSTEM Q

Rozszerzajaca ptyte bazowa z modutem
zasilacza nalezy stosowac¢ w nastepujacych
przypadkach:
® Jesli pobdr mocy zainstalowanych
modutéw przekracza moc modutu zasila-
cza na ptycie gtéwnej
® Gdy napiecie miedzy ptyta bazowa
a ptyta rozszerzajaca spada ponizej

AnS do MELSEC System Q.
Dane techniczne Q52B Q55B (1[3]:} (1[5} Q68B Q68RB Q6128 Q65WRB QA1S51B
Gniazda dla modutow zasilaczy — — 1 1 1 2 1 1 —
Gniazda dla modutow We/Wy 2 5 3 5 8 8 12 5 1
Instalacja Wszystkie ptyty bazowe posiadaja otwory montazowe pod wkrety M4.
Cigzar kg 0,14 0,23 0,23 0,25 0,35 0,45 0,45 0,52 0,23
Wymiary (SXWxG) mm  106x98x44,1 189x98x44,1 189x98x44,1 245x98x44,1 328x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1 439x98x44,1 100x130x50,7
Dane do zaméwienia Nrkat. 140376 140377 136370 129572 129578 157066 129579 210163 249092

Akcesoria

Kable potaczeniowe (patrz strona 56); adapter do montazu na szynie DIN (patrz strona 60)
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PODSTAWOWE ELEMENTY MELSEC SYSTEM Q H

PODSTAWOWE

B Moduly zasilaczy

MELSEC

Moduly zasilaczy

Moduly zasilaczy dostarczajg napie¢ wymaganych do pracy pozo-
statych modutéw. Wybér typu zasilacza zalezy od mocy pobieranej
przez poszczegdlne moduly (jest to szczegdlnie istotne w przy-

Dane techniczne

(+109%, -15 %) VAC
(+30%, -35 %) VDC
Czestotliwos¢ wejsciowa z

Napiecie
wejsciowe

p

Prad rozruchowy

Maks. wejsciowa moc pozorna

Inamionowy SV DC A
prad wyjsciowy 24V DC£10% A
Zabezpieczenie 5V DC A
nadpradowe 24V DC A
Zabezpieczenie

przepieciowe Sl i
Sprawnos¢

miedzy obwodem
pierwotnyma 5V DC

miedzy obwodem
pierwotnym a 24V DC

Maks. czas podtrzymania przy
zaniku zasilaniams

Wskaznik zasilania
Rozmiar $rub w listwach zaciskowych

Wytrzymatos¢
izolacji

ms

Wiasciwy przekroj przewodow mm?
Ciezar kg
Wymiary (SxWx@) mm

Dane do zaméwienia Nr kat.

padku uzywania wiecej niz jednego procesora).

Cechy szczegdlne:

® Gotowosc do pracy sygnalizuje dioda LED

® Zasilacz Q63P umozliwia zasilanie sterownikéw z dodatkowego
wyjscia 24V DC

® Modut zasilacza Q62P mozna stosowac na catym swiecie, ponie-
waz jego zakres napiec¢ wejsciowych wynosi od 100 do 240V AC
przy 50/60 Hz

® Zasilacze Q63RP i Q64RP moga by¢ stosowane ze wszystkimi
jednostkami centralnymi (za wyjatkiem Q00JCPU) w celu zwiek-

miTsuBISHI | szenia poziomu dyspozycyjnosci systemu. Zasilacze z redundan-
Cja moga by¢ wymieniane podczas pracy systemu bez przery-
wania dziatania ukfadu sterowania
® \W celu skonfigurowania zasilania z redundancja, wymagana
jestinstalacja dwdch redundantnych zasilaczy na redundantnej
ptycie bazowej
Q61P Q61P-D Q61SP Q62P Q63P Q63RP Q64PN Q64RP QS061P-A1  QS061P-A2
85-264 100-240 85-264 100-240 = = 100-240 100-240 100-120 200-240
= = = = 24 24 = = = =
50/60 (£59%) 50/60 (+5%) 50/60 (£5%) 50/60 (+5%) — — 50/60 (£59%) 50/60 (+5%) 50/60 (£5%) 50/60 (+5 %)
20Awcagu 20Awciagu 20Awciagu 20Awciagu 81Awciagu 150Awciagu 20Awciagu 20Awcagu 20Awciagu 20 Aw ciggu
8ms 8ms 8ms 8ms Tms Tms Tms Tms 8 ms 8ms
120VA 130VA 40VA 105VA 45w 65W 160 VA 160 VA 125VA 125VA
6 6 2 3 6 85 85 85 6 6
— — 06 — — — — — —
>6,6 >6,6 >2,2 >33 255 255 =99 >14,4 >6,6 >6,6
>0.66 — — —
5,5-6,5 5,5-6,5 5,5-6,5 55-6,5 5,5-6,5 5,5-6,5 5,5-6,5 5,5-6,5 5,5-6,5 5,5-6,5
>70% =70 % 265 % 270 % 270 % 265 % =70 % =65 % =70 % =70 %
2830V AC, 2830V AC, 2830V AC, 2830V AC, 500V AC, 500V AC, 2830V AC, 2830V AC, 2830V AC, 2830V AC,
1 min. 1min. 1min. 1min. 1min. Tmin. Tmin. 1 min. 1min. 1min.
- - - 2830VAC, o - - . -
1min.
20 20 20 20 10 10 20 20 20 20
Wszystkie moduty posiadaja wskaznik zasilania na diodach LED.
Wszystkie moduty maja Sruby zaciskowe o rozmiarze M 3,5 x 7 mm.
0,75-2 0,75-2 0,75-2 0,3-2 0,3-2 0,75-2 0,75-2 0,75-2 075-2 075-2
(AWG 18-14) (AWG18-14) (AWG18-14) (AWG18-14) (AWG16-22) (AWG16-22) (AWG11-22) (AWG11-22) ™ !
0,30 0,30 0,39 0,50 0,47 0,40 0,47 0,47 0,40 0,40
55,2x98x90  552x98x90  27,4x98x104  55,2x98x90  55,2x98x90  83x98x115  55,2x98x115  55,2x98x115  55,2x98x115  55,2x98x115
190235 221860 147286 140379 136371 166091 217627 157065 203207 203208
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B Moduty procesoréw PLC

Dane techniczne
Typ
Punkty We/Wy

Funkcje autodiagnostyki procesora

Praca wieloprocesorowa

Podtrzymanie bateryjne

Rodzaj pamieci

Pojemnos¢ catkowita

pamieci maks. dla programu PLC
Czas cyklu programu

Timer (T)

Licznik (C)

Wewnetrzny/specjalny przekaznik (M)
Rejestr danych/rejestr specjalny (D)

Rejestr plikéw (R) ©

Wskaznik przerwan (I)

Wskaznik (P)

Wskaznik sygnalizacyjny (F)

Rejestr indeksu ()

Przekaznik sieciowy (B)/rejestr sieciowy (W)
Liczba mozliwych do podtaczenia rozszerzen

Maks. liczba modutow mozliwych do podtaczenia
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) mA
Ciezar kg
Wymiary (SxWxG) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

Procesory mozna zastapic przez:

(1) W jednostkach centralnych QOOCPU i Q01CPU liczba ta zalezy od konfiguradji pamieci.

PULL

RS-232

v

Q00JCPU

Kombinacja modutu procesora (jednoproceso-
rowy), ptyty bazowej (5 gniazd) i zasilacza

256/2048

ELEMENTY SYSTEM Q

Podstawowe jednostki centralne PLC

Moduly procesoréw centralnych MELSEC System Q sg dostepne
w wersjach jedno i wieloprocesorowej, dzieki czemu nadajg sie do
szerokiego zakresu zastosowan. Wraz z rozwojem aplikacji mozna
zwieksza¢ wydajnosc¢ sterownika przez prostg wymiane procesora
centralnego (nie dotyczy Q00J).

QO0CPU i Q01CPU sg oddzielnymi procesorami, natomiast
QO0JCPU jest niepodzielng jednostka sktadajaca sie z procesora,
zasilacza oraz ptyty bazowej i dlatego jest niedrogim wprowadze-
niem do prostych zastosowan technologii modutowych sterowni-
kéw PLC.

Standardowe jednostki CPU zostaty zaprojektowane specjalnie do
takich zastosowan, w ktérych priorytetem jest tatwosc realizacji
kompaktowej konfiguracji systemu.

Cechy szczegdlne:

® Kazdy z procesoréw jest wyposazony w interfejs R5232C, co
utatwia programowanie i monitorowanie z komputera PC lub
terminala operatorskiego

® Wbudowane pamieci Flash ROM umozliwiaja prace bez korzy-
stania z dodatkowych kart pamieci

® \Wejscia i wyjscia sg obstugiwane w trybie odswiezania, co
zapewnia optymalny czas reakgji

Q00CPU Q01CPU
Modut CPU (wieloprocesorowy)

1024/2048 1024/2048

Modut CPU (wieloprocesorowy)

Wykrycie bfedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania,

wykrycie przepalenia bezpiecznika

Niemozliwa

Tylko zmodutami PPC-CPU, Q172CPUN, Q173CPUN  Tylko zmodutami PPC-CPU, Q172CPUN, Q173CPUN

Wszystkiemoduty procesora s wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.

ROM

58 kB

8 k krokow (32 kB)
0,20 ps/instr. log.
512

512

8192

11136

128

300

1024

10

2048/2048

2

16

220

0,66
245x98x98 @

138322
QoouJcPy

(2) Dane odnosza sie do catej jednostki, facznie z ptyta bazowa i zasilaczem.

RAM, ROM RAM, ROM
94 kB 94 kB

8 k krokow (32 kB) 14 k krokow (56 kB)
0,16 ps/instr. log. 0,10 ps/instr. log.
512 512

512 512

8192 8192

11136 11136

32768 32768

128 128

300 300

1024 1024

10 10
2048/2048 2048/2048

4 4

24 2%

250 270

0,13 0,13
27,4x98x89,3 27,4x98x89,3
138323 138324
QoouCPU Qo1UCPy
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PODSTAWOWE ELEMENTY MELSEC SYSTEM Q H

PODSTAWOWE

Bl Moduly jednostek centralnych PLC

Dane techniczne

Typ
Punkty We/Wy

Funkcje autodiagnostyki procesora

Tryb wieloprocesorowy
Podtrzymanie bateryjne
Rodzaj pamigci

. ” catkowita
Pojemnos¢

pamieci maks. dla programu PLC

Czas cyklu programu

Timer (T)

Licznik (C)

Wewnetrzny/specjalny przekaznik (M)
Rejestr danych/rejestr specjalny (D)
Rejestr plikéw (R) ©

Wskaznik przerwar (1)

Wskaznik (P)

Wskaznik sygnalizacyjny (F)

Rejestr indeksu ()

Przekaznik sieciowy (B)/rejestr sieciowy (W)
Liczba mozliwych do podtaczenia rozszerzen
Maks. liczba modutéw mozliwych do podtaczenia

Wewnetrzny pohér pradu (5 V DC)
Ciezar

Wymiary (SxWxG)

Dane do zaméwienia
Procesory mozna zastapic przez:

(@) Liczba zalezy od konfiguracji pamieci

Q02CPU
Modut wieloprocesorowej jednostki centralnej

4096/8192

MELSEC

Q02HCPU

4096/8192

Wysokowydajne procesory PLC

W przypadku wysokowydajnych procesoréow PLC priorytetem jest
duza szybkos¢ przetwarzania i mozliwo$¢ podtaczania rozszerzen.
Zapewniaja one duzg réznorodnos¢ funkgcji, w tym zoptyma-
lizowane programowanie i debugowanie w celu zapewnienia
elastycznej odpowiedzi na wymagania dowolnego systemu.

Cechy szczegdlne:

® Kazda wysokowydajna jednostka wieloprocesorowa H-CPU jest
wyposazona w interfejs USB, utatwiajac programowanie i moni-
torowanie pracy za pomocg komputera osobistego

® Przetwarzanie wejs¢ i wyjs¢ odbywa sie w trybie od$wiezania

® Arytmetyka zmiennoprzecinkowa zgodnie z |EEE 754

® Specjalizowane instrukcje do obstugi petli regulacji PID

® Funkcje matematyczne, w tym trygonometryczne, wyktadnicze
i logarytmiczne

® Wymiana modutéw w trybie hot-swap’, podczas pracy (takze
z jednostkami CPU do sterowania procesem)

® W trybie wieloprocesorowym moze pracowac do 4 modutéw
procesoréow

QO6HCPU Q12HCPU Q25HCPU

4096/8192 4096/8192 4096/8192

Wykrycie bfedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania,
wykrycie przepalenia bezpiecznika

Na jednej ptycie bazowej mozna zastosowac kombinacje maks. 4 modutéw procesoréw centralnych.
Wszystkiemoduty procesora sa wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.

RAM, ROM, FLASH
<32MB

28 k krokow
(112 kB)

79ns/
instr. log.

2048
1024
8192
12288

32768/
maks. 1042432

256

4096

2048

16
8192/8192

7

64

600

0,20
27,4x98x89,3

132561

Q03UD/UDECPU

RAM, ROM, FLASH
<32MB

28 k krokow
(112 kB)

34ns/
instr. log.

2048
1024
8192
12288

65536/
maks. 1042432

256

4096

2048

16
8192/8192

7

64

640

0,20
27,4x98x89,3

127585

Q03UD/UDECPU

RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
<32MB <32MB <32 MB

60 k krokow 12 k krokéw 252 k krokéw
(240 kB) (496 kB) (1008 kB)
34ns/ 34ns/ 34ns/

instr. log. instr. log. instr. log.

2048 2048 2048

1024 1024 1024

8192 8192 8192

12288 12288 12288

65536/ 131072/ 131072/

maks. 1042432 maks. 1042432 maks. 1042432
256 256 256

4096 4096 4096

2048 2048 2048

16 16 16

8192/8192 8192/8192 8192/8192

7 7 7

64 64 64

640 640 640

0,20 0,20 0,20
27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3
130216 130217 130218
QO6UDH/UDEHCPU Q13UDH/UDEHCPU Q26UDH/UDEHCPU
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ELEMENTY SYSTEM Q

B Uniwersalne jednostki centralne PLC

Te uniwersalne jednostki centralne PLC sg w rodzinie MELSEC
System Q najnowsza generacja modutowych procesoréw i s fun-
damentem systemu iQ Platform. Moga by¢ taczone z CPU motion,
robota i CNC, tworzac bardzo elastyczny i skalowalny modutowy

H === system automatyki.

MODE =
RUN =

W e Cechy szczegélne:

® Zintegrowany interfejs mini USB do programowania
® Zintegrowany interfejs Ethernet; pozwala na sprawna komuni-

\ kacje zmodutami QCJUDEH
® Skrajnie szybkie przetwarzanie bitowe w czasie 9,5 ns
T f/’; ® Bardzo szybki dostep do danych
o | ® Procesory serii QUIUDVCPU umozliwiaja przetwarzanie progra-
H = C mow z bardzo duza predkoscia
e ® W procesorach QCJUDVCPU mozna instalowa¢ karty pamieci SD
| meen | lub kasety SRAM
. QO3UDCPU, QO04UDHCPU,
Dane techniczne QO0UJCPU QO0UCPU Q01UCPU Q02UCPU Q03UDECPU Q04UDEHCPU
Typ Modut wieloprocesorowy CPU
Punkty We/Wy 256/8192 1024/8192 1024/8192 2048/8192 4096/8192 4096/8192
Funkcje autodiagnostyki procesora ~ Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, wykrycie przepalenia bezpiecznika
Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora s wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
) . catkowita <32MB <32MB <32MB <32MB <32MB <32MB
POJemn_osc s, dl
pamied pmrggsr'ami PLC 10 k krokéw (40 kB) 10 k krokéw (40 kB) 15 k krokéw (60 kB) 20 k krokow (80 kB) 30 k krokdw (120 kB) 40 k krokow (160 kB)
(zas cyklu programu 120 ns/instr. log. 80 ns/instr. log. 60 ns/instr. log. 40 ns/instr. log. 20 ns/instr. log. 9,5 ns/instr. log.
Wymiary (SxWxG) mm  245x98x98 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3
Dane do zaméwienia Nrkat. 221575 221576 221577 207604 207605, 217899 207606, 217900
. QO6UDHCPU, Q10UDHCPU, Q13UDHCPU, Q20UDHCPU, Q26UDHCPU,
Dane techniczne QOGUDEHCPU  QIOUDEHCPU  QI3UDEHCPU  QOUDEHCPU  Q26UDEH(pY  QSOUDEHCPU — Q100UDEHCPU
Typ Modut wieloprocesorowy CPU
Punkty We/Wy 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192 4096/8192
Funkgje autodiagnostyki procesora ~ Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamiedi, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, wykrycie przepalenia bezpiecznika
Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora s wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamigci RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
Poiemnosé catkowita <32MB <32MB <32 MB <32MB <32MB <32 MB <32MB
pajmieci maks. dla 60 k krokéw 100 k krokéw 130 k krokéw 200 k krokow 260 k krokéw 500 k krokdw 1000 k krokéw
programu PLC (240 kB) (400 kB) (520kB) (800 kB) (1040kB) (2000kB) (4000 kB)
9,5ns/ 9,5ns/ 9,5ns/ 9,5ns/ 9,5ns/ 9,5ns/ 9,5ns/
Czas cydU programi instr. log. instr. log. instr. log. instr. log. instr. log. instr. log. instr. log.
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x115 27,4x98x115
Dane do zamdwienia Nrkat. 207607,215808 221578, 221579 217619, 217901 221580, 221581 217620, 217902 242368 242368
Dane techniczne QO3UDVCPU Q04UDVCPU QO6UDVCPU Q13UDVCPU Q26UDVCPU
Typ Modut wieloprocesorowy CPU
Punkty We/Wy 4096/8192
Funkgje autodiagnostyki procesora ~ Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamiedi, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, wykrycie przepalenia bezpiecznika
Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora sa wyposazone w baterie litowa z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH, SD-Card, kaseta pamieci SRAM
Pojemnos¢ pamieci programu PLC 30 k krokow (120 kB) 40 k krokéw (160 kB) 60 k krokow (240 kB) 130 k krokow (520 kB) 260 k krokow (1040 kB)
(zas cyklu programu 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log 1,9 ns/instr. log
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x115 27,4x98x115
Dane do zaméwienia Nrkat. 266161 266162 266163 266164 266165

Q4MCA-1MBS;  Kaseta pamieci 1 MB do procesoréw QCJUDVCPU  nrkat. 266134;
Q4MCA-2MBS;  Kaseta pamieci 2 MB do procesoréw QL IUDVCPU nr kat. 266155;
Q4MCA-4MBS;  Kaseta pamigci 3 MB do procesoréw QCIUDVCPU  nrkat. 266156
Q4MCA-8MBS;  Kaseta pamieci 4 MB do procesorow QLIUDVCPU nrkat. 266157

Akcesoria
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PODSTAWOWE

MELSEC

B Moduty procesorow do zadan regulacji

Dane techniczne

Typ
Punkty We/Wy

Funkcje autodiagnostyki procesora

Tryb wieloprocesorowy

Podtrzymanie bateryjne

Rodzaj pamieci

catkowita

maks. dla programu PLC
Czas cyklu programu

Timer (T)

Licznik (C)

Wewnetrzny/specjalny przekaznik (M)
Rejestr danych/rejestr specjalny (D)
Rejestr plikéw (R) @

Wskaznik przerwan (1)

Wskaznik (P)

Wskaznik sygnalizacyjny (F)

Rejestr indeksu ()

Pojemnos¢
pamieci

Przekaznik sieciowy (B)/rejestr sieciowy (W)
Liczba mozliwych do podtaczenia rozszerzen
Maks. liczba modutéw mozliwych do podtaczenia

Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC)

Maks. czas podtrzymania przy
zaniku zasilaniams

Ciezar

Wymiary (SXWxG)
Dane do zaméwienia
Akcesoria

(@ Liczba zalezy od konfiguracji pamieci.

Q12PHCPU

MODE =1
RUN

Q02PHCPU

Q06PHCPU

Modut procesora do sterowania procesem

4096/8192

4096/8192

Procesor do zadan regulacji z MELSEC System Q pozwala na
elastyczna konstrukcje systemu oparta na gotowych elementach,
dzieki czemu mozliwe jest obnizenie zaréwno kosztéw wstepnych,
jak i kosztéw wdrazania. Narzedzia PX Developer/GX Developer
lub GX IEC Developer umozliwiaja projektowanie, debugowanie,
monitorowanie i przeprowadzanie konserwacji aplikacji do zadan
regulacyjnych. System sterowania procesami MELSEC najlepiej
nadaje sie do produkgji przemystowej zywnosci oraz zastosowan
w zaktadach chemicznych, w ktérych materiaty ciekte i state prze-
chowuje sie w zbiornikach wymagajacych utrzymywania poziomu
wypetnienia w okreslonym zakresie. Procesor do zadan regulacji
faczy funkcje DCS z funkcjami PLC w jednym module o kompakto-
wych rozmiarach.

Cechy szczegolne:

® Uproszczone sterowanie i technika

® Rozlegte sterowanie w petli

® Szybkie sterowanie w petli

® Zwiekszona niezawodnosc i przydatnos¢ do uzytku
® \Wymiana modutéw bez przerywania pracy

® Wspotpraca z siecig CC-Link IE, MELSECNET/H dla wielocztono-
wych zdalnych systeméw 1/O

® Sterowanie w petli i sterowanie sekwencyjne za pomoca jed-
nego procesora

® Uzytecznosc i rozszerzalnos¢

® Mozliwos¢ uzywania z izolowanymi modutami analogowymi,
idealne rozwigzanie dla celéw sterowania procesami

® Wygtadzanie wartosci wejs¢ analogowych
Q12PHCPU Q25PHCPU

4096/8192 4096/8192

Detekcja btedu procesora, Watch Dog, detekcja btedu baterii, detekcja btedu programu, kontrola programu, detekcja btedu zasilacza,

detekja btedu bezpiecznika

Na jednej ptycie bazowej mozna zastosowa¢ kombinacje maks. 4 modutéw procesoréw (CPU).
Wszystkie moduty procesordw s zaopatrzone w baterie litowa o oczekiwanym czasie zycia 5 lat.

RAM, ROM, FLASH
<32MB

28 k krokow (112 kB)
34 ns/instr. log.
2048

1024

8192

12288

65536/maks. 1042432
256

4096

2048

16

8192/8192

7

64

640

kg 0,20
mm  27,4x98x89,3

. 218138

ms Zmienny w zaleznosci od typu zasilacza

RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
<32MB <32MB <32MB

60 k krokow (240 kB) 124 k krokow (496 kB) 252 k krokow (1008 kB)
34 ns/instr. log. 34 ns/instr. log. 34 ns/instr. log.

2048 2048 2048

1024 1024 1024

8192 8192 8192

12288 12288 12288

65536/maks. 1042432 131072/maks. 1042432 131072/maks. 1042432
256 256 256

4096 4096 4096

2048 2048 2048

16 16 16

8192/8192 8192/8192 8192/8192

7 7 7

64 64 64

640 640 640

0,20 0.20 0.20

27,4x98x89,3 27,4x98x89,3 27,4x98x89,3

218139 143529 143530

Opgjonalne oprogramowanie PX-Developer
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B Redundantne moduty procesoréw PLC
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ELEMENTY SYSTEM Q

Redundantne moduty procesoréw PLC

W uktadzie z redundancja dwa identycznie skonfigurowane
systemy sg automatycznie synchronizowane dla zapewnienia
funkgji,goracej rezerwy’, co gwarantuje maksymalna dostepnosc
systemu i jego odpornos¢ na uszkodzenia. Rozwigzanie takie
redukuje czasy przestojow oraz koszty ogdlne zwigzane z ponow-
nym uruchamianiem systemu. Wyzsze koszty zakupu systemow

z redundancjg sa zaniedbywalnie mate w poréwnaniu do kosztéw,
jakie moga wystapic¢ w przypadku awarii.

W momencie, gdy system aktywny ulega awarii, system bedacy

w stanie ,goracej rezerwy” automatycznie zostaje uaktywniony

i przejmuje prace bez jakiejkolwiek przerwy.

Modutowa architektura systemu, zaleznie od potrzeb, umozliwia
stosowanie réznych poziomdw redundancji: redundancji zasilania,
redundancji uktadu ,master” i redundancji sterownika.

Cechy szczegdlne:

® System rezerwowy wyposazony w QnPRH skfada sie gtéwnie ze
standardowych elementéw, dlatego mozliwe jest wykorzystanie
istniejacego sprzetu

® [stnieje mozliwos¢ zintegrowania z istniejacym, nierezerwowym
Srodowiskiem aplikacji

® Krotki czas przetaczania systemu mozna ustali¢ za pomoca para-
metréw (min. 22 ms, 48 k stéw)

® System mozna zaprogramowac jako standardowy, nie jest
wymagane specjalne oprogramowanie

® Automatyczna detekcja systemu aktywnego za pomoca
MX Components/MX OPC Server komunikujacych sie z syste-
mami wyzszego poziomu

® Poziom We/Wy mozna taczy¢ przez sie¢ MELSECNET/H (pier-
scien redundantny), CC-Link, CC-Link IE, Ethernet lub Profibus.
Dostepnosc tych sieci mozna zwiekszy¢ za pomoca rezerwo-
wych modutéw Master

Dane techniczne Q12PRHCPU Q25PRHCPU
Typ Modut procesora do sterowania procesem, wysoka dyspozycyjnos¢
Punkty We/Wy 4096/8192 4096/8192

Funkcje autodiagnostyki procesora
Tryb wieloprocesorowy

Wykrycie btedu procesora, Watch Dog, wykrycie btedu baterii, wykrycie btedu pamieci, kontrola programu, wykrycie btedu zasilania, sledzenie danych

Podtrzymanie bateryjne Wszystkie moduty procesora s wyposazone w baterie litow3 z oczekiwanym czasem zycia 5 lat.
Rodzaj pamieci RAM, ROM, FLASH RAM, ROM, FLASH
Rt et catkowita <32MB <32MB

maks. dla programu PLC 124 k krokdw (496 kB) 252 k krokow (1008 kB)
(zas cyklu programu 34 nsfinstr. log. 34 nsfinstr. log.
Timer (T) 2048 2048
Licznik (C) 1024 1024
Wewnetrzny/specjalny przekaznik (M) 8192 8192
Rejestr danych/rejestr specjalny (D) 12288 12288

131072/maks. 1042432

131072/maks. 1042432

Rejestr plikow (R)

Wskaznik przerwan (I) 256 256
Wskaznik (P) 4096 4096
Wskaznik sygnalizacyjny (F) 2048 2048
Rejestrindeksu () 16 16
Przekaznik sieciowy (B)/rejestr sieciowy (W) 8192/8192 8192/8192
Maks. liczba modutéw mozliwych do podtaczenia  Maks. 11 w gtéwnej ptycie bazowej, razem 64 potaczone zdalnie przez sie¢ MELSECNET; nie mozna podtaczyc centralnej jednostki rozszerzenia
Wewnetrzny pobor pradu (5V DC) mA 640 640

Cigzar kg 0,30 0,30
Wymiary (SXWXG) mm  52,2x98x89,3 52,2x98x89,3
Dane do zaméwienia Nrkat. 157070 157071
Akcesoria Opcjonalne oprogramowanie PX-Developer

*Kable Sledzace QCT0TR i QC30TR, patrz strona 56
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PODSTAWOWE

B Modut jednostki centralnej PC

3%

joooo \
0000;\

2%

&Y

MELSEC

Jednostka centralna z systemem operacyjnym Windows®

Jednostka centralna Q10WCPU uzywa systemu operacyjnego
Microsoft Windows® i moze by¢ potaczona z zasilaczami, kasetami,
we/wy i modutami specjalnym MELSEC Systemu Q. Modut CPU
moze by¢ uzywany w trybie autonomicznym lub w trybie wielo-
procesorowym i np. w pofgczeniu z modutami CPU PLC. Pozwala
to na bezproblemowe potaczenie pomiedzy procesem i systemu
przetwarzania danych. Podczas gdy moduty CPU PLC kontrolujg

i sterujg procesami, jednostka centralna Q10WCPU zajmuije sie
dostosowaniem i przetwarzaniem danych. Jednostka centralna
Q10WCPU-W1-E uruchamia sie z wbudowanego dysku pétprze-
wodnikowego (SSD) lub z zainstalowanej karty pamieci CF typu 1
(Q10WCPU-W1-CFE). Dwa zintegrowane interfejsy LAN pozwa-
laja na wiaczenie urzadzenia do sieci i umozliwiaja dostep do
sieci Intranet lub Internet. Sprzet zostat zrealizowany za pomoca
wbudowanego procesora i sprawdzonego chipsetu. Uzycie tatwo
dostepnych elementéw zapewnia, ze ten modut procesora moze
by¢ z fatwoscia zastosowany. Ponadto, samo-dostosowujacy BIOS
umozliwia odpowiednie wsparcie na poziomie BIOS-u.

Cechy szczegdlne:

® System operacyjny Windows® w module o matych wymiarach
(podwdjna szeroko$¢ modutu CPU PLC MELSEC System Q)

® Oszczednosc energii dzieki zastosowaniu procesora Intel Atom
N450. Mozliwos¢ nastawiania réznych opcji oszczedzania energii.
Zapewnia to odpowiednig wydajnos¢ i niskie zuzycie energii

® Standardowo wyposazony w rézne interfejsy (1000BASE-T (LAN),
USB 2.0, CF-Card itp.)

® Konfigurowalny Phoenix Award BIOS umozliwia odpowiednie
wsparcie na poziomie BIOS-u

® Karta pamieci CF moze by¢ zainstalowana jako zewnetrzny nosnik
danych (Q10WCPU-W1-CFE)

® Zintegrowany dysk SSD ma podwdjng funkcje zabezpieczenia
przed zapisem i w ten sposéb zapewnia niezawodna ochrone
waznych danych

Dane techniczne Q10WCPU-WI-E Q10WCPU-WI-CFE
Typ PCCPU
Procesor Procesor Intel® Atom™ N450 1,66 GHz
Chipset Intel® ICH8M
Czestotliwos¢ taktowania GHz 1,66
L1 cache Instrukcje 32 kB + dane 24 kB
Pamie¢ L2 cache 512kB
gtéwna 1GB
Wideo Analogowy RGB, rozdzielczos¢ 1400 x 1050 przy 60 Hz (16 milionéw koloréw)
szeregowy (RS232C) ~ Jedno 9-stykowe zfacze D-SUB, szybkos¢ transmisji: 50115200 bit/s
USB Pie¢ portéw zgodnych z USB 2.0 (trzy z przodu i dwa z tytu)
Interfejsy klawiatury/myszy Pofaczenie poprzez jeden z portow USB
LAN Dwa gniazda RJ45 do 1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
monitor 1x15-stykowe gniazdo H-DSUB
Gniazda PC card Jedno gniazdo karty pamieci CF (typ )
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) A Max.3
Cigzar kg 0,44 0,45
Wymiary (SxWxG) mm  55,2x98,0x115

Dane do zamoéwienia Nrkat. 252826 252827
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B Modut sterownika C

Programowanie w jezykach wysokiego poziomu w pota-

czeniu z systemem operacyjnym czasu rzeczywistego
Sterownik C umozliwia integracje i programowanie platformy
ﬂ ﬂ automatyzacyji MELSEC System Q w jezyku C++. Dzieki zastoso-
CPU.vo1 Q12DCCPUY . L. . .
QOGCRUNSSW nny ey waniu popularnego na catym Swiecie systemu operacyjnego czasu
) oz o0 STUSER I orssDIRDLD EIUSER rzeczywistego VxWorks, realizacja ztozonych zadan, komunikacja
i obstuga protokotéw staja sie bardzo fatwe.
v s Cechy szczegélne:
= —
i -ﬁ ® Mozliwos¢ integracji w wieloprocesorowej strukturze sterowa-
oo | LA nia MELSEC System Q, przez pofgczenie z jednostkami central-
I nymi PLC i sterowania ruchem, lub zastosowanie jako autono-
| miczny system sterowania
ﬂ ﬂ == ® System operacyjny czasu rzeczywistego VxWorks
SNE|
D l ﬁ'_’i"‘ . ® Dedykowane $rodowisko programistyczne dla jezyka C/C++
| = e ® Karty pamieci CompactFlash utatwiaja postugiwanie sie duzymi
ilosciami danych
® Wysokowydajny dodatek do istniejgcej gamy produktéw auto-
matyzacyjnych
® 7-segmentowy wyswietlacz LED upraszcza wyszukiwanie
btedow i rozwigzywanie problemoéw (dotyczy tylko jednostki
Q12CCPU-V)
® Wbudowane interfejsy Ethernet i RS232
® Q12DCCPU-V z dodatkowym interfejsem USB
® Preinstalowany system operacyjny czasu rzeczywistego VxWorks
oraz Telnet
® Mozliwos¢ wbudowania standardowego kodu C/C++
® Zdalny dostep za posrednictwem sieci oraz obstuga protokotu FTP
® Biblioteka komunikacyjna VxWorks oraz biblioteki QBF ufatwiaja
konfiguracje
® Zgodnos¢ z CODESYS
Dane techniczne Q06CCPU-V Q12DCCPU-V
Punkty We/Wy 4096 (X/YO-X/YFFF)
Standardowa pamie¢ ROM: 16 MB (obszar roboczy uzytkownika: 6 MB); p—— . . - .
Pamie¢ pamiec robocza RAM: 32 MB (obszar roboczy uzytkownika: 14 MB); Sgadr}?;rdmomxaﬁgn;ﬁfﬁme3;\/‘”5 (z,t?m.r;’ggfg uzytkownika: 128 MB;
podtrzymywana bateryjnie pamie¢ RAM 128 kB poatizymy yjnie pamig :
System operacyjny VxWorks, wersja 5.4 (preinstalowana) VxWorks, wersja 6.4 (preinstalowana)
Jezyk programowania Club CC++

Tornado 2.1 (licencje na warunkach specjalnych dla uzytkownikow syste-

Narzedzie programistycne mow Mitsubishi Electric dostepne s3 bezposrednio w firmie Wind River) Workbench 26.1

Interfejsy komunikacyjne RS232 (1 kanat), T0BASE-T/T00BASE-TX (1 kanat) RS232 (1 kanat), T0BASE-T/T00BASE-TX (2 kan.), USB (1 kanat)
Format danych 1 bit startu, 7 lub 8 bitéw danych, Tlub 0 bitéw parzystosci, Tlub 2 bity stopu

Kontrola parzystosci Kontrola parzystosci moze by¢ aktywowana przez uzytkownika

Suma kontrolna Suma kontrolna moze by¢ aktywowana przez uzytkownika

Sterowanie transmisja danych Za pomoca sygnatéw RS i CS (konfigurowanych przez uzytkownika)

Podtaczenie okablowania zewnetrznego Gniazdo 9-stykowe Sub-D (RS232), RJ45 (Ethernet)

Interfejs karty CF 1 gniazdo na karte TYPE | (obstuga karty CF o poj. maks. 1 GB) 1 gniazdo na karte TYPE | (obstuga karty CF o poj. maks. 8 GB)
Whudowany zegar Rok, miesiac, dzier, minuty, sekundy, dzier tygodnia (automatyczne uwzglednianie roku przestepnego)

Maks. czas podtrzymania przy zaniku zasilaniams = Zalezny od zasilania

Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) A 0,71 0,93

Ciezar kg 0,17 0,24

Wymiary (SXWXG) mm  27,4x98x89,3 27,4x98x115

Dane do zaméwienia Nrkat. 165353 221925

Programowanie za posrednictwem sieci Ethernet, moze by¢ wymagany skrzyzowany kabel sieciowy (X-Link).

Srodowisko programistyczne C-Controller Configurator V0100-1LOC-E; Nr kat. 165367

Specjalne Srodowisko programistyczne (Tornado, WindView, Sniff+) dla modutu QO6CCPU dostepne jest na catym $wiecie w oddziatach firmy Wind River;
prosimy powotac sie na nasza umowe nr 209356.

Dla celow testowania dostepna jest bezpfatna wersja demonstracyjna.

Srodowisko programistyczne Workbench 2.6.1 jest dostepne w firmie Wind River Systems.

Akcesoria
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PODSTAWOWE

MELSEC

Bl Moduty procesoréw ruchu

Dane techniczne
Typ

Punkty We/Wy

Liczba sterowanych osi
Funkgje interpolacji

metoda

Pozycjono- .

war¥i ej sterowanie ksztattem
przyspieszania/hamowania
kompensacja

Jezyk programowania

Szybkie i dynamiczne procesory ruchu

Procesor ruchu steruje i synchronizuje potaczone z nim serwow-
zmacniacze i serwosilniki. Oprocz procesora ruchu system stero-
wania ruchem zawiera réwniez procesor PLC.

Tylko w wyniku potaczenia dynamicznego sterowania pozycjo-
nowaniem ze sterowaniem PLC, mozna stworzy¢ innowacyjny

i samowystarczalny system sterowania ruchem.

Podczas gdy procesor motion steruje w duzej skali ruchami
serwonapedu, sterownik PLC jest odpowiedzialny za réwnoczesne

I ‘}@ sterowanie maszyna i komunikacje.
;vq//@— Cechy szczegélne:
usB
I e ® Podziat obcigzenia miedzy kilka procesoréw podwyzsza ogolng
= wydajnos¢ catego systemu
| ES = ® W jednym systemie moga pracowac maks. trzy procesory ruchu
v
=i ® Rozbudowany system sterowania do maks. 96 osi w jednym
systemie
® Jednoczesna interpolacja czterech osi
® Programowe sterowanie krzywkowe
® Wirtualne i fizyczne osie wiodace
® Integracja w szybkiej sieci SSCNETIII umozliwia komunikacje
z wysokowydajnymi serwowzmacniaczami z predkoscia do
5,6 Mbit/s
Q172DCPU Q172DSCPU Q172HCPU Q173DCPU Q173DSCPU Q173HCPU
Procesor ruchu Procesor ruchu Procesor ruchu Procesor ruchu Procesor ruchu Procesor ruchu
8192 8192 8192 8192 8192 8192
8 16 8 32 32 32

Interpolacja liniowa do 4 osi, interpolacja kotowa do 2 osi, interpolacja helikalna do 3 osi

Punkt do punktu, sterowanie predkoscia/sterowanie predkosciowo-pozycyjne, staty skok, sterowanie ze stata predkoscia, pozycjonowanie nadazne,
pozycjonowanie z przefaczaniem predkosci, kontrola szybkich oscylacji, sterowanie synchroniczne (SV22)

Automatyczne trapezowe przyspieszanie/hamowanie oraz przyspieszanie/hamowanie po krzywej,,S"

Kompensacja luzu nawrotnego, przektadnia elektroniczna
Motion SFC, instrukcje specjalizowane, oprogramowanie dla linii montazowych (SV13), jezyk wirtualnej symulagji uktadéw mechanicznych (SV22)

0,22 ms (05 1.-4.),

0,44 ms (05 1.-3.),

i3 oMms(os1-6)  ommOTH ommses13), VRIS oumsess-i0),  088mslosa-io
L, 0,88 ms (057.-8.) ¢ ) £ 0,88 ms (05 1.-8.) ! ? L 0,88 ms (05 11.-24.) 1,77 ms (0$ 11.-20.),
Szybkos¢ 0,88 ms (05 11.-16.) 3,55 ms (05 19.-32.) 177 ms (04 25.-32) 3,55 ms (06 21.-32)
S , . ) Oabms(08174) g gy mg(o1p),  OBBmS(O41S),
) 0,44 ms (o§ 1.-4), 0,44 ms (o§ 1.-6.), 0,88 ms (o§ 1.-4.), 0,88 ms (o§ 5.-12), 0’88 s (0871 6.’) 1,77 ms (o§ 6.—14.),
0,88 ms (05 5.-8.) 0,88 ms (057.—16.) 1,77 ms (0$ 5.-8.) 1,77 ms (05,13.—28.), 1’77 ms (04 17.-32) 3,55 ms (o§ 15.-28.),
3,55 ms (05 29.-32.) ! 7,11 ms (05 29.-32.)
Pamiec programowa 14 k krokéw 16 k krokéw 14 k krokow 14 k krokow 16 k krokow 14 k krokéw
Liczba punktdw pozycjonowania 3200
c\lc)fll():n?mv/v:r?;czﬁspnr:fgraméw I 25
. Ir:;zcl;]ak:g\ll(vér:,(:czesnle aktyw- Maks. 256 krokéw we wszystkich programach
Wykonanie tryb )
programu wyko- normalny Wykonywane w gtownym cyklu ruchu
nywane . Wykonywane w ustalonych cyklach (0,88 ms, 1,7 ms, 3,5 ms, 7,1 ms, 14,2 ms) 16 zewnetrznych punktow przerwar (wejscia modutu przerwar QI60),
zadania przerwanie wykonywane z przerwaniem z modutu sterownika PLC (podczas wykonywania instrukgji S(P).GINT)
NMI 16 punktéw; wykonywane, gdy ustawione (ON) jest wejscie w module przerwania (np. Q160)
Interfejsy SSCNETIIN (USB, RS232Cza posrednictwem modutu PLC) USB, RS232C, SSCNETIII  SSCNETII (USB,RS232C za posrednictwem modutu PLC) USB, RS232C, SSCNETIII
Fizyczne punkty We/Wy (PX/PY) 256 (We/Wy, ktére moga by¢ przypisane bezposrednio do procesora ruchu)
Certyfikaty CE, UL & cUL CE, UL & cUL CE, UL & cUL CE, UL & cUL CE, UL & cUL CE, UL & cUL
Wewnetrzny pobor pradu (5V DC) A 1,14 1,44 1,14 1,25 1,75 1,25
Cigzar kg 033 0,38 0,25 033 0,38 0,23
Wymiary (SXWxG) mm 27,4x98x119,3 27,4x120,5x120,3 27,4x98x114,3 27,4x98x119,3 27,4x120,5x120,3 27,4x98x114,3
Dane do zaméwienia Nrkat. 209788 248700 162417 209787 248701 162696

Akcesoria

Moduty interfejsu do recznego generatora impulséw, enkodera i sygnatow zewnetrznych
(szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w katalogu,,Sterownik ruchu MELSEC System Q"
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ELEMENTY SYSTEM Q

B Modut bezpieczenstwa

Sterowanie bezpieczenstwem za pomoca sterownika
bezpieczenstwa PLC QS

Zastosowanie sieci CC-Link Safety eliminuje potrzebe wyko-
nywania skomplikowanych potaczen obwodéw elektrycznych,
wymaganych w tradycyjnych systemach bezpieczenstwa. Za
pomoca standardowego kabla CC-Link Safety zdalne stacje we/wy
bezpieczenstwa podtaczone sa do zainstalowanego w sterowniku
bezpieczenstwa modutu Master CC-Link. W przypadku wysta-
pienia btedéw komunikacji, rozbudowane i efektywne funkcje
bezpieczenstwa automatycznie wylgczajg wyjscia PLC Safety oraz
wyjscia zdalnych stacji we/wy bezpieczenstwa.

v
B, CC-Link Safety jest réwniez kompatybilny z tradycyjng siecia
. CC-Link. Oznacza to, ze w sieci CC-Link Safety do sterowania tymi

< sygnatami we/wy, ktére nie sa krytyczne dla bezpieczeristwa, moz-
liwe jest stosowanie tradycyjnych modutéw zdalnych we/wy.

Cechy szczegdlne:

® Zgodny z wymaganiami w zakresie bezpieczeristwa norm
EN 954-1 Kategoria 4, 1SO 13849-1 PLe i IEC 61508 (JIS C 0508)
SIL 3 oraz certyfikowany przez TUV Rheinland

® Automatyczne sprawdzanie wejsc i wyjs¢ bezpieczenstwa oraz
urzadzen zewnetrznych (przerwa w potfaczeniach, zwarcia, styki
stycznikow zabezpieczone bezpiecznikami itp.)

® Programowanie i konfiguracja za pomoca dobrze znanych pro-
gramoéw GX Developer. Nie s3 wymagane dodatkowe umiejet-
nosci lub oprogramowanie

® Zmniejszone koszty zwigzane z wykonywaniem okablowania
systemu

® Rozbudowane funkcje diagnostyczne

® Rozszerzalno$¢: pojedyncza jednostka centralna bezpieczen-
stwa moze kontrolowac do 84 zdalnych stacji bezpieczenistwa

® Standard CC-Link pozwala na podtaczenie produktéw innych
wytwdércow, kompatybilnych z koncepcja bezpieczenstwa

Dane techniczne QS001CPU

Punkty We/Wy 4096/8192

Metoda sterowania Cykliczne wykonywanie programu

Jezyk programowania (Sterowanie sekwencyjne)  Jezyk symboli przekaznikow, bloki funkcyjne

Szybkos¢ przetwarzania 0,10-0,35 s

Staty czas cyklu programu 1-2000 ms (jednostka nastawy: 1 ms)

Pamiec programowa 14 k krokow (56 kB)

Rodzaj pamigci 128 kB

Maks. liczba zapisanych plikéw 3

Wewnetrzny przekaznik (M) 6144

Przekaznik sieciowy (B) 2048

Timer (T) 512

Licznik (C) 512

Rejestr danych (D) 6144

Rejestr sieciowy (W) 2048

Wskaznik sygnalizacyjny (F) 1024

Styk RUN/PAUSE Styk RUN: mozna ustawic 1 punkt w zakresie od X0 do 17FF, styk PAUSE: zaden
Funkcja zegara Rok, miesiac, dzien, minuty, sekundy, dzien tygodnia (automatyczne uwzglednianie roku przestepnego)
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DC) A 043

Cigzar kg 0,29

Wymiary (SxWxG) mm 55,2x98x113,8

Dane do zaméwienia Nrkat. 203205
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MODULY MELSEC

B Moduty wejs¢ dwustanowych

Detekcja sygnatow procesu

Do przetwarzania dwustanowych sygnatéw procesu o réznych
poziomach napie¢, do poziomoéw logicznych wymaganych przez
sterownik PLC, dostepne s3 rézne rodzaje wejsciowych modutéw
cyfrowych.

Cechy szczegdlne:

® Standardowg cecha jest optoelektroniczna izolacja galwaniczna,
wystepujaca miedzy procesem a sterowaniem

® Sygnalizacja stanéw wejsciowych przez diody LED

® Moduty z 16 punktami wejsciowymi sg wyposazone
w wymienne listwy z zaciskami Srubowymi

® Dla modutéw z wtykami dostepne sg gotowe kable potaczeniowe

® \W celu uproszczenia prac przy okablowaniu modutéw dostepne

s rézne systemy zaciskéw

Dane techniczne QX10 QX10-TS QX28 QX40 QX40-TS QX41 QX42
Punkty wejsciowe 16 16 8 16 16 32 64
Metoda izolacji Zaciski wejsciowe wszystkich modutéw odizolowane s3 za pomoca transoptorow.
. PP 100-120V AC 100-120V AC 100-240V AC
Znamionowe napiecie wejsciowe (50/60 H2) (50/60 H2) (50/60 H2) 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC
Zakres napie¢ roboczych vV 85-132 85-132 85-264 20,4-28,8 20,4-28,8 204-288 204-28,8
Maks. liczba wejs¢ rownoczesnie w stanie ® ® 100 % 100 % 100 % 100% @
ON (przy napieciu znamionowym) 1082 005 UL (typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink)
200mAprzezims ~ 200mAprzez1ms  200mAprzezims . . o
LY (przy132VA0  (priy132VAQ  (pray 132V AQ)
7(100V AC, 50 Hz),
. s 7(100VAC 50Hz), 8(100VAC, 60Hz), 8(100VAC, 60 Hz),
AR AT A §(100VAC 60Hz)  7(100VAC50Hz)  14(200VAC 50Hz), ™4 .50 0 el
17 (200V AC, 60 Hz)
oN napiecie V. >AC80 >AC80 >AC80 >DC19 >DC19 >DC19 >DC19
prad mA >AC5 >ACS >AC5 >D(3 >D(3 >D(3 >D(3
OFF napiecie V. <AC30 <AC30 <AC30 <DC11 <DC11 <DC11 >DC11
prad mA <AC1 <AC1,7 <AC1 <DC1,7 <DC1,7 <DC1,7 >DC1,7
Opornos¢ wejsciowa kQ 8t 12 Egg Eg 3::: 1% ggg Eg gt g Egg Eg ok.5,6 — ok. 5,6 ok.5,6
<15(100V AC, <15(100V AC, <15(100V AC, . . . .
M OFF=ON s 5o/601y) 50/60 Ha) 50/60 Ha) = = = =
<20 (100V A, <20 (100V A, <20 (100V A, _0® 0® e _n®
ON=OFF — ms 5060 1y) 50/60 Ha) 50/60 Ha) 1-70 1-70 1-70 170
Liczba zaciskow w grupie 16 16 8 16 16 32 32

Wskaznik zasilania

Wszystkie moduty posiadaj dla kazdego wejscia/wyjscia wskaznik stanu LED.

18-punktowa

Wymienna listwa

18-punktowa

18-punktowa

Wymienna listwa

Dwa 40-stykowe

Ifcze wymienna listwa zzaciskami sprezy-  wymienna listwa wymienna listwa zzaciskami sprezy-  40-stykowe ztacze oo
zaciskowa nowymi zaciskowa zaciskowa nowymi 2
Punkty We/Wy 16 16 16 16 16 32 64
Wrasciwy przekrdj przewodéw mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3 0,3
. 50 (wszystkie punkty 50 (wszystkie punkty 50 (wszystkie punkty 50 (wszystkie punkty 50 (wszystkie punkty 75 (wszystkie punkty 90 (wszystkie punkty
Wewnetrzny pobor pradu (5 V DC) mA wejs¢wstanieON)  wejs¢wstanie ON) ~ wejs¢ w stanie ON) ~ wejé¢ w stanie ON) ~ wejs¢ w stanie ON) ~ wejé¢ w stanie ON)  wejs¢ w stanie ON)
Ciezar kg 0,17 0,17 0,20 0,16 0,20 0,15 0,18
Wymiary (SxWx@) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 129581 221838 136396 132572 221839 132573 132574
Akcesoria 40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe (patrz strona 57-58);

Listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami $rubowymi (patrz strona 60)

(@ Ustawianie parametréw CPU (ustawienie domyslne: 10 ms)

@ przy45°C
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CYFROWE

B Moduty wejs¢ dwustanowych

Dane techniczne

Punkty wejsciowe

Metoda izolacji

Znamionowe napiecie wejsciowe

Zakres napiec roboczych v
Maks. liczba wej$¢ réwnoczesnie w stanie

ON (przy napigciu znamionowym)

Prad rozruchowy

Znamionowy prad wejsciowy mA
napiecie v

on prad mA
napiecie v

OFF prad mA

Opornos¢ wejsciowa kQ
OFF— ON ms

(zas odpowiedzi

zas odpowiedzi ON— OFF ms
Liczba zaciskow w grupie

Wskaznik zasilania

acze

Punkty We/Wy

Wrasciwy przekréj przewodéw mm?
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) mA
Cigzar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nrkat.
Akcesoria

SYSTEM Q

axet

K

=
QX50 QX80 QX80-TS QX81
16 16 16 32
Zaciski wejsciowe wszystkich modutéw odizolowane s za pomoca transoptoréw.
48V DC 24VDC 24VDC 24VDC
40,8-52,8 20,4-28,8 20,4-28,8 20,4-28,8
100 % 100 % 100 % 100 %
Ok.4 ok. 4 ok. 4 ok. 4
=>DC28 =DC19 =DC19 >DC19
=>DC2,5 =DC3 =DC3 =>D(3
=>DC10 <DCM <DCM <DCM
>DC1,7 <DC1,7 <DC1,7 <DC1,7
0k.11,2 ok.5,6 ok.5,6 ok. 5,6
1-709 1-709 1-70@ 1-70@
1-70© 1-70© 1-70© 1-70©
16 16 16 32

0X82-51
64

24V DC
20,4-28,8

100% @

ok. 4
>DC19
>D(C3
<DC9,5
<DC1,5
ok.5,6
0,1-19®
0,1-1®
32x2

Wszystkie moduty 16 lub 32 wejsciowe posiadaja wskaznik LED stanu dla kazdego wejscia.W modutach o 64 wejsciach wskazniki sa przetaczane.

18-punktowa wymienna 18-punktowa wymienna Wymienna listwa z zaciskami ~ Kompaktowe ztacze,

listwa zaciskowa listwa zaciskowa sprezynowymi 37-stykowe gniazdo D-Sub
16 16 16 32

0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 03

50 (wszystkie punkty wejs¢ 50 (wszystkie punkty wejs¢ 50 (wszystkie punkty wejs¢ 75 (wszystkie punkty wejs¢
w stanie ON) w stanie ON) w stanie ON) w stanie ON)

0,13 0,16 0,16 0,16

27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90

204678 127587 221840 129594

40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe (patrz strona 57—58);
Listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami Srubowymi (patrz strona 60)

(@) Ustawianie parametrw CPU (ustawienie domysine: 10 ms)

@) przy45°C

Dwa 40-stykowe zfacza

64

03

90 (wszystkie punkty wejs¢
w stanie ON)

0,18

27,4x98x90

150837
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MODULY

MELSEC

Bl Moduty wyjs¢ dwustanowych

Dane techniczne
Wyjscia

Rodzaj wyjs¢

Liczha zaciskow w grupie
Metoda izolacji

punktow

Znamionowe napiecie wejsciowe

Zakres napiec roboczych
Min. przetaczane obciazenie

Maks. przetaczane napiecie

Maks. prad wyjsciowy A
Prad wyjsciowy na grupe A
Prad rozruchowy
Prad uptywu w stanie OFF mA

... OFF=ON ms
(Czas odpowiedzi N OFF s

y mechaniczna
Trwatos¢
elektryczna

Maks. czestotliwosc przetaczania
Thumienie zaktdcen
Bezpiecznik

Wskaznik zasilania
Wskaznik przepalenia bezpiecznika

Iycze

Punkty We/Wy

Wihasciwy przekrdj przewodow ~ mm?
Wymagane zewn.  napiecie

Zrédto zasilania prad mA
Wewnetrzny pobdr pradu (5VDC) mA
Ciezar kg
Wymiary (SxWx@) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

Akcesoria

HRA9ERATRERAT

z
3

>82
25
8

QY10
16

Przekaznik

16
Przekaznik

24V DC/240V AC

5VDC(1mA)

125V DC/264VAC 125V DC/264VAC 125V DC/264V AC

2
8

<10
<12

QY10-TS
16

Przekaznik

16
Przekaznik

24V DC/240V AC

5VDC(1mA)

2
8

<10
<12

20 miliondw przetaczen
100.000 przefaczen lub wiecej
Przetaczanie 3600 razy/h

Wszystkie moduty posiadaja wskazniki LED stanu kazdego wyjscia.

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75

430
0,22
27,4x98x90

129605

Wymienna listwa
z zaciskami
sprezynowymi
16

0,3-0,75

430
0,22
27,4x98x90

221841

QY18A
8

Przekaznik

8
Przekaznik

24V DC/240V AC

5VDC(1mA)

2

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75

430
0,22
27,4x98x90

136401

Dostosowanie wyj$¢ do technologii

Moduly wyjsciowe MELSEC System Q wyposazono w rézne
elementy przelgczajace, dostosowane do zréznicowanych zadan
sterowania.

Cechy szczegdlne:
® Dostepne sa moduty z wyjsciami przekaznikowymi, tranzystoro-
wymi i triakowymi

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za
pomoca transoptora jest rozwigzaniem standardowym

® Moduly z izolacjg galwaniczng miedzy kanatami
® Moduty z 16 punktami wejsciowymi s wyposazone w odia-
czalne, mocowane wkretami listwy zaciskowe

® Dla modutéw z gniazdami D-sub dostepne sg gotowe kable
(Q32CBL:3 m lub 5 m; Q40CBL: 3 m lub 5 m)

® Dostepne s3 rézne systemy zaciskoéw, upraszczajace wykonanie
okablowania i zwiekszajace efektywnos¢ modutéw

QY22 QY40P QY40P-TS QY41P QY42p

16 16 16 32 64

Triak Tranzygtor Tranzygtor Tranzygtor Tranzygtor
(typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu sink)

16 16 16 32 32

Zaciski wyjsciowe odizolowane s3 od zasilania sterownika za pomoca transoptorow.

oaonc e

— 10,2-28,8VDC  10,2-288VDC  10,2-288VDC  10,2-28,8VDC

24V AC(100 mA)

100VAC(25mA) — — = —

240V AC(25mA)

288V AC = = = =

0,6 0,1 0,1 0,1 0,1

48 1,6 1,6 2 2

= 0,7Aprzez10ms 0,7 Aprzez10ms 0,7 Aprzez10ms 0,7 A przez 10 ms

2;'(529028 XSO' <01 <01 <01 <01

1 <1 <1 <1 <1

1 <1 <1 <1 <1

filtr RC dioda Zenera dioda Zenera = =

odporne na zwarcie odporne na zwarcie

18-punktowa 18-punktowa Wymienna listwa

Dwa 40-stykowe

wymienna listwa ~ wymiennalistwa  zzaciskami 40-stykowe zfacze

zaciskowa zaciskowa sprezynowymi il

16 16 16 32 64
0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 03 03

— 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC
— 10(24VDC) 10(24VDC) 20(24VDQ) 20(24VDQ)
250 65 65 105 150

0,40 0,16 0,16 0,15 0,17
27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
136402 132575 221842 132576 132577

40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowe (patrz strona 57-58);
Listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami $rubowymi (patrz strona 60)
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Bl Moduty wyjs¢ dwustanowych

Dane techniczne
Wyjscia

Rodzaj wyjs¢

Liczba zaciskow w grupie
Metoda izolaji

Znamionowe napiecie wejsciowe

Zakres napiec roboczych
Maks. prad wyjsciowy
Prad wyjsciowy na grupe
Prad rozruchowy
Prad uptywu w stanie OFF
S OFF— ON
(zas odpowiedzi ON—s OFF
Thumienie zaktdcen
Bezpiecznik
Wskaznik zasilania
Wskaznik przepalenia bezpiecznika

acze

Punkty We/Wy
Wrasciwy przekrdj przewoddéw

Wymagane zewn. zrodto  napiecie
zasilania prad

Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC)
Ciezar
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

Akcesoria

mm?

mA
mA

kg
mm

Nrkat.

1220VDC
01 ~

avaP|

K

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16

0,3-0,75
12-24VDC
20mA (24VDC)
80

0,17
27,4x98x90

132578

40-stykowe wtyki oraz gotowe kable potaczeniowes (patrz strona 57-58);

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16
0,3-0,75

110
0,14
27,4x98x90

136403

CYFROWE

18-punktowa
wymienna listwa
zaciskowa

16

0,3-0,75
12-24VDC
20mA (24VDC)
80

0,17
27,4x98x90

127588

=
QY50 QY68A QY80 QY80-TS
16 8 16 16
Tranzystor Tranzystor Tranzystor Tranzystor
(typu sink) (typu sink/source) (typu source) (typu source)
punktéw 16 8 16 16
Zaciski wyjsciowe wszystkich modutéw sg odizolowane za pomoca transoptoréw.
(opusit 52V e (s
10,2-28,8VDC 4,5-28,8V DC 10,2-28,8V DC 10,2-28,8V DC
A 05 2 05 0,5
A 4 = 4 4
0,7 Aprzez 10 ms 8 Aprzez 10 ms 4 Aprzez <10 ms 4 Aprzez <10 ms
mA <0, <0,1 <0,1 <0,1
ms <1 <3 1 1
ms <1 <10 1 1
dioda Zenera dioda Zenera dioda Zenera dioda Zenera
A 67 — 4 A (2 sztuki) 4 A (2 sztuki)
Wszystkie moduty posiadaja wskazniki LED stanu kazdego wyjscia.
LED = LED LED

Wymienna listwa
z zaciskami sprezy-
nowymi

16

0,3-0,75

12-24V DC

20mA (24VDQ)
80

0,17

27,4x98x90

221843

SYSTEM Q

cj§
H S=> —\

1200RRRR0ERAD

T
T

12v0C
240G
054

QY81P
32

Tranzystor
(typu source)

32

12/24V DC
(typu source)

10,2-28,8V DC

0,1

2

0,7 Aprzez <10 ms
<0,1

1

1

dioda Zenera
odporne na zwarcie

LED

Kompaktowe ztacze,
37-stykowe gniazdo
D-Sub

32

03

12-24VDC
40mA (24VDC)
95

0,15
27,4x98x90

129607

Listwy z zaciskami sprezystymi jako zamienniki standardowych listew z zaciskami $rubowymi (patrz strona 60)

Qys2pP
64

Tranzystor
(typu source)

32

12/24V DC
(typu source)

10,2-28,8V DC

0,1

2

0,7 Aprzez <10 ms
<0,1

<1

<1

dioda Zenera

Dwa 40-stykowe zf3cza

64

03

12-24VDC
40mA (24V DC)
160

0,17
27,4x98x90

242366
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MODULY FUNKCJI SPECJALNYCH MELSEC SYSTEM Q u

MODULY

SPECJALNYCH

B Moduty wejs¢ analogowych

Dane techniczne
Punkty wejsciowe

Wejscie analogowe

Rozdzielczos¢
PN napiecie
0
pomnos¢ wejsciowa prad
Maks. sygnat napiecie
wejsciowy prad
Charakterystyka wejscie analogowe
We/Wy @ wyjscie cyfrowe
wejscie napieciowe

Maks. rozdzielczos¢

wejscie analogowe

Catkowita doktadnos¢

Maks. czas konwersji

Metoda izolacji

Punkty We/Wy

Iacze

Zewnetrzny pobér mocy
Wrasciwy przekrdj przewodéw
Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC)
Ciezar

Wymiary (SxWxG)

Dane do zaméwienia
() +0,4% (0-55 °C); +0,1 % (20-30°C)

&

i3
2

MQ
0
v

mA

mm?
mA
kg
mm

Nrkat.

Q64AD

4

-10V/+10V
(0mA/+20 mA)

16 bit binarnie (w tym znak)
1

250

+15

+30

-10-+10V

1/4000, 1/12000, 1/16000
2,5mV

1,25mV
0,83 mV

SYSTEM Q

Pomiar analogowych sygnatéw procesu

Moduty wejs¢ analogowych przetwarzaja liniowo analogowe
sygnaty procesu, np. cisnienie, przeptyw lub poziom cieczy, na
wartosci cyfrowe, ktdre sg nastepnie przetwarzane przez proce-
sory MELSEC System Q.

Cechy szczegdlne:

® Do 8 kanatéw w jednym module (Q68AD) i do 512 kanatéw
w systemie (Q CPU)

® Rozdzielczos¢ 0,83 mVi 3,33 A (Q64AD)
® Czas przetwarzania 80 ps/kanat (Q68ADL])

® Mozliwa konfiguracja obliczania wartosci sredniej w okreslonym
czasie lub z okreslonej liczby cykli pomiarowych

® Zintegrowana funkcja logowania (Q64ADH)

® Funkcja pomiaru wielkosci przeptywu (Q64ADH)

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za
pomoca transoptora jest rozwigzaniem standardowym

® Wszystkie moduly sg zaopatrzone w wymienne listwy zaciskowe
mocowane za pomoca wkretow

0-20mA
1/4000, 1/8000, 1/12000

10 pA
5pA
3,33pA

+0,4 % (0-55 °C), +0,1 % (20-30°C)

80 ps/kanat (+160 ps przy kompensadji dryftu termicznego)

Q64ADH

4

-10V/+10V
(OmA/+20 mA)

16 bit binarnie (w tym znak)
1

250

+15

+30

-10-+10V

1/20000, 1/22500

500 v

250 v

219V

200V

1000 nA

878 nA

800 nA

+0,2% (0-55°C),
+0,1% (20-30°C)

Zaciski wejsciowe wszystkich modutéw odizolowane za pomocg transoptorow.

16

16

Wszystkie moduty s wyposazone w listwe zaciskowa z 18 zaciskami $rubowymi.
Nie jest konieczny dla zadnego modutu

0,3-0,75
630

0,14
27,4x98x90

129615

0,3-0,75
520

0,18
27,4x98x90

251331

Q68ADV
8

-10V/+10V

16 bit binarnie (w tym znak)
1

250

+15

+30

-10—+10V

1/4000, 1/12000, 1/16000

2,5mV
5mV
1,25mV
TmV

Q68ADI
8

0mA/+20 mA

16 bit binarnie (w tym znak)
1

250

+15

+30

0-20mA

1/4000, 1/8000, 1/12000

0-20mA
4-20mA

+0,4 % (0-55 °C), +0,1 % (20-30°C)

0,3-0,75
640

0,19
27,4x98x90

129616

16

0,3-0,75
640

0,19
27,4x98x90

129617
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MODULY SPECJALNYCH SYSTEM Q

B Moduty wejs¢ analogowych

Izolacja miedzy kanatami i wysoka rozdzielczos¢

Analogowe moduty wejsciowe z duzg doktadnoscia przeksztatcaja
analogowe sygnaty procesowe na wartosci cyfrowe. Za wyjat-

ﬂ kiem modutu METAD8HAI-Q, wszystkie kanaty sg od siebie i od
oes " A am zewnetrznego zrdédta zasilania odizolowane za pomocg uktadow
eAR | emo | o duzej wytrzymatosci dielektryczne;j.

I Modut METAD8HAI-Q moze petnic funkcje uktadu ,master” w pro-
= tokole HART i moze komunikowac sie z maksymalnie osmioma

uktadami pracujgcymi w protokole HART. Obstugiwane sg takze
urzadzenia wymagajace standardowego wejscia analogowego.

® |zolacja galwaniczna pomiedzy kanatami oraz pomiedzy proce-

ik Cechy szczegolne:
2R sem a uktadem sterowania jest standardem

® Wysoka rozdzielczo$¢: 16/32 bity binarnie ze znakiem

® Wysoka doktadnos¢, z doktadnoscig odniesienia £0,05 % oraz
wspotczynnikiem temperaturowym +71,4 ppm/°C

® \Wbudowane zabezpieczenie zwarciowe przez ograniczenie
pradu wejsciowego

® Funkcja dostosowania sygnatu w module Q62AD-DGH

® Konwerter sygnatu w module Q66AD-DG

® Zasilanie dla 2-przewodowego nadajnika (Q66AD-GD, METAD8HAI-Q)

® Filtr op6zniajacy wygtadza wartosci na wyjsciu cyfrowym ze
stalg czasowgq nastawiona przez uzytkownika

® \Wymienna listwa zaciskowa mocowana za pomoca wkretéw

Dane techniczne Q62AD-DGH Q64AD-GH Q66AD-DG Q68AD-G ME1AD8HAI-Q
Punkty wejsciowe 2 4 6 8 8
Wejscie analogowe +4mA/+20 mA -10V/+10V (0 mA/+20mA) 0 mA/+4 mA/20 mA -10V/+10V (0mA/+20mA) 0 mA/+4 mA/+20 mA
Rozdzielczos¢ 16/32 bity binarnie (w tym znak) 16/32 bity binarnie (w tymznak) 16 bitdw binarnie (w tym znak) 16 bitw binarnie (w tym znak) 16 bitéw binarnie
Opornos¢ napiecie MO — 1 — 1 —
obciazenia prad Q 250 250 250 250 250
Maks. sygnat  napiecie V. 15 +15 = +15 =
wejsciowy prad mA £30 +30 +30 +30 +30

wejscie analogowe 4-20mA -10-+10V 0-20mA -10-+10V; 0-20 mA 0-20 mA; 4-20 mA
Charaktery- » -32000-+32000 (16 bitdw), » -12288+12287 (16 bitow),
stykaWe/Wy  wyjicie cyfrowe e E:ES)W) O e ) ey 1638416383 (16bitow),  0-32000 16 bitow, 32 biy)

0-64000 (32 bity) -32768-432767 (16 bitéw)

0-10V:156,3 pV (32 bity),

312,6 4V (16 bitow), 0-5 V: 0-10V:0,625 mV (16 bitow),

0-5V:0,416 mV (16 bitow),

78,2 1V (32 bity), 156,4 pV . L
wejscie napieciowe = (16 b?tdw), 1—%1 V: 62,5 EV — 11_05_\4 00\'3%3 6';¥Ig\? (Tftjol;,;’t)éw) _
(32 bity), 125,0 uV (16 bitéw), defin. orzez uvtk - b
-10-10V: 156,3 uV (32 bity), b
= 0,333 mV (16 bitéw)
Mags: it 312,6 pV (16 bitow)
1020ZIEIz05¢ 4-20mA: 0-20 mA: 0,312 A (32 bity),
0,25 pA (32 bity), 0,625 pA (16 bitéw) 0-20 mA: 1,66 pA (16 bitéw)  0—20 mA: 1,66 pA (16 bitéw)
wejécie analogowe 0,50 pA (16 biFéw) 4-20 mA: 0,2.5 luA (32bity),  4-20mA: 1,33 pA (16 bitow) ~ 4-20 mA: 1,33 PA (16 bitow)  0-20 mA: 0,625 pA
defin. przez uzytk.: 0,50 pA (16 bitow) defin. przez uzytk.: defin. przez uzytk.: 4-20mA: 0,50 pA
0,151 pA (32 bity), defin. przez uzytk.:0,151pA 1,33 pA (16 bitow) 1,33 pA (16 bitéw)
0,303 pA (16 bitéw) (32 bity), 0,303 pA (16 bitow)
Catkowita doktadnos¢ +0,05 % +0,05% +0,1% +0,1% +0,15%
Wspdtczynnik temperaturowy +71,4ppm/°C(0,00714 %/°C) £71,4 ppm/°C(0,00714%/°C) 71,4 ppm/°C (0,00714 %/°C) +71,4 ppm/°C(0,00714%/°C) —
Maks. czas konwersji 10 ms/2 kanaty 10 ms/4 kanaty 10 ms/kanat 10 ms/kanat 80 ms (niezalezny od kanatu)
Izolacja pomiedzy kanafamioraz  Izolacja pomiedzy kanafamioraz  Izolacja pomiedzy kanatami
Metoda izoladii lzolacja galwaniczna pomiedzy ) Izolacja galwani(zna pomiedzy ' pomiedzy kanafami wejsciowymi  pomiedzy kanatami wejsciowymi  a sterownilgiem PICzapomocg
kanatami za pomocg transoptordw  kanatami za pomoca transoptoréw  a procesorem PLCza pomocg a procesorem PLC za pomocg transoptoréw; brak izolacji pomiedzy
transformatordw separujacych transformatordw separujacych wejsciowymi kanafami analogowymi
Punkty We/Wy 16 16 16 16 32
acze ﬂfw‘;gnzl;tc?:\égv‘cg mienna :.?tvﬂgry;tcmw mienna 40-stykowe ztacze at the front  40-stykowe ztacze at the front :Ift\flla“y;t(?:;’((a)\),‘lg, mienna
Zewnetrzny pobor mocy 24V D, 360 mA Nie jest konieczne 24V DG, 360 mA Nie jest konieczne 24V DG, 300 mA
Wiasciwy przekroj przewodow mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 03 03 0,51
Wewnetrzny pobor pradu (5VDC)  mA 220 890 420 460 320
Ciezar kg 0,19 0,20 0,22 0,16 0,19
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x102x130 27,4x102x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 145036 143542 204676 204675 229238
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MODULY FUNKCJI SPECJALNYCH MELSEC SYSTEM Q u

MODULY

SPECJALNYCH

Bl Moduty wyjs¢ analogowych

Dane techniczne
Punkty wejsciowe

Wejscie cyfrowe

ﬂ QB6DA-G
RUN OO ALM

ERR. O

SYSTEM Q

Wyjscie analogowych sygnatow sterujacych

Moduly wyjs¢ analogowych przetwarzaja wartosci cyfrowe, okre-
slone wczesniej przez jednostke centralng procesora, na prgdowe
lub napieciowe sygnaty analogowe. Takimi sygnatami moga by¢
sterowane na przyktad przetwornice czestotliwosci, zawory zwy-
kte albo suwakowe.

Modut METAD8HAI-Q ma wbudowana funkcjonalno$¢ stacji gtow-
nej HART. Moze komunikowac sie z maksymalnie 8 urzadzeniami
zgodnymi z HART.

Cechy szczegolne:

® Do o$miu kanatéw na jeden modut (Q68DA) i do 512 kanatéw
w systemie

® Rozdzielczosc¢ 0,333 mV i 0,83 pA

® Czas przetwarzania 80 us na kanat

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za
pomoca transoptora jest rozwigzaniem standardowym w modu-

fach Q62DANQ, 62DAN-FGQ, 68DAVN i Q68DAIN wystepuje
dodatkowa izolacja potencjatowa pomiedzy kanatami

® Funkcja detekcji roztgczenia, ktéra za pomoca funkcji ponownej
konwersji i detekcji przekroczenia wartosci granicznej monito-
ruje wartosci wyjsciowe (tylko modut Q62DAN-FG)

® Wszystkie moduly sg zaopatrzone w mocowane za pomoca
wkretéw wymienne listwy zaciskowe

Q62DAN Q62DA-FG Q64DAN Q66DA-G Q68DAVN Q68DAIN ME1DAGHAI-Q
2 2 4 6 8 8 6
-4096—+4095 -4096—+4095 -4096—+4095 -4096—+4095 -4096—+4095  -4096—+4095

-12288-+12287
-16384—+16383

-12288-+12287
-16384—+16383

-12288-+12287
-16384—+16383

0-28000

-12288—+12287 -32768—+32767

-16384—+16383

-12288-+12287
-16384—+16383

-12288-+12287
-16384—+16383

Wy ardogove OmA-20mAD0) (OmA-120mAD0) (OmA-+20mAD) OmA+2mAD) +10VDC  OAH0MADC  O/4mA~+20mADC
T wyjscie napieciowe  1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ 1kQ-1MQ — —
wyjscie pradowe 0-6000Q 0-6000Q 0-600Q 0-6000Q — 0-600Q 50-600 Q
Maks. sygnat napiecie V +12 (3 22 =3 =12 — =
wyjsciowy prad mA 21 23 21 23 = 21 22
Wyjscie napieciowe ©
el gile wyjscie napieciowe ~ 0-5V 0-5V 1-5V -10—+10V -10—+10V zdef. przez uzytk. —
We/Wy wejscie cyfrowe 0-4000 0-12000 0-12000 -4000-4000 -16000-16000  -4000-4000 —
Maks. rozdzielczos¢ 1,25mV 0,416 mV 0,333 mV 2,5mV 0,625 mV 0,75mV —
Wyjscie pradowe @
Charakterystyka wyjscie pradowe 0-20 mA 0-20 mA 4-20 mA 4-20mA zdef. przez uzytk.  zdef. przez uzytk. 0-20mA
We/Wy wejscie cyfrowe 0-4000 0-12000 0-4000 0-12000 -4000-4000 -12000-12000 0-28000
Maks. rozdzielczos¢ 5pA 4pA 1,66 pA 1,33 pA 1,5pA 0,83 pA 571nA
Catkowita doktadnos¢ +0,3% (0-55°C); 0,1 % (20-30°C)
Maks. czas konwersji 80 ps/kanat 10 ms/2 kanaty 80 ps/kanat 6 ms/kanat 80 ps/kanat 80 ps/kanat 70 ms
Lzolajja plomile,t!zy
e . e natami wyjsc oraz

oot i o tonRo _

Metoda izolacji modutu PLC za stafych wyjscoraz  sterownika PLC za Wypscowym Ll wyjsclowe odizolowane od sterownika PLC za pomocy
; a sterownikiwm transoptordw.
pomoc transop- od sterownika PLC za pomocg transop- PLC za pomoca
torow. pomoca transoptora  torow. transformatoréw
separujacych

Punkty We/Wy 16 16 16 16 16 16 32
acze 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa 40-stykowe ztacze  18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
Whasciwy przekrdj przewodow mm? 0,3-0,75 030,75 03-0,75 03 03-0,75 03-0,75 ﬁ%ﬁ"'ezes"“yﬁka‘ﬂ
Wewnetrzny pobor pradu (5 V DC) mA 330 370 340 620 390 380 320
Cigzar kg 0,19 0,20 0,19 0,22 0,18 0,18 0,19
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x102x130 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 200689 145037 200690 204677 200691 200692 236649

(1) Wartosci dotycza wszystkich modutdw opracz Q68DAIN;  (2) Wartosci dotycza wszystkich modutow oprocz Q68DAVN
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MODULY

B Modul mieszanych wejs¢/wyjs¢ analogowych

X
Q64AD2DA

RUN AM
ERROR

SPECJALNYCH SYSTEM Q

Q64AD2DA

Dzieki modutowi wejs¢/wyjs¢ analogowych Q64AD2DA, uzytkow-
nik posiada modut, ktéry zawiera zaréwno cztery wejscia analo-
gowe jak i dwa wyjscia analogowe.

Mozliwos¢ wyboru wejsciowego sygnatu pradowego lub napiecio-
wego, istnieje tylko w przypadku wejs¢ analogowych.

Cechy szczegolne:
® Pomiar oraz generowanie napiecia i pradu przy pomocy tylko
jednego modutu

® Pomiar sygnatéw analogowych ze standardowg lub duza roz-
dzielczoscig

Dane techniczne Q64AD2DA

Punkty wejsciowe

Wejécie analogowe
Opornos¢ wejsciowa
Max. input
Charakterystyka We/Wy

Maks. rozdzielczos¢

Doktadnos¢

Maks. czas konwersji
Punkty wejsciowe
Wejscie cyfrowe

Wyjscie analogowe
Opornos¢ wejsciowa
Maks. sygnat wyjsciowy
Charakterystyka We/Wy

Maks. rozdzielczos¢

Dokfadnos¢

Maks. czas konwersji
Iacze

Punkty We/Wy
Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

napiecie

prad

napiecie

prad

napiecie

prad

wejscie analogowe
wyjscie cyfrowe
wejscie napieciowe
wejscie analogowe

napiecie

prad

wyjécie napieciowe
wyjscie pradowe
napiecie

prad

wyjscie analogowe
wejscie cyfrowe
wyjscie napieciowe
wyjscie pradowe

4
V -10-+10
mA 0-+20
MQ 1
Q 250
vV £15
mA £30
-10-+10V; 0-20 mA
+1/4000, £1/16000; +1/4000, +1/12000
0,333mV
0,83 pA
+0,4 % (0-55 °C), 0,1 % (20-30°C)
500 ps/kanat
2
16384416383
V. -10-+10
mA 0-+20
1kQ-1MQ
0-600 0
V 12
mA 21
-10-+10V; 0-20 mA
+1/4000, +1/16000; +1/4000, +1/12000;
0,333mV
1,33 pA
+0,3 % (0-55 °C), 0,1 % (20-30°C)
500 ps/kanat
18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
16
mm  27,4x98x90

Nrkat. 229238
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MODULY SPECJALNYCH SYSTEM Q

Bl Moduty analogowe do pomiaru temperatury

Pomiar temperatury za pomocq czujnikow temperatury

Moduly te przeznaczone sg do przetwarzania wartosci wejscio-
wych z zewnetrznych platynowych termorezystoréw pomiaro-
wych i termopar na 16- lub 32-bitowe wartosci binarne pomiaru
temperatury ze znakiem oraz wartosci kalibracji.

Dla modutu Q64RD temperatura odniesienia okreslana jest za
pomoca termorezystora Pt100 (dla Q64RD-G dodatkowo za
pomoca rezystoréw Ni100), natomiast dla modutéw Q64TD

i Q64TDV-GH za pomoca termopary.

ADYe

b Cl bl

Cechy szczegolne:

® Moduty moga mierzy¢ temperature w 4 albo 8 kanatach

® Obstugiwane s dwa rodzaje platynowych termorezystorow
pomiarowych (Pt100, JPt100), zgodnych z normami JIS i [EC

® Rozwarcie platynowego termorezystora lub kabla potaczenio-
wego jest wykrywane odrebnie dla kazdego kanatu

® Wybdr przetwarzania z prébkowaniem/usrednianiem po czasie/
usrednianiem po ilosci probek

® Kompensacja btedu poprzez ustawianie wartosci przesuniecia
zera i wzmocnienia

® Sygnat alarmu przy przekroczeniu wartosci granicznej

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterowaniem za
pomoca transoptora jest rozwigzaniem standardowym w modu-
fach Q64TDV-GH i Q64RD-G wystepuje dodatkowa izolacja
galwaniczna pomiedzy kanatami

® Modut jest wyposazony w mocowana wkretami, wymienng
listwe zaciskowa

Dane techniczne Q64RD Q64RD-G Q641D Q64TDV-GH Q68RD3-G Q68TD-G-HO01/H02
Kanaty wejsciowe 4 4 4 4 8 8
. Pt100 (zgodnie zJIS C 1604- . . Pt100 (zgodnie JIS C .
o enlol, DTDNECTShE), ST, (R DN, PO
stugiwane czujniki temperatur t B " JPt100 (zgodnie z e A A I L 1100 (zgodnie z Sy e Oy

Obstugi ljniki temp y yp JPt100 (zgodnie zJIS C JPt100 (zgodniezJIS C

JPt100 (zgodnie zJIS C 1604-1981), Ni1000 (zgod- (zgodnie z JIS C1'602— (zgodnie z JIS C1_602— 1604-1981), Ni1000 (zg0c- (zgodnie z JIS C1_602—

1604-1981) nie 2 DIN 43760-1987) 1995, IEC584-1i584-2) 1995, IEC 584-1i584-2) nie 2 DIN 43760-1987) 1995, IEC584-1i 584-2)

Zakresy pomiaru temperatury

Wartos¢ kalibracji temperatury

Maks. rozdzielczos¢ °C
Dokfadnos¢ kompensagji temp. zimnego ztacza

Catkowita dokfadnos¢

Maks. czas konwersji

Wejscia analogowe

Prad wyjsciowy pomiaru temperatury  mA
Metoda izolacji

Detekqja roztaczenia

Punkty We/Wy

Iacze

Whasciwy przekréj przewodéw mm?
Wewnetrzny pobor pradu (5 V DC) mA
Ciezar kg

Wymiary (SXWXG) mm

Dane do zaméwienia Nr kat.

Pt100: -200-+850 °C,
JPt100: -180—+600 °C

16-bit, binarnie ze zna-
kiem: -2000—+8500
32-bit, binarnie ze zna-
kiem: -200000—-+850000

0,025°C

+0,08 % (doktadnos¢
wzgledem wartosci

petnego zakresu) w tempe- petnego zakresu) w tempe-

raturze otoczenia 25 £5 °C
40 ms/kanat

4 kanaty/modut 4 kanaty/modut 4 kanaty/modut 4 Pt100 4 kanaty/modut + Pt100
1 1 — —
Izolacja przy uzyciu
Izolacja przy uzyciu transoptora ® lzolaqja przy uzyciu Izolacja przy uzyciu
transformatora © Izolacja przy uzyciu transformatora ® transformatora ©
transformatora®©
Niezaleznie dla kazdego kanatu
16 16 16 16
Wszystkie moduty s3 wyposazone w wymienna listwe zaciskowa z 18 zaciskami Srubowymi.
0,3-0,75 ,3-0, ,3-0, 0,3-0,75
600 620 500 500
0,17 0,20 0,25 0,25
27,4x98x90 27,4x98x112 27,4x98x90 27,4x98x90
137592 154749 137591 143544

Pt100: -200—+850 °C,
JPt100: -180—+600 °C,
Ni100 Q: -60—+180 °C
16-bit, binarnie ze zna-
kiem: -2000—+8500
32-bit, binarnie ze zna-
kiem: -200000—+850000

0,025°C

+0,04 % (doktadnos¢
wzgledem wartosci

raturze otoczenia 25 £5 °C
40 ms/kanat

Zaleznie od typu
termopary

16-bit, binarnie ze zna-
kiem: -2700—+18200
32-bit, binarnie ze
znakiem: —
B,R,S,N:0,3°C;
K,E, J,T:0,1°C

+1,0°C

Zaleznie od typu
termopary

20 ms/kanat

Zaleznie od typu
termopary

16-bit, binarnie ze zna-
kiem: -25000—+25000
32-bit, binarnie ze
znakiem: —
B:0,7°C;R,S:0,8°C;

K, T:0,3°C; E: 0,2 °C;
J:0,1°GN:0,4°C
napiecie: 4 pV

+1,0°C

Zaleznie od typu
termopary

20 ms/kanat

Pt100: -200-850 °C,
JPt100: -180-600 °C,
Ni100 0: -60-180 °C

16-bit, binarnie ze zna-
kiem: -2000—+8500

0,1°C

Zaleznie od typu
termopary

320 ms/8 kanatow

8 kanatow
1

lzolacja przy uzyciu
transformatora ©

16
A6CON 40pin connector
<03

0,54A
020
27461020130

216482

Zaleznie od typu
termopary

16-bit, binarnie ze zna-
kiem: -2700-+18200

B,R,S,N:0,3°C
K E J,T:0,1°C

A

wbudowana

Zaleznie od typu
termopary

320 ms/8 kanatéw (HO1),
640 ms/8 kanatow (H02)

8 kanatow/modut

lzoladja przy uzyciu
transformatora ©

16

<0,3

0,49A(H01); 0,65 A (H02)
0,17

27,4x98x90 (H01)
27,4x102x130 (H02)

216481/221582

(@) pomiedzy zasilaniem a wejsciami temperaturowymi  (2) pomiedzy kazdym kanatem i zasilaniem sterownika PLC  (3) pomiedzy kanatami wejsciowymi pomiarowymi
(@) pomiedzy wejsciami termopar oraz pomiedzy termopar a ziemia ~ (5) pomiedzy kanatami oraz pomiedzy kazdym kanatem i zasilaniem sterownika PLC
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MODULY

B Moduly do regulacji temperatury

Q64TCRT
RUN
ERR

Dane techniczne Q64TCRT
Wyjécie regulatora typ Tranzystor

Wejscia 4 kanaty/modut

Obstugiwane czujniki temperatury

Cykl prébkowania 0,5 s/4 kanaty
Cykl wyjsciowy regulacji s 1-100
1-100s

Filtr wejsciowy

Metoda requlacji temperatury

PID stata nastawa
zakres proporcjonalny P
czas catkowania | 1-3600s
1-3600s

PID staty zakres
czas rozniczkowania D

Zakres nastaw wartosci docelowej

Pt100 (-200—+600 °C), JPt100 (-200—+500 °C)

(0s: filltr wejsciowy wytaczony OFF)
Regulacja PID ON/OFF impulsowa lub 2-stanowa
Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem
0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)

(0 nastawy dla sterowania PID)
Wzakresie temperatur odpowiadajacym zastosowanemu czujnikowi Pt100  Wzakresie temperatur odpowiadajacym zastosowanej termoparze

SPECJALNYCH SYSTEM Q

Regulatory temperatury z algorytmem PID

Moduly te umozliwiaja regulacje temperatury z wykorzystaniem
algorytmu PID, bez obcigzania procesora PLC zadaniami regulacji
temperatury.

Cechy szczegdlne:

® Cztery wejsciowe kanaty pomiaru temperatury
® Funkcja autotuningu dla czterech obwodoéw regulacji PID

® Regulacja temperatury kontynuowana jest nawet po zatrzyma-
niu programu PLC

® \Wyjscie tranzystorowe do sterowania elementu wykonawczego
w uktadzie sterowania ciggiem impulséw

® Modut jest wyposazony w odtaczalng listwe zaciskowa moco-

wang wkretami
Q64TCRTBW Q64TCTT Q64TCTTBW
Tranzystor Tranzystor Tranzystor
4 kanaty/modut, 4 kanaty/modut,
wykrywanie przerwy 4 kanaly/modut wykrywanie przerwy
RKJTS,BEN,U,LPLI,W5Re/W26Re
0,5 s/4 kanaty 0,5 s/4 kanaty 0,5 s/4 kanaty
1-100 1-100 1-100
1-100s 1-100s 1-100's

(05s: filltr wejsciowy wytaczony OFF)  (0's: filtr wejsciowy wytaczony OFF) (0 s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)
Regulacja PID ON/OFF impulsowa lub 2-stanowa

Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem

0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)

1-3600s 1-3600's 1-3600's

1-3600s 1-3600 s 1-3600's
(0 nastawy dla sterowania PID) (0 nastawy dla sterowania PID) (0 nastawy dla sterowania PID)

Strefa nieczutosci zakresu nastaw 0,1-10,0 % 0,1-10,0 % 0,1-10,0 % 0,1-10,0 %
sygnat wyjsciowy (typu sink) Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF
é’gﬂ:‘;‘;ﬂfa""e napiedie 10-30V DC 10-30V.DC 10,2-30VDC 10,2-30V DC

Wyjéce maks. prad obciazenia 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1 A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny

tranzystorowe maks. prad rozruchu 400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms
maks. spadek napiecia 0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A
w stanie ON 2,5V DC (MAKS.) 0,1A 2,5V DC (MAKS.) 0,1A 2,5V DC(MAKS.) 0,1 A 2,5V DC (MAKS.) 0,1A
s ofpowied Ol OF <2 ms N OF: <2ms N OFF <1ms Ol OF <2 ms

Metoda izolacji Transformator Transformator Transformator Transformator

Punkty We/Wy Gniazda 16/1 Gniazda 32/2 Gniazda 16/1 Gniazda 32/2

Iaczes All modules are fitted with a terminal block with 18 screw terminals.

Wiasciwy przekroj przewodow mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75

Wewnetrzny pobor pradu (5 V DC) mA 550 60 550 640

Cigzar kg 02 0,3 0,2 0,3

Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x90 27,4%98x90 27,4%98x90 27,4x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 136386 136387 136388 136389
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MODULY FUNKCJI SPECJALNYCH MELSEC SYSTEM Q u

MODULY

SPECJALNYCH

B Modut wejsciowy celki obcigznikowej

1LD
ﬂ Q81N oo A

ERR. O

SYSTEM Q

Modut wejsciowy celki obcigznikowej Q61LD pozwala na pod-
faczenie celek obcigznikowych bezposrednio do sterownikow
programowalnych serii MELSEC System Q. Nie s3 wymagane
zewnetrzne konwertery sygnatu.

Cechy szczegolne:

® Nie jest wymagany zewnetrzny konwerter sygnatu. Zastosowa-
nie modutu wejsciowego celki obcigznikowej podtaczanej bez-
posrednio do sterownika programowalnego pozwala obnizy¢
koszty i zaoszczedzi¢ naktady pracy

® Modut umozliwia wykonywanie pomiaréw o duzej doktadnosci
przy statej szybkosci konwersji danych, co gwarantuje doktad-
nos$¢ celek obcigznikowych

® Dodatkowym udogodnieniem sg takie funkcje, jak przesunie-

cie zera, kalibracja dwupunktowa i wykrywanie btedu sygnatu
wejsciowego

Dane techniczne Q61LD

llos¢ wejs¢ analogowych

(wyjscia ogniw obcigznikowych)

Wejscie analogowe

(wyjscie ogniwa obciaznikowego) e
Zakres wejsciowego sygnatu ana-
logowego (napiecie znamionowe ~ mV/V
wyjscie ogniwa obciaznikowego)

Napiecie przyktadane do ogniwa
obciaznikowego

Wyjscie cyfrowe

Wyjscie ciezaru brutto

(maks. wartos¢ wyjsciowa wagi)

Zakres dostrajania zera mV/V
Zakres dostrajania jednostki mV/V
Rozdzielczos¢

Dokfadnos¢

Szybkos¢ przetwarzania ms
Metoda izolacji

Punkty We/Wy

Zewnetrzny system przytaczeniowy
Wrasciwy przekrdj przewoddéw mm?
Wewnetrzny pobor pradu (5V DC) A
Cigzar kg
Wymiary (SxWxG) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

1

0,0-33

0,0-1,0
0,0-2,0
0,0-3,0

5V DC+5 %, prad wyjsciowy do 60 mA (réwnolegle moga by¢ potaczone cztery ogniwa 350 )
System 6-przewodowy (potaczone uzycie metody zdalnej detekcji oraz ilorazowej) lub system 4-przewodowy

32-bitowe, binarnie ze znakiem, 0-10 000

32-bitowe, binarnie ze znakiem, -99999-99999 (Za wyjatkiem kropki dziesietnej i symbolu jednostki)

0,0-3,0
0,3-3,2
0-10000

Nieliniowos¢: w zakresie £0,01 %/FS (Temperatura otoczenia: 25 °C)

10

Izolacja za pomoca transoptora

16

18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
0,3-0,75

0,48

0,17

27,4x98x90

229237

38
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MODULY

SPECJALNYCH SYSTEM Q

B Analogowy modut wejsciowy do przektadnikéw pradowych

EET)

Dane techniczne Q68CT

Punkty wejsciowe 8

Wejscie analogowe

(przez przektadnik pradowy) 5/50/100/200/400/600 A AC

Czestotliwos¢ wejsciowa 50/60 Hz

Nadmierny wzrost sygnatu wejsciowego 200 % przez 1 minute, 150 % ciagle
przetworzona 010000 (12000)

Wyjscie cyfrowe  Wartosé pradu
wartosc skalujgca  -32768-32767

0-5AAC:0.5mA
0-50AAC:5mA
0-100AAC: 10 mA
0-200 A AC: 20 mA
0-400 A AC: 40 mA
0-600 A AC: 60 mA

Maks. rozdzielczos¢

Modut wejsciowy do przektadnikéw pradowych

Do wejs¢ analogowych modutu Q68CT mozna bezposrednio pod-
taczy¢ maks. osiem przektadnikdéw pradowych. Nie sg juz wyma-
gane zewnetrzne przetworniki sygnatéw.

Cechy szczegdlne:

® Mozna podfaczy¢ przektadniki pradowe od 5 A AC do 600 A AC.
® Duza doktadnos¢ w zakresie +/-0,5%

® Obliczanie wartosci sredniej

® Funkcja podtrzymania wartosci maksymalnej/wartosci minimalnej
® Zintegrowana funkcja skalowania

® Monitorowanie sygnatu wejsciowego oraz wyjscie alarmowe

® Wykrywanie wartosci szczytowej pradu

® Zintegrowana funkcja logowania

MODULY FUNKCJI SPECJALNYCH MELSEC SYSTEM Q ﬂ

Catkowita doktadnos¢ +0,5%

Minimalny cykl probkowania 10 ms/8 kanatow

Czas odpowiedzi Maks. 0,4

Metoda izolacji Pomigdzy zaciskami wejsciowymi i zasilaniem: transformator. Pomiedzy kanatami wejsciowymi: brak izolacji
Punkty We/Wy 16

Zewnetrzny system przytaczeniowy 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa

Wrasciwy przekrdj przewoddéw mm? 0,3-0,75
Wewnetrzny pobdr pradu (5VDC) mA 350

Ciezar kg 0,19
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x112
Dane do zaméwienia Nrkat. 145036

S MITSUBISHI ELECTRIC
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MODULY

B Modut regulatora
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SYSTEM Q

Regulacja z krétkim czasem reakgji

Modut regulacji Q62HLC uzywa algorytmu ciagtej regulacji PID,
ktdry cechuje okres probkowania 25 ms, ponadto duza dokfad-
nos¢, wysoka rozdzielczos¢ wejsc¢ do termoelementdéw, wejscia

mikrowoltowe, wejscia napieciowe i pradowe oraz wyjscia pra-

dowe. Cechy te czynig Q62HLC idealnym regulatorem do takich
zastosowan, jak sterowanie szybkimi przyrostami temperatury,

regulacja ci$nienia i szybkosci przeptywu.

Cechy szczegdlne:

® Doskonaty czas probkowania i od$wiezania sterowania 25 ms czy-
nig Q62HLC jednym z najszybszych modutéw sterujacych na rynku

® Obstuguje rézne rodzaje czujnikdw, takie jak termoelementy,
sygnaty mikrowoltowe oraz napieciowe i pradowe sygnaty
wejsciowe

® Ciggta regulacja PID prowadzona poprzez wyjscie pragdowe 4 do
20 mA, daje w rezultacie wysoko stabilne i doktadne sterowanie
procesem

® Mozna okresli¢ programowe charakterystyki regulacji, gdzie
wartosci zadane i state PID sg w okreslonych chwilach automa-
tycznie zmieniane

® Mozna réwniez prowadzi¢ regulacje kaskadowa, w ktorej funkcje
petli nadrzednej wykonuje kanat 1, a petli podrzednej kanat 2

Dane techniczne Q62HLC

Liczha kanatéw wejsciowych

termoelement °C
Wejscie mikronapiecie mV
analogowe napiecie v

prad mA
Wyjscie cyfrowe

Obstugiwane termoelementy
Maks. szybkos¢ przetwarzania

Wspétczynnik trumienia natozonych zaktocen
zmiennych

Wspétczynnik ttumienia wspdlnych zaktécen
zmiennych

Filtr wejsciowy
(gtowny cyfrowy filtr opézniajacy)
Nastawa wartosci kompensacji czujnika
Metoda sterowania

PID stata nastawa

PID staly zakres proporcjonalny P
zakres czas catkowania | s
czas rézniczkowania D S

Zakres nastaw wartosci docelowej

Strefa nieczutosci zakresu nastaw

Punkty We/Wy

lzolacja

Iaczes

Wiasciwy przekrdj przewoddéw mm?
Zewnetrzne Zrddto zasilania

Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) mA
Cigzar kg
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia Nrkat.

2

-200—+2300 (rozdzielczos¢ 0,1 °C)
-100-+100 (rozdzielczos¢ 0,510 pV)
-10—+10 (rozdzielczos¢ 0,051 mV)
0-20 (rozdzielczos¢ 0,8—1 pA)

-2000—+23000, -10000—+10000, -10000~+10000, 0~20000

K,J,T,S, RN, E B, PLII, W5re/W26Re
25 ms/2 kanaty

60 dB lub wiecej (50/60 Hz)
120 dB lub wigcej (50/60 Hz)

0,0-100,0s

-50,00-50,00 %
Ciagta regulacja proporcjonalna
Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem

Termopara: 0,1 do korica zakresu °C; mikronapiecie, napiecie, prad: 0,1-1000,0 %

0,0-3276,7

0,0-3276,7

Termopara: zakres wejsciowy uzywanej termopary
0,1-10,0%

16

Pomiedzy kanatami wejéciowymi oraz pomiedzy kanatami wejsciowymi a ziemia wystepuje izolacja transformatorowa

18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
0,3-0,75

24VDC, 70 mA

270

0,25

27,4x98x112

200693

40
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MODULY

B Moduty szybkich licznikow

Dane techniczne
Wejscia licznikowe

Poziomy sygnatu

Maks. czestotliwosc zliczania
wejscie 1-fazowe
wejscie 2-fazowe

Maks. szybkos¢
Zliczania

Zakres zliczania

Typ licznika

Zakres porownan

Zewnetrzne wejscia
cyfrowe

Zewnetrzne wyjscia cyfrowe
(sygnat koincydendji)

Punkty We/Wy
acze

Wiasciwy przekroj przewodow
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC)
Ciezar

Wymiary (SxWxG)

Dane do zaméwienia

Akcesoria

kHz
kHz
kHz

wartosci znamionowe

mm?
mA
kg
mm

Nr kat.

QD62E
2

5/12/24VDC (2-5mA)

200
200 lub 100
200 lub 100

32 bity+ znak (binarnie),
-2147483648—
+2147483647

SPECJALNYCH

SYSTEM Q

Liczniki szybkie z automatycznym wykryciem kierunku
obrotow

Modulty licznikéw szybkich wykrywaja sygnaty o czestotliwosciach

niedostepnych dla standardowych modutéw wejsciowych. Na
przyktad moga one wykonywac proste zadania pozycjonowania

lub pomiar czestotliwosci.

Cechy szczegdlne:

® Wejscie enkodera przyrostowego z automatycznym wykryciem
kierunku ruchu

® Zadawanie wartosci zliczanej sygnatami zewnetrznymi lub
z programu PLC za pomoca funkcji PRESET

® Funkcja licznika pierscieniowego do zliczania do zadanej warto-

$ci zautomatycznym powrotem do wartosci poczatkowej

® Dostepne sa m.in. funkcje pomiaru predkosci, definicji punktéw
przetaczania i zliczania okresowego

® Moduty QD620 wyposazone sg w 40-stykowe zigcze interfejsu
(odpowiednie ztacza - patrz rozdziat,,Akcesoria”)

® Wszystkie moduly sg zaopatrzone w wymienne listwy zaciskowe

mocowane za pomocg wkretéw

QD62
2

5/12/24VDC (2-5mA)

200

200 lub 100

200 lub 100

32 bity+ znak (binarnie),

2147483648~
+2147483647

QD62D
2

5/12/24V DC (2-5mA)
(RS422A)

500 (r6znicowo)

500 lub 200

500 lub 200

32 bity+ znak (binarnie),

2147483648~
+2147483647

Wszystkiemoduty sa wyposazone w nastawiany licznik zliczajacy w gére/w dét oraz
w funkdje licznika pierscieniowego.

32 bity+ znak (binarnie)

32 bity+ znak (binarnie)

Nastawianie, uruchomienie dziatania

5/12/24V DC (2-5mA)

2 punkty/kanat 12/24V DC
0,1 A/punkt,
0,4 A/wspdlne (source)

16
40-stykowe ztacze

03

330

0,12
27,4x98x90

128949

5/12/24VDC (2-5mA)

2 punkty/kanat 12/24V DC
0,5 A/punkt,
2,0 A/wspdlne (sink)

16
40-stykowe zlacze

03

300

011
27,4x98x90

132579

32 bity+ znak (binarnie)

5/12/24V DC (2-5mA)
(RS422A)

2 punkty/kanat 12/24V DC
0,5 A/punkt,
2,0 A/wspdlne (sink)

16
40-stykowe zfacze

03

380

0,12
27,4x98x90

132580

40-stykowy wtyk oraz gotowe kable pofaczeniowe (patrz strona 57—58)

QD60P8-G
8

5/12/24V DC

30
30

16 bitdw binarnie: 032767
32 bity binarnie: 099999999
32 bity binarnie:
0-2147483647

Funkcja Sredniej kroczacej
(ruchomej), wyjscie alar-
mowe i funkcja wstepnego
skalowania

32 bity+ znak (binarnie)

5/12/24V DC

32

18-punktowa wymienna
listwa zaciskowa

03-0,75
580

0,17
27,4x98x90

145038

QD63P6
6

5VDC(6,4-11,5mA)

200

200,700 lub 10

200,700 lub 10

32 bity+ znak (binarnie),

-2147483648—
+2147483647

Nastawiany licznik zliczajacy
w gére/w dot oraz funkcja
licznika pierécieniowego.

32 bity+ znak (binarnie)

4,5-5,5V/6,4-11,5mA

32
40-stykowe ztacze

03

590

0,15
27,4x98x90

213229
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MODULY SPECJALNYCH SYSTEM Q

Bl Moduly pozycjonujace

Pozycjonowanie wieloosiowe

Moduly te zostaty zaprojektowane specjalnie do systeméw wielo-
osiowych, ktére nie wymagajg znacznie rozbudowanego sterowa-
n = nia. Modut QD70P4 moze sterowac do 4 osi, a modut QD70P8 do
OPrNe xma 8 osi. Poniewaz w systemie mozna uzy¢ dowolnej liczby modutéw,
‘i‘i liczba sterowanych osi jest teoretycznie nieograniczona.
E Cechy szczegdlne:
P ® Sterowanie 4 lub 8 osiami przez jeden modut oraz wiecej niz
P 8 osiami przy uzyciu wiekszej liczby modutéw
;e ® Szybki start do 8 osi rownoczesnie (0,1 ms na 0$ po otrzymaniu
i polecenia startu z procesora)
H e ® Mozliwos¢ wyboru réznych systeméw sterowania pozycjonowaniem
: ® Latwa parametryzacja i tworzenie danych do pozycjonowania
za pomocg opcjonalnego oprogramowania do pozycjonowania
| GX Configurator-PT
Dane techniczne QD70P4 QD70P8
Liczba sterowanych osi 4 8
Interpolacja —
Liczba punktow na os 10 (za pomocg programu sterownika PLC lub oprogramowania pozycjonujacego GX Configurator PT)
Sygnat wyjsciowy Seria impulsow
Czestotliwosc na wyjsciu kHz 1-200000
Metoda pozycjonowania Pozycjonowanie punkt-do-punktu; pozycjonowanie predkosci/miejsca; kontrola Sciezki
Pozygjonowanie absolutne: -2 147 483 648-2 147 483 647 impulséw
jednostki Metoda przyrostowa: -2 147 483 6482 147 483 647 impulsow
Sterowanie z przetaczaniem predkos¢/potozenie: 0-2 147 483 647 impulséw
. . predkos¢ 0-200 000 impulséw/s
Pozycjonowanie Ksatattowanie
rozpedzania/hamowania Automatyczne, przyspieszanie i hamowanie krok po kroku
(zas rozpedzania .
i hamowania W=l D
Typ wyjécia impulsowego Wyjscie typu otwarty kolektor
Maks. dtugos¢ kabla serwosilnika m 2 2
Punkty We/Wy 32 32
Wiasciwy przekrdj przewoddéw 0,3 mm? (ze ztaczem A6CON1); AWG24 (ze ztaczem A6CON2)
Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) mA 550 740
Zewnetrzny pobdr mocy (24V DC) mA 65 120
Cigzar kg 0,15 0,17
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 138328 138329
Akcesoria 40-stykowe ztacze oraz gotowe kable potaczeniowe (patrz strona 57-58)
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o S
QD72P3C3

CHa CH2 CH1

RUN o

ERR. @8

K/!éééééé(!éééé!!éfééé/
K/ééé(ééféé(!(é(ééééé{/

E

SPECJALNYCH SYSTEM Q

Pozycjonowanie w ograniczonej przestrzeni

Moduty QD72P3C3 i QD73A1 realizuja aplikacje pozycjonowania
wymagajace mniejszej przestrzeni na zabudowe.

Cechy szczegdlne:

® Minimalne wymagania w zakresie dostepnej przestrzeni!

® Modut QD72P3C3 umozliwia pozycjonowanie w trzech osiach
i posiada trzy zintegrowane wejscia licznikowe

® QD73A1 ma wbudowany przetwornik D/A do sterowania
serwowzmacniaczami z wejsciem analogowym

® Optymalne rozwigzanie dla okreslonych aplikacji!

® Pozycjonowanie moze byc¢ kontrolowane przez potwierdzanie
wielkosci rzeczywiscie wykonanego ruchu z danymi wejscio-
wymi enkodera

Dane techniczne QD72P3C3 QD73A1

Liczha sterowanych osi 3 1

Interpolacja — —
jednostki danych 1nao$ 1nao$
metoda Sterowanie punkt-do-punktu: dane bezwzgledne i/lub przyrostowe Sterowanje punkt—do—pgnktu: bezwlzlglgdng Iqb.przyrostowe;

sterowanie z przetaczaniem predkos¢/potozenie: przyrostowe

zakres sterowania -1073741824-1073741823 impulséw -2147483648—2147483647 impulséw (32 bity, binarnie ze znakiem)
predkos¢ 0-100 000 impulséw/s 1-4000000 impulséw/s

Pozycjonowanie E;z;aoltmc’)::]?:m b b Przyspieszanie i hamowanie krok po kroku Automatyczne, przyspieszanie i hamowanie krok po kroku
i‘fg‘ﬂ’]‘(”f}v’a‘fsn'a ms 15000 2-9999
(zas startu Sterowanie pozycjonowaniem, sterowanie predkoscia: T ms 1,2ms

typ wyjsciaimpulsowego
ir:]na;(ljisctiz\fvs\tl(v))tl}éciowych . '™
liczba kanatéw 3

zliczanie sygnatu wejsciowego ~ Wejécie 1-fazowe, 2 -fazowe; 5-24V DC
szybkos¢ zliczania kimp./s 100

zakres zliczania

Wyjscie typu otwarty kolektor

Funkgja licznika

Podtaczenie zewnetrzne 40-stykowe zcze

Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) A 0,57
Punkty We/Wy 32

Cigzar kg 0,15
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90
Dane do zamdwienia Nrkat. 213230

Akcesoria

Wyjscie analogowe (0—=+10V DG, regulowane do £5-+10V D)

1
Wejscie 2-fazowe
1000

31 bity, binarnie ze znakiem (-1073741824-1073741823) —

15-19-stykowe zfacze
0,52

48

0.2

55,2x98x90

257759

40-stykowe ztacze oraz gotowe kable potaczeniowe (patrz strona 57-58)
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MODULY

SPECJALNYCH SYSTEM Q

Bl Moduly pozycjonujace

Dane techniczne
Liczba sterowanych osi
Interpolacja

Metoda sterowania
Jednostka sterowania
Dane do pozycjonowania

Kopia zapasowa
metoda

zakres

Pozycjonowanie w sieci SSCNET

Moduty pozycjonujace QD74MH sa stosowane do sterowania
wieloma osiami za posrednictwem szybkiej sieci do sterowania
ruchem SSCNETIII.

Cechy szczegdlne:

® Dostepne sa moduty pozycjonujace 8- i 16-osiowe

® (Czas trwania cyklu wynosi 0,88 ms

® tatwe w uzyciu funkcje sterowania pozycjonowaniem

® Operacja pozycjonowania rozpoczyna sie szybko, po uptywie
zaledwie 0,88 ms

® Sie¢ SSCNETIII umozliwia podiaczenie serwowzmacniacza

® Latwe zastosowanie w systemie pozycjonowania bezwzglednego

—
QD74MH8 QD74MH16
8 16

Interpolacja liniowa 2 do 4 osi (do 4 grup)

Sterowanie punkt-do-punktu/sterowanie miejscem (tylko liniowa)

Impuls

32 dane (dane pozycjonowania nr 1 do 32)/0$ (w programie sekwencyjnym)

Parametry podstawowe, parametry OPR, parametry sterowania recznego, parametry systemowe, parametry serwonapedu i parametry pozycjonowania
moga by¢ zapisane w pamieci ROM typu flash. (Bez baterii)

Sterowanie punkt-do-punktu: dane bezwzgledne i/lub przyrostowe; sterowanie potozeniem: dane przyrostowe i/lub bezwzgledne

Pozycjonowanie bezwzgledne: -2 147 483 648—2 147 483 647 impulsow
Metoda przyrostowa: -2 147 483 648—2 147 483 647 impulsow

zakres sterowania predkoscia 5—2147000000 impulséw/s

Pozycjonowanie ksztattowanie rozpedzania/

hamowania
czas rozpedzania
i hamowania ms
czas hamowania przy o5
nagtym zatrzymaniu
Liczba systeméw SSCNETIII
Liczha cykli zapisu do pamieci flash ROM
Punkty We/Wy
Wewnetrzny pobér pradu (5V DC) A
Ciezar kg
Wymiary (SxWxG) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.
Akcesoria

Liniowe, wg. krzywej S
0-20000

0-20000

1

Do 100000
32

0,7

0,15

27,4x98x90
218106 2179%

Kabel SSCNETIIl (MR-J3BUSLIM(-A/-B))

u
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Dane techniczne
Liczba sterowanych osi

Interpolacja

Liczba punktdw na o3
Rodzaj wyjs¢

Sygnat wyjsciowy
(zestotliwos¢ na wyjsciu

metoda

jednostki

Pozycjonowanie

predkos¢

= =
75P2
QDHUND oAX1
OOAX2

oo
ERR.OO

kHz

ksztattowanie rozpedzania/

hamowania

(zas rozpedzania

i hamowania

czas hamowania przy

nagtym zatrzymaniu
Maks. dtugos¢ kabla serwosilnika m
Punkty We/Wy
Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) mA
Ciezar kg
Wymiary (SxWxG) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

Akcesoria

QD75P1
1

SPECJALNYCH SYSTEM Q

Pozycjonowanie z otwartg petla sterowania

Moduly te za pomoca ciggu impulséw generujg polecenie
przemieszczenia. Szybkos¢ jest proporcjonalna do czestotliwosci
impulséw a przesuniecie proporcjonalne do dtugosci impulsu.

Cechy szczegolne:

® Sterowanie do trzech osi z interpolacjg liniowg (QD75P4) lub
interpolacja kotowa (QD75P2, QD75P4)

® Zapis w pamieci flash ROM maks. 600 danych pozycjonowania
(nie jest konieczna bateria podtrzymujaca)

® Jednostki przesuniecia moga by¢ zdefiniowane jako impulsy,
mm, cale lub stopnie

® Konfiguracja i wprowadzanie 600 danych do pozycjonowania
moze byc¢ przeprowadzane za pomoca programu sterownika
PLC lub przy pomocy oprogramowania GX Configurator QP.
Oprogramowanie to wspétpracuje z systemami operacyjnymi
Windows® 95/98 i Windows® 2000/NT.

QD75P2 QD75P4
2 4

2-, 3- lub 4-osiowa interpolacja liniowa

2-osiowa interpolacja liniowa i kotowa oraz 2-osiowa interpoladia kofowa

600 danych z programu PLG, sto danych z programu GX Configurator QP

Otwarty kolektor
Seria impulséw
1-200

Otwarty kolektor Otwarty kolektor
Seria impulséw Seria impulséw
1-200 1-200

Sterowanie punkt-do-punktu: absolutne i/lub przyrostowe; sterowanie przetaczane pozycja/predkos¢: przyrostowe;
sterowanie potozeniem/predkoscia: przyrostowe; sterowanie ksztattowe: absolutne i/lub przyrostowe

Pozycjonowanie absolutne:

-2 147 483 648 — 2 147 483 647 impulséw
214748 364,8 — 214748 364,7 um
-21474,83648 — 21 474,83647 cali

0-359,99999

Metoda przyrostowa:

stopni

-2 147 483 648 — 2 147 483 647 impulséw
-214748 364,8 — 214748 364,7 um
-21474,83648 — 21 474,83647 cali
-21474,83648 —21474,83647 stopni

Sterowanie z przetaczaniem predkos¢/potozenie:
0—2 147 483 647 impulsow

0-214748364,7 um
0-21474,83647 cali
0—21474,83647 stopni

1 —=1000000  impulsow/s
0,01 —20000 000,00 mm/min
0,001—200000,000 stopni/min
0,001-200000,000 cali/min

1-8388608 ms
(mozliwe zadanie 4 wzorcow)
1-8388608 ms

2

32

400

0,15
27,4x98x90

132581

2 2

32 32

460 580

0,15 0,16
27,4x98x90 27,4x98x90
132582 132583

40-stykowy wtyk oraz gotowe kable pofaczeniowe (patrz strona 57-58);
Oprogramowanie: GX Configurator QP, Nr kat.: 132219
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SPECJALNYCH SYSTEM Q

Bl Moduly pozycjonujace

Dane techniczne
Liczba sterowanych osi

Interpolacja
Liczba punktow na o3
Rodzaj wyjs¢

Sygnat wyjsciowy
Czestotliwos¢ na wyjsciu kHz

metoda

jednostki

Pozycjonowanie

predkos¢

ksztattowanie rozpedzania/
hamowania

czas rozpedzania
i hamowania

zas hamowania przy nagtym
zatrzymaniu

Maks. dtugos¢ kabla serwosilnika m
Punkty We/Wy

Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) mA
Cigzar kg
Wymiary (SXWXG) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

Akcesoria

Pozycjonowanie na duza odlegtos¢

Moduty z serii QD75 nadajg sie do przesytania sygnatéw przy
duzych odlegtosciach pomiedzy modutem a systemem nape-
dowym. Moduty QD75D sg wyposazone w wyjscia réznicowe,
natomiast moduty QD75M i QD75MH sa przeznaczone do pracy za
posrednictwem sieci sterowania ruchem SSCNET.

= =
75P2
QDHUND oAX1
OOAX2

oo
ERR.OO

Cechy szczegdlne:

® Sterowanie do czterech osi z interpolacja liniowa (QD75D4/
QD75M4/QD75MH4) lub dwéch osi z interpolacja kotowa
(wszystkie moduty za wyjatkiem QD75D1/QD75M1/QD75MH1)

® Zapis do 600 zestawow danych pozycjonowania w pamieci flash
ROM (bateria podtrzymujaca nie jest konieczna)

® Jednostki przesuniecia moga by¢ zdefiniowane jako impulsy,
mm, cale lub stopnie

| ® Konfiguracja i wprowadzanie 600 zestawéw danych do pozycjono-
wania moze by¢ przeprowadzane za pomoca programu sterownika
PLC lub przy pomocy oprogramowania GX Configurator QP
QD75D1 QD75M1 QD75MH1 QD75D2 QD75M2 QD75MH2 QD75D4 QD75M4 QD75MH4
1 1 1 2 2 2 4 4 4

2-, 3- lub 4-osiowa interpolaja liniowa oraz
2-osiowa interpolacja kotowa

2-osiowa interpolacja liniowa i kotowa

600 zestawdw danych z programu PLC, sto zestawéw danych z programu GX Configurator QP

Wzmacniacz Wzmacniacz Wzmacniacz

t6nicowy SSCNET SSCNETIII téinicowy SSCNET SSCNETIII téznicowy SSCNET SSCNETIII
Seriaimpulséw Magistrala Magistrala Seria impulséw Magistrala Magistrala Seria impulséw BUS Magistrala
1-1000 1-1000 1-1000 1-1000 1-1000 1-1000 1-1000 1-1000 1-1000
Sterowanie punkt-do-punktu: absolutne i/lub przyrostowe; sterowanie przetaczane pozycja/predkos¢: przyrostowe;
sterowanie potozeniem/predkoscia: przyrostowe; sterowanie ksztattowe: absolutne i/lub przyrostowe.
Pozycjonowanie absolutne:

-2 147 483 648 — 2 147 483 647 impulséw

-214748 364,8 — 214748 364,7 um

-21474,83648 — 21474,83647 cali

0-359,99999  stopni

Metoda przyrostowa:

-2 147 483 648 — 2 147 483 647 impulséw

-214748 364,8 — 214748 364,7 um

-21474,83648 — 21474,83647 cali

-21474,83648 — 21474,83647 stopni
Sterowanie z przetaczaniem predkos¢/potozenie:

0— 2 147 483 647 impulséw

0-214748364,7 ym

0—21474,83647 cali

0—21474,83647 stopni
1 —1000000  impulséw/s
0,01 —20000000,00 mm/min
0,001-200 000,000 stopni/min
0,001 —200000,000 cali/min
Automatyczne trapezoidalne lub po krzywej w ksztatcie S dla przyspieszania i hamowania
1-8388608 ms
(mozliwe zadanie 4 wzorcow)
1-8388608 ms
10 30 30 10 30 30 10 30 30
32 32 32 32 32 32 32 32 32
520 520 520 560 560 560 820 820 820
0,15 0,15 0,15 0,15 0,15 0,15 0,16 0,16 0,16
27,4x98x90  27,4x98x90  27,4x98x90  27,4x98x90  27,4x98x90  27,4x98x90  27,4x98x90  27,4x98x90  27,4x98x90
129675 142153 165761 129676 142154 165762 129677 142155 165763

40-stykowy wtyk oraz gotowe kable pofaczeniowe (patrz strona 57-58);
Oprogramowanie: GX Configurator QP, Nr kat.: 132219

46

S MITSUBISHI ELECTRIC



MODULY

B Moduly interfejsu

SPECJALNYCH SYSTEM Q

Wymiana danych z urzadzeniami peryferyjnymi

Ten modut umozliwia komunikacje z urzadzeniami peryferyjnymi
przez standardowe ztacze RS232. Peryferia podtaczane sa w ukta-
dzie 1:1.

Cechy szczegdlne:

® Modut QJ71C24N zapewnia jeden interfejs RS232 i jeden
RS422/485. Modut QJ71C24-R2 zapewnia dwa interfejsy RS232,
a modut QJ71C24N-R4 dwa interfejsy RS422/485

® Mozliwos¢ podtaczenia do systemu komputeréw PC z petnym
dostepem do wszystkich danych procesora MELSEC System Q
przy pomocy wizualizacji graficznej lub programu do monitoro-
wania

® Wbudowana pamie¢ Flash ROM umozliwia rejestracje danych
dotyczacych jakosci, wydajnosci i alarméw oraz wydruk tych
danych na zadanie

® Stan modutu i komunikacji sygnalizowane sa przez diody LED

® Test komunikadji i funkcja monitoringu sa mozliwe przy wyko-
rzystaniu oprogramowania GX-Configurator UT

Dane techniczne

kanat 1
Typ interfejsu i

QJ71C24N
RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D)

kanat2 RS422/RS485 (zaciski Srubowe)
Tryb komunikagji Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Synchronizaja Komunikacja asynchroniczna
» - 50-230400 (tylko kanat 1)
Transmisja predkos¢ Bit/s 115200 (kanaty 1+2 jednoczesnie)
danych odlegtos¢ RS232 m 15

odlegtos¢ RS422/485 m

1200 (jezeli uzywane s3 oba kanaty)
RS232:1:1

Konfiguracja sieci RS485: 1:1; 1:n;n: 1; m:m
1 bit startu, 7 lub 8 bitéw danych,
Format danych 1lub 0 bitéw parzystosci,
1 lub 2 bity stopu
Korekgja btedow Kontrola parzystosci, suma kontrolna
Sterowanie DTR/DSR Wybor TAK/NIE
X ON/X OFF (DC1/DC3) Wybor TAK/NIE
Punkty We/Wy 32
Wewnetrzny pobér pradu (5VDC)  mA 310
Ciezar kg 02
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 149500

QJ71C24N-R2

RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D)
RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Komunikacja asynchroniczna

50-230400 (tylko kanat 1)
115200 (kanaty 1+2 jednoczesnie)

15

11

1 bit startu, 7 lub 8 bitéw danych,
11ub 0 bitéw parzystosd,
1lub 2 bity stopu

Kontrola parzystosci, suma kontrolna
Wybor TAK/NIE

Wybor TAK/NIE

32

260

0,2

27,4x98x90

149501

QJ71C24N-R4

RS422/RS485 (zaciski Srubowe)
RS422/RS485 (zaciski Srubowe)
Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Komunikacja asynchroniczna

50-230400 (tylko kanat 1)
115200 (kanaty 1+2 jednoczes$nie)

1200 (jezeli uzywane s3 oba kanaty)
RS232:1:1

RS485: 1:1; 1:n;n: 1; m:m

1 bit startu, 7 lub 8 bitéw danych,

1 lub 0 bitéw parzystosci,
1 lub 2 bity stopu

Kontrola parzystosci, suma kontrolna
Wybor TAK/NIE

32

390

0,2

27,4x98x90

149502

QJ71MB91

RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D)
RS422/RS485 (zaciski Srubowe)
Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Master/Slave

300-115200

15
1200

Master (32 moduty Slave), Slave (242)

Modbus RTU

32

310

0,2
27,4x98x90

167757
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B Szybkie moduty komunikacyjne
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Szybkie moduty komunikacyjne

Modut pracuje w oparciu o wtasny program, niezaleznie od
jednostki centralnej sterownika PLC. Dzieki temu mozna sterowac
pracg urzadzen peryferyjnych lub wykonywa¢ operacje matema-
tyczne, bez dodatkowego obcigzania procesora sterownika PLC.
Programowanie w jezyku AD51H-BASIC.

Cechy szczegdlne:

® Dwa interfejsy RS232C i jeden RS422/485
® Réwnolegle moga by¢ wykonywane dwa programy w jezyku
BASIC (wielozadaniowo$¢)

® Zadania mogg by¢ zapisane w module jako programy interpre-
tera lub w postaci skompilowanej

® Do zapisu wykorzystywana jest wbudowana pamiec¢ Flash ROM
® Mozliwe jest tworzenie programdw w trybie online i offline

_— ® Status modutu i procesu komunikacji sygnalizuja diody LED
® Obstuga wymiany danych w kodzie ASCII z podtaczonymi urza-
dzeniami, takimi, jak czytniki kodéw kreskowych, wagi i systemy
identyfikacji
Dane techniczne QD51-R24 QD51
Interfejsy 1xRS422/485, 1xRS232 2xRS232
Mikroprocesor V53A (20 MHz) V53A (20 MHz)
Liczba zadan wykonywanych réwnolegle Maks. 2 Maks. 2
Warunki uruchomienia zadan Uruchomienie przy wtaczeniu zasilania, uruchomienie za pomoca polecenia z innego zadania, uruchomienie za pomoca przerwania z modutu PC.
PR predkos¢ bit/s <38400 <38400
odlegtos¢ m 500 (RS422/485), 15 (RS232() 15 (RS2320)
Jezyk programowania AD51H-BASIC AD51H-BASIC
pamie¢ programu kB 64x1 zadanie lub 32x2 zadania 64x1 zadanie lub 32x2 zadania
pamie¢wsplnazadan kB 8 8
Pamie¢ wewnetrzna  bufor danych dla PLC kB 6 6
przekazniki rozszerzen 1024 1024
rejestry danych rozszerzen 1024 (2 kB) 1024 (2 kB)
Motliwosc tworzenia kopii zapasowej pamieci IZ?e;]t;\;\tlplrggsazggsﬁ Pamigc’ wspdlng, przekazniki rozszerzen %?eﬂggrlggszg:;:f‘ Pamigc’ wspdlng, przekazniki rozszerzen
Pamiec¢ programow Pamiec flash: 64 kB Pamiec flash: 64 kB
Punkty We/Wy 32 (1 gniazdo) 32 (1 gniazdo)
Wewnetrzny pobdr pradu (5 V DC) mA 310 260
Ciezar kg 02 0,2
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 136385 136384
Akcesoria DIa obu modutéw: Srodowisko programistyczne dla PC/AT (MS-DOS): SW1IX-AD5THPE, Nr kat.: 33102
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B Moduly sieciowe

Mitsubishi Electric oferuje szeroki zakres rozwigzan sieciowych, Ponizej przedstawiono przeglad aktualnie dostepnych modutéw
poczawszy od prostych systemoéw autonomicznych i podstawo- sieciowych. Aby uzyska¢ wiecej informacji, prosimy kontaktowa¢
wych sieci AS-Interface po sieci oparte na technologii Ethernet, sie z najblizszym dystrybutorem lub oddziatem Mitsubishi Electric.

a nawet sieci globalne oparte na technologii zdalnej telemetrii.

Moduty sieci Ethernet Moduty Profibus DP

Modut Dane techniczne Nr kat. Modut Dane techniczne Nrkat.
Q)71E71-100 10BASE-T/100BASE-TX 138327 QJ71PB92V Modut master interfejsu (DP V1/V2) 165374
Q71E71-B2 10BASE2 129614 QI71PB93D Inteligentny slave 143545
QJ71E71-B5 10BASES 147287

Modut Profinet

Moduty MELSECNET/H Modut Dane techniczne Nr kat.
MASTER METPN1FW-CCPU Modut master sieci Profinet 252935
Modut Dane techniczne Nr kat.

Q71LP21-25 Kabel swiattowodowy, podwadjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s 136391

MODULY FUNKCJI SPECJALNYCH MELSEC SYSTEM Q n

Q7ILP21S-25 Kabel Swiattowodowy, podwdjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s, 147632 Modut DeviceNet
Zfunkda zasilania zewnetrznego Modut Dane techniczne Nr kat.
QI71LP21G Kabel s’wiaﬂowodowy Gl-50/125, podwéjna petla, 10 Mbit/s 138958 QJ71DN91 Modut master/slave imerfejsu 136390
Q71LP21GE Kabel $wiattowodowy GI-62,5/125, podwdjna petla, 10 Mbit/s 138959
Q71BR11 Kabel wspétosiowy, pojedyncza magistrala, 10 Mbit/s 127592
ZDALNE We/Wy Modut AS-Interface
QJ72LP25-25 Kabel Swiattowodowy, podwdjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s 136392 Modut Dane techni Nr kat
QJ72LP256 Kabel swiattowodowy GI-50/125, podwéjna petla, T0Mbit/s 138960 o . —— + | ALl
Q72LP256E Kabel éwiatiowodowy GI-62,5/125, podwdjnia petia, 10Mbit/s 138961 W71AS92 Standardowy AS-dwersja 2.1, modu master dla 143531
QJ72BR15 Kabel wspétosiowy, pojedyncza magistrala, 10 Mbit/s 136393
PLYTA PCI/F (MAGISTRALA PCl)
Q80BD-J71LP21-25 Kabel Swiattowodowy, podwdjna petla, 25 Mbit/s/10 Mbit/s 136367 Moduty Modbus
Q80BD-J71LP21G  Kabel $wiattowodowy GI-50/125, podwdjna petla, 10 Mbit/s 138962 .
Q80BD-J71LP21GE  Kabel swiatlowodowy GI-62,5/125, podwdjna petla, 10Mbit/s 138963 Mo Danetechiicne N Hilkat
Q80BD-J71BR11  Kabel wspdtosiowy, pojedyncza magistrala, 10 Mbit/s 136366 Q7IMBI1 Modut master/slave interfejsu szeregowego Modbus e
QU7IMTOT Modut master/slave interfejsu Modbus/TCP dla sieci 155603
Ethernet
Moduty CC-Link
MASTER/LOCAL
. Modut Web Server
Modut Dane techniczne Nr kat. .
W6TBTIIN Zgodny 2 CC-Link Ver. 2 154748 Modut Dane techniczne Nr kat.
QS0J618T12 Modut master dla sieci CC-Link Safety 203209 QU7IWS96 T0BASE-T/100BASE-TX 147115
PLYTA INTERFEJSU MASTER/LOCAL (MAGISTRALA PCl)
Q80BD-J61BT1IN  Zgodny z CC-Link Ver. 2 200758
Moduty CC-Link IE
Modut Dane techniczne Nr kat.
QJ71GP21-SX 1 Ghit/s, modut master/slave dla FO GI 208815
1 Gbit/s, modut master/slave dla FO Gl z zasilaniem
e napieciem zewnetrznym AL
PLYTA INTERFEJSU MASTER/LOCAL (MAGISTRALA PCI)
Q80BD-J71GP21-SX 1 Ghit/s, karta PCI-PC, modut master/slave dla FO Gl 208817
1 Ghit/s, karta PCI-PC, modut master/slave dla FO Gl
QB0BDI7IGPISSX - iaiem napieciem zewnetrznym AV
Moduty CC-Link IE Field
Modut Dane techniczne Nr kat.
QI71GF11-T2 Modut master/local sieci CC-Link IE Field 236484
QS0J71GF11-T2 Modut master/local sieci CC-Link IE Field 245177
PLYTA INTERFEJSU MASTER/LOCAL (MAGISTRALA PCl)
Q81BD-J71GF11-T2 Modut master/local, karta PC PCl sieci CC-Link IE Field 253008
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SPECJALNYCH

B Modut serwera internetowego

QJ71WS96

e

SYSTEM Q

Dostep do MELSEC System Q za posrednictwem Internetu

Modut serwera sieciowego QJ71WS96 umozliwia za posrednic-
twem Internetu zdalny monitoring i obstuge serwisowa sterowni-
kéw PLC MELSEC System Q.

Cechy szczegdlne:
® Wbudowane funkcje umozliwiajace bardzo fatwe wprowadza-
nie ustawien

® Do wprowadzania ustawien i monitorowania potrzebna jest
wytacznie przegladarka internetowa

® Dostepne ztacze RS232 do potaczenia modemowego

® Mozliwe s rozne potaczenia dla potrzeb wymiany danych:
ADSL, modem, LAN itp.

® Dane mozna wysytac i odbierac poczta elektroniczna lub korzy-
stajac z serwera FTP

® |stnieje mozliwos¢ wbudowania wtasnych stron internetowych
i utworzonych przez uzytkownika apletéw Java

® Standardowe potaczenie przez sie¢ Ethernet umozliwia wymiane
danych z innymi sterownikami PLC lub komputerami PC

® Monitorowanie zdarzen i danych procesora oraz funkcje archiwizacji

Dane techniczne

Typ modutu

Metoda transmisji

Interfejs

Szybkos¢ komunikadji

Maks. dtugos¢ segmentu

interfejs

typ transmisji

sposéb synchronizacji
szybkos¢ transmisji
odlegtos¢ transmisji
format danych
sterowanie transmisja

Ifacze RS232

Rodzaj pamieci

Punkty We/Wy

Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC)
Ciezar

Wymiary (SxWxG)

Dane do zaméwienia

QJ71WS96
Serwer sieci Web, serwer/klient FTP
Ethernet: CSMA/CD

typ  10BASE-T/100BASE-TX (tryb rozpoznawany automatycznie)

Mbps 10BASE-T: 10 Mbps/100BASE-TX: 100 Mbps
m 100 (pomiedzy koncentratorem a weztem)

RS232 (9-stykowe gniazdo Sub-D)
Dupleksowa
Synchronizacja start/stop
Mbps 9,6/19,2/38,4/57,6/115,2
m  Maks. 15
1 bit startu, 8 bitow danych, 1 bit stopu

Mozliwos¢ sterowania przeptywem danych (RS/CS)
MB 5 (standardowa pamie¢ ROM); mozliwos¢ rozszerzenia za pomoca karty CompactFlash do 512

32
mA 650
kg 0,17
mm  27,5x98x90

Nrkat. 147115
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B Modut interfejsu MES

QJ71MES96

=

SPECJALNYCH SYSTEM Q

Bezposrednie potaczenie poziomu produkcji z bazami
danych MES

Nowy modut MES MELSEC System Q pozwala uzytkownikom
sprzegnac ich systemy sterowania produkcja bezposrednio z baza
danych MES (Manufacturing Execution System).

Cechy szczegdlne:

® Eliminuje to koniecznosc¢ stosowania warstwy sprzegajacej PC,
zmniejszajac koszty i czas instalacji

® Nie jest potrzebne specjalistyczne oprogramowanie sprzega-
jace, pracujace na warstwie PC; oszczednos¢ na drogim oprogra-
mowaniu i ustugach przy réwnoczesnym zmniejszeniu kosztéw
instalacji

® Upraszcza to architekture MES, zmniejszajac catkowity czas prze-
kazania do uzytkowania

® Moze to poprawic niezawodnos¢ i dostepnosé, poniewaz modut
oparty jest o przemystowe standardy projektowania PLC

® Ten uproszczony system gwarantuje wieksza bezposrednia
widocznos$¢ danych, zwiekszajac zdolnos$¢ do osiggniecia wyz-
szej wydajnosci produkgji

Dane techniczne QJ71MES96

Typ modutu Modut interfejsu MES

Metoda transmisji Ethernet

Interfejs typ  10BASE-T/100BASE-TX
ogdlna Wzajemnie oddziatuje z bazami danych poprzez zdefiniowane przez uzytkownika zadania
funkgja znacznika Ihiera przez sie¢ dane urzadzen z procesorow centralnych PLC w formie znacznikow.

Funkdja funkcja monitorowania
interfejsu  (rigera

Monitoruje status warunkéw (czas, znacznik, wartosci itd.), ktére inicjuja zadania

bazy funkcja buforowania trigera  Modut MES buforuje do wewnetrznej pamieci dane i czas wyzwalania.

danych transmisja tekstu SQL Automatycznie generuje poprawne komunikaty SQL, zgodne z wymaganiami kazdego z obstugiwanych typéw baz danych.
przetwarzanie arytmetyczne Wzory moga by¢ zastosowane do danych, przed przestaniem z modutu interfejsu MES.
wykonanie programu Na poczatku i na koricu zadania wykonuje programy w komputerze serwera aplikagji.

. liczba podtaczanych baz
Funkde  danych
oprogra-
mowania

Maks. 32 bazy/projekt

obstugiwane bazy danych  Oracle® 8i, Oracle® 9i, Oracle® 10g, Microsoft® SQL Server 2000, Microsoft® SQL Server 2000 Desktop Engine (MSDE2000), Microsoft® Access 2000, Microsoft® Access 2003

liczba nastaw danych Maks. 64 elementy/projekt (256 sktadowych/znacznik, 4096 sktadowych/projekt)

Rodzaj pamigci Moze zostac zainstalowana 1 karta CompactFlash

Punkty We/Wy 32
Wewnetrzny pobér pradu (5VDC)  mA 650
Cigzar kg 0,16

Wymiary (SxWxG) mm  27,5x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 200698
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MODULY SPECJALNYCH SYSTEM Q

B Modut szybkiego rejestratora danych

Latwa rejestracja danych

Modut szybkiego rejestratora danych moze bez potrzeby uzycia
komputera PC rejestrowac dane urzadzen sterownikéw programo-
walnych.

Po wykonaniu prostej konfiguracji modutu, prébkowane dane
moga by¢ zapisywane w optymalnym formacie na karcie pamieci
CompactFlash.

Cechy szczegolne:

® Funkcja wyzwalanej rejestracji pozwala na przyspieszonga ana-
lize wystepujacych probleméw

® Dane moga by¢ zapisywane na karcie pamieci CompactFlash
H w postaci listy lub w formacie raportu

® Wykrywanie bteddéw sprzetu i przewidywanie awarii

® Jeden modut QD81DL96 moze obstugiwac¢ maksymalnie 64
" jednostki centralne procesoréw PLC

Dane techniczne QD81DL96

interfejs © 10BASE-T/100BASE-TX
szybkos¢ transmisji danych 10BASE-T: 10 Mbps/100BASE-TX: 100 Mbps
Ethernet metoda transmisji Pasmo podstawowe
liczba stopni kaskadowych 10BASE-T: maks. 4/100BASE-TX: maks. 2
maks. dtugos¢ segmentu @ m 100
obstugiwane funkgje Obstugiwana funkcja autonegocjagji (automatycznie rozréznia 10BASE-T/100BASE-TX)
napiecie zasilania 33V+5%
Karta prad zasilania mA  Maks. 150
CompactFlash  rozmiar karty Karta TYPE |
maks. liczba kart 1
Punkty We/Wy 32
Zegar Sygnat zeqara uzyskiwany z procesora sterownika PLC (w systemach wieloprocesorovﬁvych z procesora nr 1) lub serwera SNTP
Doktadnos¢ zegara: po otrzymaniu sygnatu czasu dobowa odchytka +9,504 sekund ©
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) A 046
Cigzar kg 0,15
Wymiary (SxWxG) mm  27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 221934

(@) Modut szybkiego rejestratora danych odroznia 10BASE-T od 100BASE-TX zaleznie od urzadzenia zewnetrznego.
Aby podtaczy¢ modut do koncentratora bez funkeji autonegocjaji, nalezy ustawic koncentrator w tryb komunikacji pétdupleksowe;.
(2) 0dlegtos¢ pomiedzy koncentratorem a weztem.
(® Dla procesora sterownika programowalnego — codziennie (raz na 24 godziny); dla serwera SNTP, czas jest przekazywany w odstepach okreslonych przez uzytkownika.

52 A MITSUBISHI ELECTRIC



B Wielofunkcyjny modut licznika/timera
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SPECJALNYCH SYSTEM Q

Modut szybkiego licznika/timera z funkcja przetacznika
krzywkowego

Ze wzgledu na posiadane wejscia szybkiego licznika, wyjscia PWM
do sterowania napedami DC i zintegrowang funkcje przetacznika
krzywkowego, modut QD65PD2 nadaje sie doskonale do realizacji
zadan wymagajacych duzej doktadnosci pozycjonowania.

Cechy szczegdlne:

® Maks. predkos¢ zliczania wynosi 8 MHz
® Funkcja pomiaru impulséw z rozdzielczoscig 100 ns
® Precyzyjne sterowanie PWM do 200 kHz

® Zintegrowana funkgcja krzywki zmniejsza wysitek zwigzany
Z programowaniem

® Wbudowane we/wy dwustanowe

® Potaczenie poprzez dwie 40-stykowe wtyczki z Srubami

Dane techniczne QD65PD2

Wejscia licznikowe 2

T wejscie DC 5/12/24V DC(7-10 mA)
wejscie réznicowe Zgodne z RS422A

Maks. (ngtotli- wejs’cie DC kHz 200

wosczliczania  wejécieréznicowe  kHz 8000

Zakres zliczania

Zewnetrzne wejscia cyfrowe

Zewnetrzne wyjscia cyfrowe

Przefacznik wyjécia whudowane
krzywkowy czas cyklu programu

Wyjécia PWIM azestotliwos na wyjsciu

wspdtczynnik wypetnienia

32 bit+znak (binarny), -2147483648—+2147483647

6 wejsc fazy Z; funkgja startu i ustawienia liczby zliczen
6 wejsc ogélnego przeznaczenia

8 wyjs¢ koincydendji, ktére s3 uaktywniane przez poréwnanie zliczonej wartosci z zakresem uzytkownika

8 wyjs¢ ogdlnego przeznaczenia

8
Tms
DCdo 200 kHz

Mozna ustawi¢ dowolnywspétczynnik (rozdzielczos¢ 0,1 ps)
Wymiary (SXWXG) mm  27,4x98x90

Dane do zaméwienia Nrkat. 245113
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MODULY SPECJALNYCH

B Moduly przerwan i szybkie wejscia

SYSTEM Q

Odgatezianie do podprograméw

Modut przerwan QI60 jest przeznaczony do zastosowan wymaga-
jacych szybkiej reakgji.

Cechy szczegdlne:

® Kazde z wejs¢ tego modutu jest przypisane do znacznika stuza-
cego jako przetacznik do podprogramu

® Gdy na wejscie zostaje podany sygnat przerwania/alarmu,
program PLC zostaje przerwany po zakonczeniu wykonywania
biezacej instrukgji i przechodzi do wykonania podprogramu
przypisanego do danego wejscia

® |zolacja galwaniczna miedzy procesem a sterownikiem za
pomoca transoptora jest rozwigzaniem standardowym

® W systemie PLC mozna zainstalowac tylko jeden modut QI60

Moduty szybkich wejs¢

® Krotki czas reakcji, requlowany od 5 ps -1 ms

® Napiecie wejsciowe 24Vi5V

® Moga by¢ konfigurowane jako moduty przerwan lub wejsciowe

Dane techniczne Ql60 QX40H QX70H QX80H QX90H
Punkty wejsciowe 16 16 16 16 16
Znamionowe napiecie wejsciowe  V'DC 24 (typu sink) 24 5 24 5
Zakres napiec roboczych VDC 20,4-2838 20,4-28,8 4,25-6 20,4-28,8 4,25-6
aks \caba punkIOw rownoczesle 4 g, 1009%* 100% 100%* 100%
Wejéc opornos¢ kQ 0k.3,9 ok.3,9 ok.470W ok.3,9 ok.470W
prad mA Ok.DC4/8 ok.DC6 ok.DC6 ok.DC6 ok.DC6
oN napiecie V. >DC19 >DC13 >D(3,5 =>DC13 >D(3,5
prad mA >DC4 >D(3 >D(3 >DC3 >D(3
OFF napiecie V <D <DC8 <DC1 <DC8 <DC1
prad mA <DC1,7 <DC1,6 <DC1 <DC1,6 <DC1
(zas OFF— ON ms <0,2 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (regulowany)
odpowiedzi  ON —s OFF ms <03 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (regulowany) 0,04-0,95 (requlowany)
Sygnalizacja stanu wejs¢ LED LED LED LED LED
Metoda izolaji Wszystkie moduty s wyposazone w izolacje optoelektroniczng pomiedzy zaciskami wejsciowymi a obwodem wewnetrznym.
Punkty We/Wy 16 16 16 16 16
Iacze Modut jest wyposazony w listwe zaciskowa z 18 zaciskami Srubowymi.
Wrhasciwy przekroj przewoddéw mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75
Wewnetrzny pobdr pradu (5VDC)  mA Svos(t\;vzlzey:)thl)e punkty wejs¢ af)s(t\;vglzgi)trl\(lae punkty wejs¢ Svos(t\;vslzgi)tl';;e punkty wejs¢ \%)S(t\;vslzggﬁ)e punkty wejs¢ a?s(t\;vslzgsotl'\?)e punkty wejs¢
Cigzar kg 0,20 0,16 0,16 0.16 0,16
Wymiary (SXWxG) mm  27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90 27,4x98x90
Dane do zaméwienia Nrkat. 136395 221844 221855 221856 221857
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Bl Modut pusty

B Adaptery (przejsciowki) ERNT

|
7

AKCESORIA SYSTEM Q

Rezerwacja miejsca i ochrona mechaniczna

Modut pusty QG60 zabezpiecza przed kurzem niewykorzystane
gniazda na ptycie bazowej i rezerwuje adresy We/Wy.

Cechy szczegdlne:

® Wytrzymata ochrona nie uzywanych gniazd
® Jednolity wyglad ptyty czotowej

Dane techniczne QG60

Punkty We/Wy 0-1024 (wybierane)

Stuzy do ochrony przed kurzem dowolnego niewykorzy-

Przeznaczenie stanego gniazda.

Current consumption mA —
Ciezar kg 0,07
Wymiary (SxWxG@) mm  27,4x98x90
Dane do zamdwienia Nrkat. 129853

Adaptery serii AnS -> MELSEC System Q

Adaptery te umozliwiajg tatwe zastagpienie sterownikéw PLC serii
MELSEC AnS przez PLC MELSEC System Q.

Adaptery listwy zaciskowej umozliwiaja podfgczenie istniejacego
okablowania modutéw serii MELSEC AnS do modutéw MELSEC
System Q. Adaptery montazowe umozliwiaja zainstalowanie ptyty
bazowej MELSEC System Q za pomoca istniejgcych otworéw
mocujacych serie MELSEC AnS.

Cechy szczegolne:

® Brak zmian w instalacji elektrycznej przy wymianie sterownika
® Oszczedno$¢ czasu i mniejsza mozliwos¢ popetnienia btedu

® Uzywanie istniejacych otworéw montazowych pozwala uniknac
prac mechanicznych w szafce elektrycznej

Model Przeznaczenie Nr kat.
ERNT-ASQTXY10  Listwa zaciskowa modutu A15X10/A15Y10 do QX10/QY10 249093
ERNT-ASQTX40 Listwa zaciskowa modutu A15X40(-51/52) do QX40(-51) 249094
ERNT-ASQTX80 Listwa zaciskowa modutu A15X80(-51/52) do QX80 249135
ERNT-ASQTY22 Listwa zaciskowa modutu A15Y22 do QY22 249136
ERNT-ASQTY40 Listwa zaciskowa modutu A1SY40(P) do QY40P 249137
ERNT-ASQTY50 Listwa zaciskowa modutu A15Y50 do QY50 249138
ERNT-ASQTY80 Listwa zaciskowa modutu A15Y80 do QY80 249139
ERNT-ASQT64AD  Listwa zaciskowa modutu A1564AD do Q64AD 249140
ERNT-ASQT68AD  Listwa zaciskowa modutu A1S68AD do Q68AD(V/1) 249141
ERNT-ASQT62DA  Listwa zaciskowa modutu A1562DA do Q62DAN 249142
ERNT-ASQT68DA  Listwa zaciskowa modutu A1568DA(V/I) do Q68DA(V/I)N 249143
ERNT-ASQB38 Plyta bazowa A1538(H)B do Q38B 249144
ERNT-ASQB35 Plyta bazowa A1535B do Q35B 249145
ERNT-ASQB33 Plyta bazowa A1533B do Q33B 249146
ERNT-ASQB00J Plyta bazowa A1SJ(H)CPU(-S3) do Q00(U)JCPU 249147
ERNT-ASQB68 Plyta bazowa A1568B do Q68B 249148
ERNT-ASQB65 Plyta bazowa A1565B do Q65B 249149
ERNT-ASQB55 Plyta bazowa A1555B do Q55B 249150
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AKCESORIA MELSEC SYSTEM Q H

AKCESORIA

H Kable potaczeniowe

H Kabel sygnatowy

B Kabel do programowania

SYSTEM Q

Kabel potaczeniowy do ptyt rozszerzajacych

Kable te stuzg do taczenia ptyt bazowych
z ptytami rozszerzajacymi. Maja one dtugosc
odpowiednig do kazdego zastosowania.

Przy taczeniu wiekszej liczby kabli rozsze-
rzajacych, taczna dtugos¢ uzytych kabli nie
moze przekracza¢ 13,2 m.

Dane techniczne QC05B QC06B QC12B QC30B QC50B QC100B

Dla rozszerzajacych ptyt Q528B, Q63B, 0658, Q63B, 0658, Q63B, Q658, Q63B,Q658,  Q63B, Q65B,
bazowych Q558 0688, Q6128 Q68B,Q612B  Q68B,Q612B 068B,0612B  Q68B, Q6128
Dfugos¢ m 0,45 0,6 1,2 3,0 5,0 10,0

Dane do zamdéwienia  Nrkat. 140380 129591 129642 129643 129644 129645

Kabel potaczeniowy dla procesoréw redundantnych

Kabel synchronizujacy taczy dwie jednostki
centralne procesoréw w system z redun-
dancja. Nalezy stosowac wytgcznie kable
QC10TR lub QC30TR!

Ztacza kabla synchronizujacego sg ozna-
czane literami,A"i,B" dla,Systemu A”

Gdy oba systemy sa uruchamiane w tym
samym czasie, System A staje sie systemem
sterowania, natomiast System B — systemem
rezerwowym. Dtugos¢ kabli synchronizuja-
cych nie moze przekraczac¢ 13,2 m.

i,Systemu B".
Dane techniczne QC10TR QG0TR
Przeznaczenie Potaczenie miedzy dwoma sterownikami PLC systemu rezerwowego
Dhugos¢ m 1,0 3,0
Dane do zaméwienia  Nrkat. 157068 157069

Kabel do programowania przez port R$232

Kable QC30R2 i QC30-USB uzywane sg do
programowania jednostek centralnych
MELSEC System Q poprzez RS232 i standar-
dowe porty USB.

Kabel USB jest specjalnie przeznaczony do
szybkiego potaczenia komputera PC z jed-
nostka centralng MELSEC System Q.

Kabel do programowania wyposazony jest
po stronie komputera PC w 9-stykowy wtyk
D-sub oraz 6-stykowy wtyk Mini-DIN do
interfejsu PLC.

Dane techniczne [1[&]1]:9 QC30-USB USB-CAB-5M

Pofaczenie komputera PCi PLC  Pofaczenie komputera PC do Pofaczenie komputera PC do CPU

Przeznaczenie MELSEC System Q przez interfejs ~ CPU MELSEC System Q poprzez ~ iQ w MELSEC System Q poprzez

RS232 standardowy port USB portmini-USB
Dfugos¢ m 3,0 3,0 5,0
Dane do zamowienia Nrkat. 128424 136577 221540

. Obejma wtyku zabezpieczajgca .
ALeETE przed odtaczeniem Q6HLD-R2
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AKCESORIA SYSTEM Q

B Uchwyt zapobiegajacy rozlaczeniu ztacza

H Kable adaptacyjne

H 40-stykowe ztacze

Ochrona przed roztaczeniem kabla R$232

Uchwyt Q6HLD-R2 w bezpieczny sposdb zlacze kabla przed przypadkowym polu-
sprzega ztacze RS232 kabla programujgcego  zowaniem (np. gdy jest on podigczony do
z jednostka centralng procesora i chroni terminala operatorskiego HMI).

Dane techniczne Q6HLD-R2

Przeznaczenie Kabel do programowania QC30R2

Dane do zaméwienia Nrkat. 140381

Kabel zzamontowanym wtykiem D-SUB

Kable Q32CBL-3M i Q32CBL-5M stosowane
sg do podtaczania modutéw QX811 QY81P

MELSEC Q.
Dane techniczne Q32(BL-3M Q32CBL-5M Q32CBL-10M
Przeznaczenie typ QX81/QY81P Qx81/QY81pP Qx81/QY81P
Dfugos¢ m 3,0 5,0 10,0
Dane do zaméwienia Nrkat. 136575 136576 158066
Zlacza A6CON
Ztacza 40-stykowe sa dostepne w czterech Do ztacz A6CON-1 do A6CON-3 kabel jest
réznych wersjach réznigcych sie sposobem podtaczany na wprost, natomiast w przy-
podtaczania przewoddw. padku ztacza A6CON-4 przewody wprowa-
Ztacza te s3 wymagane do wszystkich dzane s3 pod katem.

modutdw, do ktérych sygnaty zewnetrzne
sg doprowadzane za pomocg 40-stykowego
zkacza wtykowego.

Dane techniczne A6CON-2 A6CON-3 A6CON-4
Iacze Styki zagniatane Styki wttaczane Styki lutowane
Wiasciwy przekrdj przewodéw  mm? 0,3 03 03

Dane do zaméwienia Nrkat. 134140 134041 146923
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AKCESORIA MELSEC SYSTEM Q H

AKCESORIA SYSTEM Q

B Kable przytaczeniowe ze ztaczami

Kable zmontowane

Kable Q40CBL-3M i Q40CBL-5M stuzg jako Kable FA-CBLQ75MO00 sg juz gotowe do
kable przytaczeniowe dla modutéw We/Wy podfaczenia modutéw pozycjonujacych
ze ztaczem wtykowym 40-stykowym. QD75D1/D2/D4 lub QD75P1/P2/P4 do
Kable sa prefabrykowane, to znaczy maja serwowzmacniacza Mitsubishi Electric
na jednym koricu podtaczone 40-stykowe MR-J2-Super lub MR-C.

zlacza.

Dane techniczne Q40CBL-3M Q40CBL-5M Q40CBL-10M FA-CBLQ75M2)2-P  FA-CBLQ75M2C-P  FA-CBLQ75PM2J2  FA-CBLQ75PM2C
. q q QD75D1/D2/D4 QD75D1/D2/D4 QD75P1/P2/P4 QD75P1/P2/P4
Zakres zastosowan ‘:’SZ&%E&%UKME }55(5\5 452y|§t8?8g(z_§1z )chzaml 40-stykowymic do potaczenia do potaczenia do potaczenia do potaczenia
P ST, BATZ, ’ ! zMELSERVO MR-J2-S  zMELSERVOMR-C ~ z MELSERVO MR-J2-S  z MELSERVO MR-C
Dtugos¢ m 30 50 10,0 2,0 2,0 2,0 2,0
Dane do zaméwienia Nrkat. 140991 140997 158068 147697 147698 147699 147700

B Karty pamieci

=

_swesoensas

_sewssoenew
S S

__ e

— omeese

SN

Karty pamieci dla MELSEC System Q

Wszystkie jednostki centralne MELSEC rozszerzona za pomoca réznych zewnetrz-
System Q maja zainstalowang na state nych kart pamieci.
pamie¢ RAM. Pamiec¢ ta moze by¢

==

Q2MEM-  Q2MEM-  Q2MEM-  Q2MEM-  Q2MEM-  Q2MEM-  Q2MEM-

Dane techniczne IMBS  2MBS  2MBF  4MBF  8MBA  16MBA  32MBA
Pamie¢ typ SRAM SRAM Flash Flash ATA ATA ATA
Rodzaj pamieci 1MB 2MB 2MB 4MB 8MB 16 MB 32MB
Dane do zaméwienia Nrkat. 127627 145399 127591 129646 129647 129648 129649
) Q3MEM- Q3MEM- Q3MEM- Q3MEM-

Dane techniczne 4MBS 4MBS-SET 8MBS 8MBS-SET
Pamie¢ typ  SRAM SRAM SRAM SRAM

Rodzaj pamieci 4MB 4MB 8 MB 8 MB

Dane do zaméwienia Nrkat. 217621 217622 217623 217624

B Adapter kart PCMCIA
Adapter kart pamieci

Adapter kart pamieci Q2MEM-ADP jest
umieszczany w gniezdzie PCMCIA sterow-
nika PLC i umozliwia przesyfanie danych.

Dane techniczne Q2MEM-ADP
Do kart pamieci typ Wszystkie karty pamieci MELSEC System Q
Dane do zaméwienia Nrkat. 129650

58 A MITSUBISHI ELECTRIC



H Bateria Q2MEM-BAT

Hl Bateria Q6BAT

(© ER17330V/3.6V

MITSUBISHI

@

AKCESORIA SYSTEM Q

Bateria podtrzymujaca dla kart pamieci

Bateria litowa Q2MEM-BAT jest
wymienng baterig dla kart pamieci SRAM
Q2MEM-1MBS.

Dane techniczne Q2MEM-BAT

Do kart pamieci typ Q2MEM-1MBS i Q2MEM-2MBS
Napiecie VDC 3,0

Pojemnos¢ mAh 48

Dane do zaméwienia Nrkat. 129854

Bateria podtrzymujaca

Bateria litowa Q6BAT jest zamiennikiem
baterii stosowanej do podtrzymania
pamieci we wszystkich procesorach MELSEC
System Q.

Dane techniczne Q6BAT

Napigcie VDC 3,0

Pojemnos¢ mAh 1800
Wymiary (@xH) mm  016x30
Dane do zaméwienia Nrkat. 130376

B Bezprzewodowy adapter LAN

Bezprzewodowe potaczenie z siecig

Za pomoca bezprzewodowego adaptera i procedury faczenia. Adapter jest zgodny
LAN NZ2WL-EU mozna bezprzewodowo z dyrektywami I[EEE 802.11 a/b/g i moze by¢
podtaczy¢ do sieci system sterownika PLC. skonfigurowany jako punkt dostepowy lub
W instalacjach uzytkownikéw koricowych stacja.

skraca to czas potrzebny na konfiguracje

Dane techniczne NZ2WL-EU

predkos¢ komunikacji 10/100 Mbit/s
Siec przewodowa tryb komunikadji Pétdupleksowa/petnodupleksowa
liczba interfejsow 1 (10BASE-T/100BASE-TX)
metoda transmisji Zgodne z IEEE802.11 a/b/c
ISHESDILE S predkos¢ komunikacji 1-54 Mbit/s
Obciazenie zasilacza napiecie 12-24VDC
zewnetrznego prad Maks. 0,4 A dla 12V DC, maks. 0,2 A dla 24V DC
Wymiary (bez anteny) (SxWxG) mm  25x97x68
Ciezar kg 025
Dane do zaméwienia Nrkat. 249090
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AKCESORIA SYSTEM Q

B Adapter do montazu na szynie DIN

Adapter domontazu MELSEC System Q na szynie DIN

Adapter montazowy stuzy do fatwej i szyb-
kiej instalacji ptyt bazowych MELSEC System Q
na szynie DIN.

Dane techniczne Q6DIN1 Q6DIN2 Q6DIN3
Dla ptyt bazowych Q38B/Q312B/Q68B/Q612B Q35B/Q65B Q33B/Q63B
Wymiary (SXW) mm  328x98 245x98 198x98
Dane do zaméwienia Nrkat. 129673 129674 136368

B Wymienne listwy zaciskowe do modutéw We/Wy

o
=
IS5}
E Listwy zaciskowe do montazu przewodéw bez uzycia srub
o s W modutach wejs¢/wyjs¢ alternatywa dla wciskane pionowo do otworu zacisku, gdzie
E 0:0 o standardowych zaciskéw Srubowych sa trzy s przez sprezyne dociskane.
"'E" 00 g:g rézne bezsrubowe zaciski. W przypadku listwy Q6TA32 styk jest zapew-
< ol g6 Bloki sprezynowych listew zaciskowych niany przez wcisniecie przewodu za pomoca
g 08 g0 Q6TE-18S i Q6TE-18SN pozwalajg na podta- opcjonalnego narzedzia do montazu, bez
0 o 5.0 czenie pojedynczego przewodu lub wielo- potrzeby usuwania izolacji z koricowki.
= o< 1.0 przewodowego kabla miedzianego, przy Umozliwia to szybki montaz okablowania
=< ol 1.0 czym odizolowane koricdwki przewodoéw sg zaciskow.
Ol a0
(on] &
Dane techniczne Q6TE-18S Q6TE-18SN Q6TA32
Listwa zaciskowa z zaciskami  Listwa zaciskowa z zaciskami ) ) )
Typ Sprezynowymi Sprezynowymi Adapter listwy zaciskowej IDC
a Wszystkie moduty MELSEC System Q wyposazone w listwe

Stosowany do modutéw zaciskowa z 18 zaciskami Srubowymi. QK41, QK71, QY41 QY71

Wiasciwy przekroj przewodow  mm? 0,3-1,5 03-15 0,5

Ciezar kg 0,07 0,07 0,08

Dane do zaméwienia Nrkat. 141646 249089 145034

e o o Narzedzie do montazu

Q6TA32TOL, Nr kat.: 145035
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WYMIARY SYSTEM Q

B Plyty bazowe

o r—3J of—J ot ot ocrC—2J

Typ X (wmm)
3258 114
338 189
Q335B 142
8 ; (358/Q35DB 245
Q3558 197,5
(388/Q38DB 328
I 0 0 0 0 o gz;;B/QNZDB 411(3)2
L X . Q558 189
Q638 189
Q668 245
0688 328
Q6128 439
B Plyty bazowe (z zasilaczem redundantnym)
=
e Q38RB 439
Q68RB 439
Q65WRB 439
O
le X N|
B Moduly jednostek centralnych i zasilaczy
27,4 90 55,2 90 N
QO6HCPU ] £ L/ T [Wecseo
MODE [ J D o POWER J H
RUN]
s 0 — i
BAT. (1
BOOT [
2 0 3 ]

PULL

v
T
usB
<~ D
v

1| | E ] 7

v 1
] v MITSUBISHI —
v =D

[~

[

=

Jednostka: mm
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WYMIARY MELSEC SYSTEM Q u

WYMIARY

SYSTEM Q

B Glowna ptyta bazowa bezpieczenstwa

4-mounting screws

2245+ 0.3 (8.84+ 0.01)

(M4x14)
5
o
ol #
«2 wn
;|
—| o
@
] 8 o
A o
ﬁ +l
o
58]
([ 5
7.5 (0.30)
441 (1.74) (0.61)

245 (9.65)

B Moduly jednostek centralnych bezpieczenstwa i zasilaczy

an —
I;l u'/ SO
I] W
.
o
*
2
u 3
Ust oy
<
]
( —T
q [
&=
113.8 (4.48) 55.2 (2.17)

Typ X (wmm)
QS034B-E 245

Jednostka: mm

q an — —
[ )
of 3
E
q I] H 0 ] MITSUBISHI |
T T
115 (4.53) 55.2 (2.17)

Jednostka: mm
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WYMIARY

B Moduly jednostek centralnych i zasilaczy (redundantne)

54,8 90
—nn

R ——

oooooo- |
0
O

TTTTTTTT

[
98
O

|
o] (o)
o

[

Lq
H
.
o

83 15 |

v
=
v

— —

MELSEC
QB4RP POWER

98

PULL

MITSUBISHI v q
B AN
] ﬁ]‘l

B Moduly We/Wy i moduty funkcji specjalnych

55,2 ‘ 27,4 ‘ )

|
— — — —x
QB4TCRTBW Qx10
RUNO OALM
R.O

v
%

[Blefe~Nlo]alswlp =T
[Blefe[Nlo]alslwlnl=T
98

IHENER

S RTRTRIBIRI BRI E

N

ekl L ekl L £BHHE

INEENEE]

N

=)
=)

sssss
aaaaaaa

| e
LT
EASIIEERIE RS
]

HMME[o[@[>[oleN[o[a]swN[=[o]

SYSTEM Q

Jednostka: mm

Jednostka: mm
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WYMIARY MELSEC SYSTEM Q u

‘ 72,72 ‘

WYMIARY

B Adaptery listwy zaciskowej

93,5

B Zijcza

A6CON2

A6CON3

69,48

22,5

SYSTEM Q

00 ®©000000000%0%0
®

N
[}

‘D0000000000000000000
00000000000000000000

8.25

825
O
=

O]

MITSUBISHI

A6CON4

71,8

IN
3

50,8

AN000000000000000N00 8

Jednostka: mm

Jednostka: mm
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SYSTEMU

Mate rozmiary, duza wydajnos¢: seria MELSEC L.

Seria MELSEC L, cho¢ kompaktowa, jest
poteznym sterownikiem o konstrukgji
modutowej z wieloma funkcjami wbudo-
wanymi w sam procesor. Konstrukcja bez
ptyty bazowej i z minimalnymi rozmiarami
sprzyja wysokiej elastycznosci systemu.
Wbudowane porty mini-B USB i Ethernet
pozwalajg na tatwag komunikacje, a gniazdo
pamieci SD/SDHC do rejestracji danych

i przechowywania zawartosci pamieci
oraz wbudowane we/wy cyfrowe stuzg

RUN MST SD ERR.

INPUT

0/60Hz 130VA
SUTPUTSDC A

Cechy sprzetu

Modutowa konstrukgja serii MELSEC L
pozwala na elastyczne wykorzystanie
w szerokim zakresie zastosowan.

Do montazu i rozbudowy systemu
dostepne sg nastepujace moduty:

Moduty komunikacyjne

Moduty z interfejsem RS232/RS422/RS485

do taczenia urzadzen i komunikacji PLC-PLC.
Modut |O-Link do podtaczenia
inteligentnych czujnikow.

Moduty
o e CPU Moduty
Moduly sieciowe k°"i'"m'::::;”"e Zasilacz wejsé/wyjéé
1/0 analogowych

Do potaczenia z sieciami CC-Link
lub CC-Link IE.

Moduly pozycjonujace

Moduly szybkich licznikéw z mozliwoscia
podfaczenia przyrostowego kodera poto-

zenia watu lub wieloosiowych modutéw
pozycjonujacych do napeddw serwo

i napeddéw krokowych z maksymalnie

4 osiami na jeden modut.

T L1 | MODES S e |LRUN SWIST RDLERR:
| MITSUBISHI R i Ly 0
&

sieciowe

realizacji prostych funkcji szybkiego licze-
nia i pozycjonowania. Wersja CPU o duzej
wydajnosci zawiera réwniez wbudowany
interfejs CC-Link do komunikacji ze stacjg
nadrzedna i lokalna. Ta wysoce elastyczna
architektura czyni serie MELSEC L idealna
zaréwno do maszyn pracujacych niezalez-
nie, jak i potaczonych sieciowo.

4567
CDEF

CRER]
89 AB|

LX40C6.

Stosowanie modutéw dwustanowych
oraz specjalnych modutéw funkcyjnych

Mozliwos¢ korzystania z modutéw dwu-
stanowych, analogowych oraz wiekszosci

MELSECL

® Konstrukcja bez ptyty bazowej

® Jednostki centralne zmnoéstwem
wszechstronnych cech i funkgji

® Zintegrowane rejestrowanie danych

® Wbudowane funkcje we/wy

® Komunikacja i mozliwosci sieciowe rzy
uzyciu sieci SSCNETIII mozliwa rozbu-
dowa o profesjonalne, 4/16-osiowe
sterowanie ruchem

—7

1 n
=

opis svsTEMU DO SERII MELSECL  [oall

=
z
&

e\l

2\

==

7 TP

—
%

E\

—
O
2

&\

Eed ol >Tolola]nN o]

Nz WAATCATAEACATRAER

5

specjalnych modutéw funkcyjnych jest
zalezna wylacznie od maksymalnej liczby
dostepnych adreséw, czyli od procesora
uzytego w kazdym z przypadkéw.

Moduly wejs¢/wyjs¢ dwustanowych

./° Do réznych poziomdw sygnatu, w wersji

Moduty wejsé/wyjsc
dwustanowych

Moduty pozycjonujace

z przetgcznikami tranzystorowymi lub
przekaznikowymi

Moduty wejsé/wyjsé
analogowych

Do przetwarzania sygnatéw pra-
dowych lub napieciowych oraz do

pomiaru temperatury, jak rowniez
do jej regulacji.
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OPIS SYSTEMU SERII MELSEC L u

OPIS SERII

Opis systemu

CPU

Modut zasilajace

INPUT

50/60Hz 130VA
OUTPUT5VDC 5A

Zaciski napiecia
zasilania

Gniazdo na karte pamieci

Struktura systemu

Seria MELSEC L jest poteznym sterowni-
kiem kompaktowym o konstrukcji modu-
towej, z wieloma funkcjami wbudowanymi
w sama jednostke centralna. Konstrukcja
sterownika nie zawiera ptyty bazowej i jest
systemem o elastycznej konstrukgji oraz
minimalnych rozmiarach obudowy. Pod-
faczajac rézne rodzaje modutéw, mozna
zwiekszac system stosownie do potrzeb
aplikacji. Konfiguracje systemu mozna
rozbudowac o maksymalnie 40 modutéw
rozszerzajacych. Zastosowana struktura
bez ptyty bazowej pozwala na efektywne

A

Karty SD/SDH

Wbudowane
we/wy

Modut wyswietlacza
(opcjonalny)

= L26CPU-BT
DE EFR

SUBISHI | IMELSEC ||4%) CRR. I
ur ol B Ui e sowio B

o] [ A9

1

RUN MST SD ERF.

CC-Link V2

[>0)nz
——
K=

Femoan=

(o]
V=t

Interfejs USB
(pod pokrywa)

Interfejs Ethernet

wykorzystanie przestrzeni szafy sterujacej,
bez ograniczen zwigzanych z rozmiarem-
bazy sterownika.

Seria MELSEC L to wielofunkcyjne sterow-
niki programowalne, ktérych jednostka
centralna ma wbudowane nastepujace
funkcje:

® 2 kanaty licznikdw szybkich o maks.
czestotliwosci 200 kHz

® Mozliwos¢ pozycjonowania w dwoch
osiach, rowniez do 200 k impulséw na
sekunde

(40C6_
L)% 123

LRUN SMST RD LEFR. 89 AB

Wbudowana stacja
sieci CC-Link*

Modut we/wy
(opcjonalny)

y Ostona koncowa
4567
CDE"

Wymienny
blok zaciskow
Srubowych

Interfejs CC-Link

*Wytacznie CPU o duzej wydajnosci

® \Wbudowana komunikacja przez Ethernet

® \Wbudowane we/wy dostepne poprzez
40-stykowe ztacze o duzej gestosci,
moga obstuzy¢ kilka opcji we/wy

® Szybka rejestracja danych na karcie
pamieci SD

® Interfejs CC-Link Ver. 2 Master/Slave
(w CPU o duzej wydajnosci)

® Petna obstuga w programach iQ Works
i GX Works2

Potrzebne elementy

Zasilacz

Dostarcza napiecie zasilania 5V DC do
wszystkich modutéw na magistrali. Istnieja
dwa rodzaje zasilaczy, ktére dobierane

sg w zaleznosci od dostepnego napiecia
zasilania.

CPU

Dostepne sa dwa rodzaje jednostek cen-
tralnych: standardowa i duzej wydajnosci.
W celu utatwienia komunikacji, oba pro-
cesory zostaty wyposazone w porty USB
mini-B i Ethernet oraz majg wbudowane

gniazdo pamieci SD/SDHC do rejestracji
danych i przechowywania zawartosci
pamieci. Wbudowane we/wy cyfrowe
pozwalajg na tatwa realizacje funkg;ji
szybkiego zliczania impulséw i pozycjo-
nowania. Wersja CPU o duzej wydajnosci
zawiera rowniez interfejs sieci CC-Link do
potaczenia stacji Master/Local.

1/0

Istnieje szeroki wybor modutéw wejsé
i wyjs¢ cyfrowych, réznigcych sie pozio-
mem sygnatu, logika source lub sink, jak
réwniez gestoscig punktéw. Dostepne

moduty wystepuja jako 16 punktowe
wejscia lub wyjscia z zamontowanymi
na module zaciskami srubowymi. Wer-
sje o wiekszej gestosci zawierajg 32 lub
64 punkty i wymagaja ztacza, kabla oraz
bloku z listwa zaciskowa.

Specjalne moduty funkcyjne

Do specjalnych zastosowan dostepne sg
we/wy analogowe i moduty inteligentne
do sterowania ruchem, pozycjonowania,
szybkiego liczenia, komunikacji i tworzenia
pofaczen sieciowych.
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Wbudowane funkcje we/wy

Kazdy procesor z serii MELSEC L jest stan-
dardowo wyposazonyw 24 punkty we/wy.
S3 one w stanie zrealizowac wiele funkgji,
zazwyczaj zarezerwowanych dla oddziel-
nych modutéw. Przy uzyciu wbudowanych
funkcji mozna zmniejszy¢ koszty systemu,
bez potrzeby opierania sie wytacznie na
modutach dodatkowych.

SYSTEMU MELSECL

Funkga Cechy

Maksymalna predkos¢: 200 kimp/s
Bardzo szybka aktywacja: 30 ps (najkrotszy czas uruchomienia)
Obstuga krzywej S przyspieszenia i hamowania

Maksymalna predkos¢ zliczania: 200 kimp/s

Otwarty kolektor, wejscie nadajnika roznicowego linii

Duza doktadnos¢ pomiaréw Zat/Wyt z rozdzielczoscia 5 ps

Precyzyjne sterowanie PWM do 200 kHz (wyjscie szybkich impulséw)
Minimalny czas odpowiedzi wejscia: 10 ps

Mozliwos¢ wykrywania sygnatéw impulsowych o czasie trwania krétszym od
czasu skanu.

Whudowana jednostka centralna zapewnia bardzo krotki czas przetwarzania
Wszystkie wejscia maja funkcje obstugi przerwan.

Minimalny czas odpowiedzi szybkiego wejscia: 10 ps
10 punktéw wejs¢ standardowych Minimalny czas odpowiedzi standardowego wejscia: 100 ps

Sterowanie maksymalnie dwoma

1 in¥
Pozycjonowanie* o

Licznik szybki* Wbudowane dwa kanaty

Przechwytywanie , .
impulséw 16 punktéw wejsciowych

Wejscie przerwania 16 punktéw wejs¢ przerwarn

Wejscie 6 punktow wejs¢ szybkich
o0gélnego uzytku
Wyjscie

agélnego uzytku 8 punktow wyjsciowych

(zas odpowiedzi wyjscia: 1 s lubmniej

* Punkty uzywane przez funkcje pozycjonowania i szybkiego zliczania sa ustalone (jak np. faza A, faza B, sygnat dog z najblizszego punktu).
Do tych funkgji nie mozna przyporzadkowac wtasnych punktow.

Wbudowana w CPU funkcja sterowania pozycjonowaniem

Funkcja pozycjonowania

Wbudowana funkcja pozycjonowania
uruchamia sie w czasie zaledwie 30 us

z maksymalna czestotliwoscig wyjsciowa
réwng 200.000 impulséw na sekunde.
Ponadto w zastosowaniach, ktére wyma-
gaja minimalnych drgan maszyny, mozna
wykorzystywac krzywa S przyspieszenia

i hamowania.

Szybkie logowanie danych

Funkcja szybkiej rejestracji danych ma
zdolnos¢ do synchronizacji ze skanem pro-
gramu sekwencyjnego, zapewniajac,

ze kazda wartos¢ dostepna w programie
jest zarejestrowana do analizy.

Skutkiem szybko zmieniajacych sie wartosci jest niewykrywanie btedow.

Funkcja licznikow szybkich

Funkcje szybkiego zliczania obstuguja dwa
kanaty. Wejscia ré6znicowego wzmacnia-
cza linii obstuguja predkos¢ zliczania do
200.000 impulséw na sekunde.

Za pomoca tej metody mozna przeprowa-
dzi¢ szczegbtowa analize operacyjna oraz
identyfikacje obecnych i potencjalnych
problemoéw.

Nieprawidtowe wartosci sa wykrywane i wyraznie zidentyfikowane.

Wartos¢ zmierzona (PC) ‘

—%17 ——— Warto$¢ zmierzona (seria L)
! Warto$¢ zmierzona (PC)
|

l
Nieprawidiowy, /

N

zakres /
i
|
|
|

_ /

0 100 200

Przyktad typowych danych z komputera PC lub urzadzenia
zewnetrznego zapisanych w 100 ms odstepach

300 m-Czas 0 100 200 300 m-Czas
[ms] [ms]

Funkcja rejestrowania danych w serii MELSEC L jest w stanie
probkowac dane za znacznie wyzsza rozdzielczoscia, co umozli-
wia wykrywanie szybko zmieniajacych sie wartosci.
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OPIS SYSTEMU SERII MELSEC L u

OPIS SERII

Wykonanie bardzo doktadnych pomiaréw z rozdzielczoscia 5 ps

Wykorzystujac tryb pomiaru impulsowego, w ktérym czas trwania
sygnatu wejsciowego ON/OFF wynosi 200 ps lub wiecej, mozna
wykonywac¢ bardzo doktadne pomiary w odstepach 5 us lub
wiekszych. Na przykfad, mierzac czas wiaczenia czujnika i znajac
,robocza predkos¢ przechodzenia obiektu” mozna oblicza¢ jego
dtugosc.

Doktadne sterowanie PWM az do 200 kHz

Uzywajac szybkich wyjs¢ i funkcji modulacji szerokosci impulsu,
mozna tworzy¢ szybkie cykle o czasie trwania nawet 5 ps. Wystar-
czy wprowadzi¢ czas wiaczenia oraz czas trwania cyklu i mozna
sterowac szeroka gama urzadzen poczawszy od sciemniaczy
os$wietlenia, silnikéw i grzatek, az do wymagajacych wysokiej
wydajnosci i rozdzielczosci precyzyjnych urzadzen badawczych.

Zakres ustawien Opis

01ub 10d 10.000.000 * [0,1 5] I':g;ﬁ‘;”;ﬁ;;m‘;ﬁﬁ'a

Nastawa czasu trwania cyklu
impulséw wyjsciowych

(zas whaczenia wyjscia PWM*

(zas cyklu na wyjsciu PWM* 50 do 1.000.000 * [0,1 ps]

* (zas whaczenia wyjscia PWM musi by¢ < od czasu trwania cyklu PWM

Cz§§ \{Maczenia T D : Wspdtczynnik wypenienia
wyjécia PWM D= — t: Gaswhaenia

JR— T Czastrwania cyklu
Czas cyklu
wyjécia PWM

Gwarantowane wykrywanie impulsu wejsciowego

Typowe urzadzenia wejsciowe PLC nie s w stanie wykry¢ takich
sygnatéw impulsowych, ktérych czas wiaczenia jest krétszy niz
czas skanowania programu, lub, ktére nie wystapia w czasie
odswiezania we/wy. Funkcja przechwytywania impulséw pozwala
te sygnaty pewnie wykry¢ i przekaza¢ do programu sekwencyj-
nego. Rézni sie ona od funkcji wejscia przerwania, poniewaz

nie wymaga zadnego specjalnego programowania. Wejscia do
przechwytywania impulséw moga by¢ w programach wykorzy-
stywane dokfadnie w taki sam sposéb, jak w przypadku sygnatéw
tradycyjnych (X).

Funkcja rejestracji danych

Wbudowana funkcja rejestrowania danych pozwala w tatwy
sposob zbiera¢ informacje potrzebne do rozwigzywania proble-
modw, oceny wydajnosci i innych zastosowan. Zawarte narzedzie
konfiguracji sprawia, ze ustawienie funkgji rejestracji danych za
pomoca interfejsu podobnego do kreatora staje sie trywialnie
proste. Wykorzystujgc GX LogViewer mozna przechwycone dane
fatwo zinterpretowac i zrozumied.

Wykonaj na kazdym ekranie zgdane ustawienia, a nastepnie

WYL, ZAL.
przy zakonczeniu przejazdu roboczego 5] przy rozpoczeciu przejazdu roboczego

[ =

QLA

L\
/5'.'0"\'.'0'.
Czujnik Obrabiany przedmiot
(Generator impulsow)

Czujnik bezzwtoczny A (ZAL)
(czas potrzebny na
przejscie obrabianego

przedmiotu) |

B (WYL.)

A: Rozpoczeciu przejazdu roboczego
i~ B:Zakonczenie przejazdu roboczego

i | Czas wiaczenia sygnatu

“ wejéciowego (minimum 200 ps)
mozna doktadnie zmierzy¢
z rozdzielczoscig 5 ps.

Szybki licznik -

Sterowanie sciemniaczem oswietlenia za pomoca wyjscia PWM

Sterowania Sciemniaczem gormego oswietlenia,
maksymalne obciazenie 250 mA **

** W przypadkach, w ktérych pierwsze szes¢ cyfr numeru serii wynosza, 120722", lub pézniej.
Moduty jednostek centralnych z wczesniejszymi numerami seryjnymi stosuje sie do 100 mA.

Skan
programu ‘ ‘ ‘ ‘

Program | | |
sekwencyjoy} I I I [l

Odswiezanie we/wy ‘ ‘

Wykrywanie zbocza

Syl narastajacego

wejsciowy

|| 77t 12 1 skan

Zapewnione wykrycie
sygnatu wejsciowego

Wejscie prze-
chwytywania
impulsow

Narzedzie do konfiguacji

-7 Frat aff, caket 3 kqong typa.

Loy Dy

Cantno.s joggng

AN = Trgger kpang

Wybierz rodzaj rejestracji.

& =

kliknij przycisk Dalej, az wszystkie ustawienia bedg kompletne.
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B Moduly zasilaczy

Dane techniczne

Napiecie wejsciowe (+10%,-15%)  VAC
(+30%,-35%)  VDC

Czestotliwosc wejsciowa Hz

Prad rozruchowy

Maks. wejsciowa moc pozorna

Maks. moc wejsciowa

Znamionowy prad wyjsciowy (5V DC) A

Zabezpieczenie nadpradowe (5V DC) A

Zabezpieczenie przepigciowe v

Sprawnos¢

Maks. czas podtrzymania przy e

zaniku zasilaniams

Bezpiecznik

Ciezar kg
Wymiary (SxWx@) mm
Dane do zaméwienia Nr kat.

INPUT

fozoag A

50/60Hz 130VA
OUTPUTSVDC 5A

L61P

100-240
50/60 (5 %)
20 A ciggu 8 ms
130VA

5

>5,5

55-6,5V
>70%

Ciagu 10ms

Wbudowany (nie wymienialny przez uzytkownika)
0,32
45x90x109

238063

ELEMENTY MELSECL

Jednostki te zasilaja procesor i wszystkie podtagczone moduty.
Wybdr zalezy od dostepnego wejsciowego napiecia zasilania.

Cechy szczegolne:

® Modut zasilacza L61P moze by¢ uzywany na catym swiecie,
poniewaz jego napiecie wejsciowe obejmuje zakres od 100 do
240V ACii czestotliwo$c¢ 50/60 Hz

® Do aplikacji zasilanych napieciem 24V DC przeznaczony jest
model L63P
® Wskaznik LED do wyswietlania statusu dziatania

® Z przodu znajduja sie zaciski Srubowe przeznaczone do podta-
czenia napiecia zasilania

L63P

24

100 A ciggu 1 ms (wejscie 24V DC)
45W

5

>55

55-6,5V

>70%

ciagu 10 ms (wejscie 24V DC)

0,29
45x90x109

238064
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PODSTAWOWE ELEMENTY SERII MELSEC L u

PODSTAWOWE SERII

B Moduty CPU

Jednostki centralne sg sercem systemu serii MELSEC L i zawieraja
szeroka game funkgji sterujacych. Kazdy procesor wyposazony jest
w 24 punkty we/wy.

Dla wielu standardowych zastosowan odpowiednim proceso-
rem jest LO2CPU(-P) lub LO2SCPU(-P). Jesli jednak potrzebna jest
wieksza predkos¢ przetwarzania i wieksza pojemnos¢ programu,
wiasciwym wyborem jest model LO6CPU(-P) lub L26CPU(-P)(BT).
Model L26CPU(-P)(BT) charakteryzuje sie najwieksza pojemnoscia
pamieci programu. Ponadto procesor ten zapewnia mozliwos¢
komunikacji poprzez wbudowany CC-Link.

D 4a—,

_tsusisH1_ WAL

Cechy szczegdlne:

® Bardzo szybkie przetwarzanie

® Duza pojemnosc¢ pamieci
® Zintegrowana funkcja logowania danych

® Wbudowany port USB do programowania

® Wbudowny interfejs Ethernet do tworzenia wydajnej sieci lub
komunikacji z PC

® Gniazdo karty pamieci SD umozliwia szybkie i proste uaktual-
nienie programow i parametréw

Dane techniczne L02SCPU/L02SCPU-P L02CPU/L02CPU-P L06CPU/LO6CPU-P L26CPU/L26CPU-P L26CPU-BT/L26CPU-PBT

Metoda sterowania Cykliczne przetwarzanie zapisanego programu

Punkty We/Wy 1024/8192* 1024/8192* 4096/8192* 4096/8192* 4096/8192*

Jezyk programowania Bloki funkcyjne, jezyk symboli przekaznikowych, MELSAP3 (SFC), MELSAP-L, tekst strukturalny (ST), jezyk symboli logicznych

Predkos¢ przetwarzania podstawowych operacji 60 ns 40ns 9,5ns 9,5ns 9,5ns

Wielkos¢ programu (liczba krokéw) 20k 20k 60 k 260 k 260k
pamigc programu bajtow 80 k 80k 240k 1040k 1040k
karta pamieci — Zalezy od zastosowanej karty pamieci SD/SDHC

Rodzaj pamieci ;mda'“wa PamIec pajtow 128k 128k 768k 768k 768k
landardowa pamiec iy, 512 512k 1024k 2048k 2048k
zintegrowane wejscia/wyjscia 16 wejs¢ 24V DC)/8 wyjs¢ (5-24V DG, 0,1 A na kanat) @
rejestracja danych 10 ustawien do rejestracji danych (moga by okreslone dla kazdego z 324832 kB)

Whudowane L RS232 10BASE-T/100BASE-TX (10/100 Mbit/s)

funkde Komunikaga UsB UsB UsB UsB UsB
facznos¢ poprzez (C-Link — — — — (Séz% ';A\/labﬁ% Local CC-Link

Timer (T) 2048

Licznik (C) 1024*

Przekaznik (M) 8192*

Przekaznik zatrzaskowy (L) 8192*

Przekaznik wyzwalany zboczem (V) 2048%

Przekaznik specjalny (SM) 2048

Rejestr danych (D) 12288*

Rozszerzony rejestr danych (D) 32768* 131072*

Rejestr specjalny (SD) 2048

Rejestr plikow (R) 32768 (maks. 65536 punktow przez przefaczanie blokow) 32768 (maks. 393216 punktéw przez przetaczanie blokéw)

Wskaznik przerwan (1) 256

Wskaznik (P) 4096

Wskaznik sygnalizacyjny (F) 2048*

Rejestrindeksu (Z) 10

Przekaznik sieciowy (B)/Rejestr sieciowy (W) 8192%/8192%
Wejscia funkcyjne (FX)/wyjscia funkcyjne (FY) 16/16

Rejestr funkcyjny 5
Liczba mozliwych rozszerzen 2 3
Maks. liczba podtaczanych modutéw Blok gtéwny: 10 modutéw, Blok rozszerzer: 11 modutow
, 0,75 bez wyswietlacza; 0,94 bez wyswietlacza; 1,00 bez wyswietlacza; 1,00 bez wyswietlacza; 1,37 bez wyswietlacza;
Wewnetrzny pobdr pradu (5V DO . 0z wyswietlaczem 1,00z wyswietlaczem 1,06 2 wyswietlaczem 1,06 2 wyswietlaczem 1,43 z wyswietlaczem
Ciezar kg 032 0,37 0,47
Wymiary (SxWxG) mm_ 70x90x95 70x90x95 70x90x95 98,5x90x118 98,5x90x118
Dane do zaméwienia Nrkat. 263070/269668 238057/244976 263068/** 263069/** 238056/244977

* Liczba punktéw dostepna w programie  ** Na zamdwienie
(@) Modele zlitera,P” w oznaczeniu: wyjscia cyfrowe typu source; modele bez litery, P” w oznaczeniu: wyjscia cyfrowe typu sink.
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CYFROWE MELSECL

B Moduly z wejsciami cyfrowymi

Wykrywanie cyfrowych sygnatéw wejsciowych

Wystepujgce w procesie sygnaty cyfrowe o réznych poziomach
napie¢, przetwarzane sg do wymaganego przez PLC poziomu za
pomoca wielu réznych modutéw wejsciowych.

Wszystkie modele moga korzystac z obydwu sposobéw taczenia
sygnatéw wejsciowych; zaréwno z dodatnim jak i ujemnym punk-
tem wspolnym, dlatego oddzielne moduty nie sa konieczne.

.

=

.
——
=
Zon_ m

3r l\:}‘
0|k l»}‘ Cechy szczegélne:

® Sygnalizacja stanu wej$¢ za pomoca diod LED

® Dodatni lub ujemny punkt wspdiny

® Czas odpowiedzi od 1 do 70 ms

® Dostepne sg moduty zawierajace 16, 32 lub 64 punkty wejsciowe

Dane techniczne LX40C6 LX10 LX41C4 LX28 LX42C4
Liczba punktow wejs¢ 16 16 32 8 64
Znamionowe napiecie wejéciowe VDC 204-288 100-120V AC, 50/60 Hz 20,4-28,8 100-240V AC, 50/60 Hz 20,4-28,8
16,4 (200 V AC, 60 Hz)
Znamionowy prad wejsciowy mA 6,0 2 § g gg z ﬁg gg :3 40 51;327(1( ég(\)/\i\ﬁcegoHl;l)Z) al
6,8 (100V A, 50 Hz)
evzg‘g'fﬁ,'u,"‘e;":““" Znamionowych napidia 100% 100% (przy 50°C) 100% 100 % (przy 50°0) 100% (przy 35 °0)
oN napiecie V =15 >80 =19 >80 >19
prad mA >4 >5 >3 =5 >3
OFF napiecie V <8 <30 <9 <30 <9
prad mA <2 <17 <17 <17 <17
(zas odpowiedzi ms <1-70© g{f:(?;; 3(5) <1-70® ng\lF:OOF': z ;g <1-70©
Liczba wejs¢ na grupe 16 16 32 16 32
Punkty We/Wy 16 16 32 16 64

Wyswietlanie statusu wejs¢
18-punktowa wymienna

18-punktowa wymienna

Wszystkie moduty s wyposazone w diody LED, ktdre s wskaznikami dziatania kazdego wejscia.

18-punktowa wymienna

e listwa zaciskowa listwa zaciskowa e listwa zaciskowa LA e
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) mA 90 20 100 80 120

Cigzar kg 0,15 0,17 0,11 0,15 0,12

Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x117 28,5x90x117 28,5%x90x95 28,5x90x117 28,5%x90x95

Dane do zaméwienia Nrkat. 238085 255566 238086 255567 238087

(@) Mozna zmieni¢ w parametrach PLC (wartos¢ domysina: 10 ms)
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MODULY CYFROWE SERII MELSEC L H

MODULY SERII

B Moduty z wyjsciami cyfrowymi

Przelaczanie proceséw i urzadzen zewnetrznych

Moduly wyjsciowe serii MELSEC L majg wbudowang rézng ilos¢
wyjsc¢ i rézne elementy przetgczajace, w celu przystosowania do
LY10R2,

S0 :I: i wielu zadan zwiagzanych ze sterowaniem.
89A

A Moy Moduty budowane sg z uzyciem srodkéw zaradczych, ktére

I p L w przypadku zwarcia zewnetrznego obwodu obciagzenia chronia
l‘};’: ukfad przed nadmiernympradem lub przegrzaniem.

Cechy szczegdlne:

\'s

V
\¢
2

=

2

® Sygnalizacja stanu wyjs¢ za pomocg diod LED

E ® Dostepne moduty z wyjsciami typu sink i source

=

2

s
=

2

® Dla modutéw z wyjsciami tranzystorowymi czas odpowiedzi jest
krétszy od 0,5 ms

"
\4
5

T

o] m[ Al > w]ols]bn o]

® Dostepne s3 moduty zawierajace 16, 32 lub 64 punkty wyjsciowe

_
Nz GAATATCAEREATRER

Dane techniczne LY10R2 LY2056 LY4ONT5P LYAINT1P LY42NT1P LY40PT5P LY41PT1P LY42PT1P
Liczba punktow wyjs¢ 16 16 16 32 64 16 32 64
" ey q Tranzystor Tranzystor Tranzystor Tranzystor Tranzystor Tranzystor
Rodzaj wyjs¢ Przekatnik Triak (typu sink) (typu sink) (typu sink) (typu source) (typu source) (typu source)
Wyjscia w grupach po 16 16 16 32 32 16 32 32
Tnami L 100-240V AC,
namionowe napiecie obcigzenia 24V DC/240V AC 50/60 Hz 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC 24V DC
S ) 4o 06 05 0,1 0,1 0,5 0,1 0,1
R . ©/acskwspbiny) (4,8/zaciskwspdlny) (5/zaciskwspolny)  (2/zaciskwspdlny)  (2/zaciskwspdlny) ~ (5/zaciskwspdlny) ~ (2/zaciskwspdlny)  (2/zaciskwspdlny)
tacznie Tms
OFF— ON <10 0,5 cyklu lub miej <05 <0,5 <05 <05 <05 <05
Cﬁas i taaznieTms
OcpOWIECEl N — oFF <1 '(gbsczt'n”le'”b mniej _{ <1 <1 <1 <1 <1
oporowe)
Zakres napiecia obcigzenia :;éi ¥ Rg/ 85-264V AC 10,2-28,8VDC  10,2-288VDC  10,2-28,8VDC ~ 10,2-28,8VDC  10,2-28,8VDC 10,2-28,8V DC
Funkcje zabezpieczajace — — Funkgja zabezpieczenia przed przeciazeniem, funkcja zabezpieczenia przed przegrzaniem
Punkty We/Wy 16 16 16 32 64 16 32 64

W 16- i 32-wyjsciowych modutach kazde wyjécie wyposazone jest we wskaznik dziatania w postaci diody LED.

Wiystwietlanie statusu wyjsc 64-wyjsciowe moduty maja przetaczalny wyswietlacz ztozony z 32 diod LED.

18-punktowa 18-punktowa 18-punktowa . 18-punktowa g
acze wymienna listwa ~ wymiennalistwa  wymiennalistwa  40-stykowe ztacze nggo stykowe wymienna listwa  40-stykowe ztacze gwcaZ;IO stykowe
zaciskowa zaciskowa zaciskowa 4 zaciskowa 4
- 10,2-28,8V DC, 10,2-28,8VDC, 10,2-28,8V DC, 10,2-28,8V DC, 10,2-28,8V DC, 10,2-28,8V DC,
Zewnetrzne zasilanie modutu — — 9mA 13mA 9mA 17mA 20mA 20mA
&’ﬁ,‘”n"g)"z"y pobrpradu ' 460 300 100 140 190 100 140 190
Cigzar kg 0,21 0,22 0,15 0,1 0,12 0,15 0,1 0,12
Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x117 28,5x90x117 28,5%x90x95 28,5x90x95 28,5%x90x95 28,5x90x95 28,5%x90x95 28,5x90x95
Dane do zamoéwienia Nrkat. 238088 255568 242167 238089 238090 242168 242169 242170
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B Modut I0-Link

N

MODULY

SPECJALNYCH MELSECL

Modut master do sieci 10-Link

|O-Link jest rozszerzeniem zwyktych wejsc i wyjs¢ cyfrowych

i umozliwia potaczenie do PLC inteligentnych czujnikéw oraz ele-
mentow wykonawczych. 32-bajtowe dane wejsciowe i wyjsciowe
przesytane sg do kazdego urzadzenia standardowymi kablami; nie
sg konieczne specjalne kable magistrali oraz ustawienia komuni-
kacyjne.

Cechy szczegdlne:

® Modut master do szesciu urzadzen |O-Link

® Kazdy kanat modutu ME1IOL6-L mozna réwniez skonfigurowac
jako normalne wejscie lub wyjscie cyfrowe

® Maskowanie danych wejsciowych utatwia przetwarzanie danych
przez jednostke centralng PLC

® Gdy jednostka centralna sterownika PLC jest w trybie stop, stany
wyjsciowe moga zostac skasowane lub zachowane

® Na poczatku komunikacji O-Link sprawdzana jest sparametry-
zowana konfiguracja urzadzenia i wykrywane sg odchylenia

® Przechowywanie parametréw urzadzen IO-Link pozwala na
szybka wymiane urzadzenia

Dane techniczne ME1I0L6-L
Liczha kanatéw 6
Konfiguracja kanatu Obciazenie zasilacza zewnetrznego
znamionowe napiecie obciazenia 24V DC
10-Link znamionowy prad wyjsciowy 15mA
éva;ll(lglr::‘e’vc(zzlyg:kowlelementow 200mA
punkt wspdlny Dodatni
R znamionowe napigcie.?l?ciqienia 24V DC
znamionowy prad wejsciowy 5mA
filtr wejsciowy 200 ps
Wyjéde cyfrowe znamfono.\flfe napiecie obcigzenia 24V D(”
rodzaj wyjsc ,Source
Znamionowy prad wyjsciowy tacznie maks. 215 mA
Zasilanie elementow wykonawczych t3cznie maks. 215 mA
Funkeje zabezpieczajace Nadpradowa, przeciazeniowa, przeciwzwarciowa
Punkty We/Wy 32
Iacze 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
rodzaj kabla Przewody nieekranowane
Stosowane kable maks. diugos¢ 20m
przekrdj 0,3-0,75 mm?
Obcigzenie zasilacza  napigcie 24V DC (+20 %, -15 %)
zewngtrznego prad Maks. 1,7 A
Ciezar kg 0,18
Wymiary (SxWxG) mm  28,5x90x117
Dane do zaméwienia Nrkat. 245825
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MODULY

B Modutly wejs¢/wyjs¢ analogowych

Dane techniczne

Punkty wejsciowe
Wejscie napiecie
analogowe prad
Wyjscie cyfrowe
Opornos¢ wejsciowa naplede
prad
Maks. sygnat napiecie
wejsciowy prad
Charakterystyka napiecie
We/Wy
(wartosci cyfrowych) prad
Maks. rozdzielczos¢ weJ.s,c!e napieciowe
wejscie analogowe
Catkowita doktadnos¢

Szybkos¢ przetwarzania

Metoda izolacji

Punkty We/Wy

acze

Wrasciwy przekrdj przewodéw
Wewnetrzny pobor pradu 5V DC
Ciezar

Wymiary (SXWxG)

Dane do zaméwienia

SPECJALNYCH

MELSECL

Przetwarzanie analogowo cyfrowe

Wystepujgce w procesie sygnaty analogowe, jak na przyktad
cisnienie, przeptyw lub poziom napetnienia zbiornika, sg przez
moduty z wejsciami analogowymi przeksztatcane liniowo na
wartosci cyfrowe, a nastepnie przetwarzane przez procesor serii
MELSEC L.

Modut wejs¢ analogowych L60AD4-2GH przetwarza analogowe
sygnaty procesu na postac cyfrowa. Wszystkie kanaty odizolowane
s od siebie oraz od zewnetrznego napiecia zasilania. Wobydwu
przypadkach izolacjamawysoka wytrzymatos¢ napieciowa. Elimi-
nuje to koniecznos$¢ uzycia zewnetrznych izolujacych wzmacniaczy.

Cechy szczegolne:

® |zolacja miedzy kanatami i wysoka rozdzielczo$¢ (L60AD4-2GH)

® Duza szybkos¢ przetwarzania 20 ps/kanat
® Duza doktadnosc¢ przetwarzania +/-0,05 %

® Wysoka rozdzielczo$¢ 1/20000
® Zapewniona stabilnos¢ przy zmiennej predkosci przetwarzania

® }atwa nastawa parametréow

(wartos¢ domysina), 20 ps/kanat

Pomiedzy zaciskami wejsciowymi i zasilaniem izolacja optoelektroniczna.

Brak izolaji pomiedzy kanatami.

*Wartosci w nawiasach wystepujq przy korzystaniu z funkgji skalujacej

L60AD4 L60AD4-2GH
4 4
VDC -10-10 -10-10
mADC 0-20 0-20
-20480-20479 (-32768-32767)* -32000-32000 (-32768—-32767)*
MQ 1 1
0 250 250
V +15 +15
mA 30 30
-20000-20000 -32000-32000
0-20000 0-32000
WV 200 125
nA 800 500
+0,2 % (0-55 °C), £0,1 % (20-30°C) +0,05 % (0-55 °C)
W zaleznosci od zastosowanej funkgji: 1 ms/kanat, 80 ps/kanat 40 ps/2 kanaly

Pomiedzy zaciskami wejsciowymi i zasilaniem izolacja optoelektroniczna.
Transformatoréw izolacji pomiedzy kanatami.

16 16
18-punktowa wymienna listwa zaciskowa 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
mm? 0,3-0,75 0,3-0,75
mA 520 760
kg 0,19 0,20
mm  28,5x90x117 28,5x90x117
Nrkat. 238091 263071
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Bl Moduty wyjs¢ analogowych

Przetwarzanie cyfrowo analogowe

Wartosci cyfrowe ustalone wczesniej przez jednostke centralng,
przetwarzane sg w module wyjs¢ analogowych na pradowy lub
napieciowy sygnat analogowy.

Modut L60DA4 moze réwniez wyprowadzac na swoje wyjscia
sygnaly analogowe w ksztatcie fali. Kazdy ksztatt sygnatu mozna
fatwo zdefiniowac za pomoca GX Works 2, a nastepnie zapamietac
go w L60DA4 w postaci wartosci cyfrowych. Sygnaty, ktére sg juz
niezalezne od programu PLC, sg szczegdlnie korzystne do szyb-
kiego i doktadnego sterowania prasa lub wtryskarka. W potaczeniu
ze wzmacniaczem serwo, funkcja ta jest idealna do zrealizowania
kontroli profilu momentu obrotowego.

Cechy szczegolne:

(oo [T = 2T Gl <o 2T G v 2T O = oIS 25

® Duza szybkos$¢ przetwarzania 20 ps/kanat

FEni<en ETA CERETACERETRA CERETR

® Duza dokfadnos¢ przetwarzania +/-0,1 %
® Wysoka rozdzielczo$¢ 1/20000

® Latwa nastawa parametréw

® Zintegrowana funkcja skalowania

Dane techniczne L60DA4

Punkty wejsciowe 4

Wejscie cyfrowe -20480-20479 (-32768-32767)*
Wyjscie napiecie VDC -10-10

analogowe prad mADC 0-20

Opornos¢ napiecie MQ 0,001-1

wejsciowa prad 0 0-600

%‘:/'\Z,';te’y“yka wartosci cyfrowych -20000-20000

Maks. wejécie napieciowe uv 200

rozdzielczos¢ wejscie analogowe nA 700

Catkowita doktadnos¢ +0,3% (0-55 °C), £0,1% (20-30 °C)
Szybkos¢ przetwarzania 20 ps/kanat

Pomiedzy zaciskami wyjsciowymi i zasilaniem izolacja optoelektroniczna. Brak izolacji pomiedzy kanatami.

et ol Pomiedzy zasilaniem zewnetrznym i wyjsciami izolacja transformatorowa.

Punkty We/Wy 16

Ifcze 18-punktowa wymienna listwa zaciskowa
Wiasciwy przekroj przewodow mm? 0,3-0,75

Zewnetrzny pobor mocy 24V DC, +20%,-15%,0,18 A
Wewnetrzny pobér pradu 5V DC mA 160

Ciezar kg 0,20

Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x117

Dane do zaméwienia Nrkat. 238092

*Wartosci w nawiasach wystepuja przy korzystaniu z funkgji skalujacej
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SPECJALNYCH MELSECL

B Moduly do regulacji temperatury

)TCTT4
'it‘u'}u |ALM

Regulatory temperatury z algorytmem PID

Moduly te prowadza niezalezna regulacje temperatur, uwalniajac
w ten sposob jednostke centralng PLC.

Cechy szczegdlne:

V74

® 4 kanaty pomiaru temperatury i 4 oddzielne petle regulacji
temperatury w jednym module
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® Dostepne sg moduty do termoelementéw i termometréw opo-
rowych Pt100

® Funkcja automatycznego strojenia pozwala na optymalne
dostrojenie parametréw regulacji temperatury (regulacja PID)
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® Moduty lub pojedyncze kanaty modutu moga by¢ stosowane
rowniez do pomiaru temperatury.
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® Regulacje temperatury mozna kontynuowac nawet po zatrzy-
maniu programu PLC

\

)

® Monitorowanie pradu grzania w modutach L60TCTT4BW
i L6OTCRT4BW pozwala wykry¢ wadliwa lub odtaczong grzatke.

Dane techniczne L60TCTT4 L60TCRT4 L60TCTT4BW L60TCRT4BW
Wyjécie requlatora typ Tranzystor Tranzystor Tranzystor Tranzystor
Wejscia 4 kanaty/modut 4 kanaty/modut 4 kanaty/modut 4 kanaty/modut
Obstugiwane czujniki temperatury Termoelement Termometr oporowy Pt100 Termoelement Termometr oporowy Pt100
Cykl prébkowania 250 ms/4 kanaty 250 ms/4 kanaty 250 ms/4 kanaty 250 ms/4 kanaty
Cykl wyjsciowy regulagji s 0,5-100 0,5-100 0,5-100 0,5-100
Filtr wejsciowy 1-100s (0 s: filtr wejsciowy wytaczony OFF)
Metoda regulacji temperatury Regulacja PID ON/OFF impulsowa lub 2-stanowa
PID stata nastawa Mozliwa nastawa z automatycznym dostrajaniem
zakres proporcjonalny P 0,0-1000 % (0 %: 2-stanowa)
PID staty zakres czas catkowania | 1-3600 s (ustaw 0 dla regulacji P i requlacji PD)
czas rézniczkowania D 1-3600 s (ustaw 0 dla requlacji P i requlagji PI)
Zakres nastaw wartosci docelowej W zakresie temperatur okreslonych w stosowanych termoelementach/termometrach oporowych
Strefa nieczutosci zakresu nastaw 0,1-10,0 % 0,1-10,0 % 0,1-10,0 % 0,1-10,0 %
sygnat wyjsciowy (typu sink) Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF Impuls ON/OFF
é’gﬁg‘;ﬂgf&""e napiedie 10-30VDC 10-30V DC 10-30V DC 10-30VDC
e maks. prad obciazenia 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspélny 0,1A/1 punkt, 0,4 A/wspdlny
output maks. prad rozruchu 400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms 400 mA przez 10 ms
maks. spadek napiecia 0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A 0,1VDC(TYP)0,1A
w stanie ON 2,5V DC(MAKS.) 0,1 A 2,5VDC (MAKS.) 0,1A 2,5V DC (MAKS.) 0,1A 2,5V DC(MAKS.) 0,1 A
assodpovied 0N OFF: <2 0N OFF. <2 ON— OFF. <2 0N OFF: <2
Metoda izolacji Transformator miedzy kanatami wejsciowymi i zasilaniem oraz miedzy wejsciami
Punkty We/Wy 16 16 16 16
Iaczes Wszystkie moduty wyposazone sa w listwe zaciskowa z 18 zaciskami Srubowymi.
Wiasciwy przekroj przewodow mm? 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75 0,3-0,75
Wewnetrzny pobor pradu (5 V DC) mA 300 310 330 350
Ciezar kg 0,18 0,18 0,33 033
Wymiary (SxWxG) mm  28.5x90x117 28.5x90x117 57x90x117 57x90x117
Dane do zaméwienia Nrkat. 246347 246348 246349 246350
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B Moduty szybkich licznikow

Y
Dane techniczne LD62
Wejécia licznika (kanaty) 2
Licggr!ie sygnatu faza
wejsciowego poziomy sygnatu 5/12/24V DC(2-5 mA)
Maks. czestotliwosc zliczania kHz 200
32 bit + znak (binarny),

A “2147483648—+2147433647

kHz 200, 100 lub 10
Licznik pierscieniowy i ustawiany licznik géra/dét

Maks. szybkos¢ zliczania
Funkdje zliczania

Zakres porownan 32 bit + znak (binarny)
Funkcje poréwnania
Icze 40-stykowe ztacze
" Nastawianie, uruchomienie dziatania
Zewnetrzne wejida Zewnetrzne wejécia
cyfrowe e 5/12/24V DC (2-5 mA)

Zewnetrzne wyjscia cyfrowe A L

(sygnat koincydencji) gg f\j\’:vus:ttln e (sink)
Punkty We/Wy 16

Wewnetrzny pobdr pradu mA 310

Ciezar kg 0,13

Wymiary (SXWxG) mm  28,5x90x95

Dane do zaméwienia Nrkat. 238097

SPECJALNYCH MELSECL

Szybkie zliczanie sygnatéw

Sygnaly duzej czestotliwosci, ktérych moduty z normalnymi wej-
$ciami nie moga obstuzy¢, wykrywane sa przez moduly licznikowe.

Cechy szczegdlne:

® Okresowa funkcja licznika impulséw
® Bardzo szybki pomiar impulséw az do 500 k imp./s (LD62)
® Licznik liniowy i zatrzaskowy

® Funkcja licznika pierscieniowego zlicza do wstepnie okreslonej
wartosci, po czym automatycznie ustawia licznik na wartos¢
poczatkowa.

® Dziatanie zintegrowanych wyjs¢, gdy zostanie osiggnieta wstep-
nie zdefiniowana wartos¢ liczbowa

® tatwa konfiguracja modutéw za pomocg GX Works2

LD62D
2

Wejscie 1-fazowe (wielokrotnosc 1/2), zgodnie/przeciwnie do ruchuwskazéwek zegara, wejscie 2-fazowe (wielokrotnosc 1/2/4)

Réznicowy nadajnik linii RS422A, standard EIA
500

32 bit + znak (binarny),
-2147483648—+2147483647

500,200, 100 lub 10

Warto$¢ zadana < wartos¢ zliczona, warto$¢ zadana = warto$c zliczona, wartos¢ zadana < wartos¢ zliczona

40-stykowe ztacze

5/12/24V DC (25 mA) (RS422A)

2 punkty/kanat 12/24V DC
0,5 A/punkt,
2,0 A/wspélne (sink)

16

360

0,13
28,5x90x95

238098
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B Moduly interfejsu

Dane techniczne
Typ interfejsu

Tryb komunikacji
Synchronizagja

L predkos¢
Transmisja danych odleglost
Konfiguracja sieci

Format danych

Wykrycie btedu

Sterowanie DTR/DSR i RS/CD
Sterowanie sygnatem(D

X ON/X OFF (DC1/DC3), DC2/DC4
Punkty We/Wy

Wewnetrzny pobdr pradu

Ciezar

Wymiary (SxWx@)

Dane do zamoéwienia

kanaty 1 Zgodno$¢z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)
kanaty2 ZgodnosczRS422/485 (2-czedciowa listwa zaciskowa)

SPECJALNYCH

0 4
32
a]l[ o
RE—
S F..
2 o
3 M C
M=
—
CH2
RS
422/485
S
—D
SA
GB 1
e 4,
2R 4
U 1R
ol 6
B 7
LJ71C24

Petnodupleksowa/pétdupleksowa
Metoda synchronizacji start/stop

MELSECL

Wymiana danych z urzadzeniami peryferyjnymi
Moduty te umozliwiaja komunikacje z urzadzeniami peryferyjnymi
przez standardowy interfejs szeregowy.

LJ71C24 dysponuje jednym interfejsem RS232 i jednym
RS422/485, natomiast LJ71C24-R2 dwoma interfejsami RS232.

Cechy szczegolne:

® Maksymalna predkos¢ transmisji wynosi 230,4 kbit/s

® Szybkie potaczenie przy uzyciu predefiniowanych protokotéw
zawartych w GX Works2

® Latwe do zdefiniowania wiasne protokoty
® Ulepszone funkcje debugowania i pomocy

LJ71Q24-R2
Zgodnos¢z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)
Zgodnos¢z RS232 (9-stykowe gniazdo D-Sub)

bps 50-230400, 115200 (przy rownoczesnej pracy kanatu 12 oraz diagnozowaniu usterek przez funkcje monitora)

m

mA

RS232: 15; RS422/485: 1200
RS232: 1:1; RS422/485: 1:1, 1:n, n:1, m:n

15
11

1 bit startu, 7 lub 8 bitéw danych, 1 lub 0 bitéw parzystosci, 1lub 2 bity stopu

Kontrola parzystosci, suma kontrolna
RS232 aktywne, R5422/485 zablokowane
RS232 aktywne, R5422/485 zablokowane
RS232 aktywne, RS422/485 aktywne,

32

390

kg 017
mm 28,5%90x95

Nrkat.

238093

32

260

0,14
28,5x90x95

238094
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Bl Moduly pozycjonujace

Sterowanie napedami o duzej rozdzielczosci

Seria MELSEC L oferuje dwa rézne rodzaje modutéw pozycjonuja-
cych, przeznaczonych do sterowania maks. czterema osiami.

® Rozne rodzaje wyjs¢ (LD75D1/2/4)
® Wyjscie typu otwarty kolektor (LD75D1/2/4)

Te moduty pozycjonowania moga by¢ uzywane ze standardowymi
serwowzmacniaczami (Mitsubishi Electric MR-E, MR-J3/MR-J4).

Wszystkie moduty pozycjonujace serii MELSEC L zapewniajg funk-
cje interpolacji, obstuge predkosci pozycjonowania itp.

Modut z wyjsciem typu otwarty kolektor umozliwia pozycjono-
wanie w otwartej petli regulacji. Modut generuje ciag impulséw,
ktéry stanowi polecenie przemieszczenia. Predko$¢ jest proporcjo-
nalna do czestotliwosci impulséw, a pokonywana odlegtosc jest
proporcjonalna do dtugosci ciggu impulséw.

Poniewaz wyjscie réznicowe pozwala na uzycie dtugich przewo-
doéw potaczeniowych, moduty z takimi wyjsciami moga komuniko-
wac sie z urzagdzeniem napedowym na duze odlegtosci.

Cechy szczegolne:

® Do 600 danych o pozycji na 0$
® W module LD75P4 maksymalna predkosc¢ sygnatu wyjsciowego
wynosi 200 kimp./s oraz 4 Mimp./s w module LD75D4

® Szybkie sterowanie urzadzeniami o wysokiej rozdzielczosci, jak
liniowe serwonapedy czy silniki z bezposrednim napedem

® Redukcja drgan maszyny przy zastosowaniu dodatkowego
systemu przyspieszania/hamowania

® Wizualizacja danych w pamieci buforowej modutu pozycjonuja-
cego za pomocg konfigurowalnych wykreséw

Dane techniczne LD75P1/LD75D1 LD75P2/LD75D2 LD75P4/LD75D4
Dostepne osie 1 2 4
s s . . - 2-osiowa interpolacja liniowa, 2-/3-/4-osiowa interpolacja liniowa,
Gl L Ltk 2-osiowa interpolacja kotowa 2-osiowa interpolacja kotowa
Elementy danych pozycjonowania na 0$ 600
Rodzaj wyjs¢ Otwarty kolektor/wzmacniacz réznicowy Otwarty kolektor/wzmacniacz réznicowy Otwarty kolektor/wzmacniacz roznicowy
Sygnat wyjsciowy Seria impulsow Seria impulséw Seria impulsow
ik Sterowanie punkt-do-punktu (PTP), sterowanie trajektoria (mozliwos¢ ustawienia przemieszczenia liniowego i po tuku), requlacja predkosci, sterowanie
przetaczaniem predkos¢ — pofozenie
System absolutny/przyrostowy:
-214748 364,8-214 748 364,7 ym
-21474,83648-21474,83647 cali
0-359,99999 stopni (absolutne); 21 474,83648—21 474,83647 (przyrostowe)
-2 147 483 648-2 147 483 647 impulsow
zakres , . ) o " ) . oo o
W trybie sterowanie przetaczaniem predkosc — pofozenie (tryb INC)/sterowanie przefaczaniem potozenie-predkosc:
0-214 748 364,7 um
0-21474,83647 cali
_ _ 0-21474,83647 stopni
Pozygjonowanie 0-2 147 483 647 impulsow
1-1000 000 impulséw/s
i 0,01-20 000 000,00 mm/min
i 0,001-200 000,000 stopni/min
0,001-200 000,000 cali/min
ksztattowanie rozpe- q ) ) ) - .
P e .4 Automatyczne trapezoidalne lub po krzywej w ksztatcie S dla przyspieszania i hamowania
(zas rozpedzania 1-83 88 608 ms
i hamowania (dla kazdego czasu przyspieszenia i czasu hamowania mozna ustawic cztery wzorce)
czas hamowania przy N
nagtym zatrzymaniu LB ElE
Punkty We/Wy 32
Wewnetrzny pobor pradu mA 440/510 480/620 550/760
Cigzar kg 0,18 0,18 0,18
Wymiary (SXWxG) mm  45x90x95
Dane do zaméwienia Nrkat. 251446/251448 251447/251449 238096/238095
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MODULY FUNKCJI SPECJALNYCH SERII MELSEC L E

MODULY SPECJALNYCH MELSECL

Bl Moduty Simple Motion

Oprécz normalnych modutéw pozycjonowania, w skfad serii
MELSEC L wchodzi prosty modut motion. R6zne funkcje sterujace,
takie jak regulacja predkosci, momentu obrotowego, sterowanie
synchroniczne i sterowanie krzywkowe, wczesniej mozliwe tylko
w przypadku kontroleréw ruchu, sa teraz dostepne w module
LD77MH. Funkcje te moga by¢ realizowane za pomoca prostego
doboru parametréw i poprzez program PLC.

Czujniki znacznika umozliwiaja zastosowanie w przemysle pakuja-
cym, rozlewniach, itp., bez dodatkowych modutéw opcjonalnych.
Dla aplikacji z nozami obrotowymi funkcja automatycznego
obliczania danych krzywki jest zaimplementowana - wystarczy
jedynie ustawienie dtugosci produktu i $ciezki synchronizacji. Dzieki
takim funkcjom pozycjonowania jak interpolacja liniowa (do 4 osi),
interpolacja kotowa (2 osie) i kontrola trajektorii, mozna fatwo zreali-
zowac rozne aplikacje, takie jak stoty X-Y, uszczelnianie, itp.

Moga by¢ uzywane sprawdzone i przetestowane programy do
QD75MH, poniewaz modut LD77MH jest kompatybilny z QD75MH.

Cechy szczegdlne:

® Kompatybilny zQD75MH

® Do 600 pozycji na 0$

® Wejicie zewnetrznego enkodera do synchronizacji osi

® Sterowanie krzywka elektroniczna

® Szybkie wejscia cyfrowe do czujnikow znacznika w celu
wychwycenia pozycji enkodera, pozycji watu silnika itp.

® Parametryzacja, programowanie, diagnostyka i praca testowa
w GX Works2

® Bloki funkcji PLCopen
® Komunikacja miedzy modutem LD77MH i serwowzmacniaczami

przez szybka sie¢ SSCNETIII

Dane techniczne LD77MH4 LD77MH16
Liczba sterowanych osi 4 16
Funkcje interpolagji Interpolacja liniowa do 4 osi, interpolacja kotowa do 2 osi Liniowa i kotowa interpolacja w dwdch osiach
Rodzaj wyjé¢ SSCNETIII SSCNETIII
Sygnat wyjsciowy Bus Bus
Serwowzmacniacz Caty zakres wzmacniaczy serwo MR-J3-BS i MR-J4-B (przez SSCNETII)
(ykl sterowania 0,88 ms 0,88 ms/1,7 ms

ik PTP (pozyﬁjonowanie punkt do punktu), kgptrola trajelftorii (liniowa i po fuku), requlacja predkosci, sterowanie przetaczaniem predkos¢é-pozycja,

sterowanie przetaczaniem pozycja-predkos¢, sterowanie momentem

\'::;Z%’i(ejom' :Jtrezryosvgliglzeaﬁg}agﬁlmowanla Liniowe przyspieszanie/hamowanie, przyspieszanie/hamowanie wedtug krzywej

kompensacja Kompensacja luzu nawrotnego, elektroniczna przektadnia, Funkja przejscia obok

sterowanie OPR

Liczba punktow pozycjonowania

5 roznych metod
600 na o (moga by¢ ustawione przy pomocy GX Works2 lub programu PLC)

Zewnetrzne koder 1 koder, A/B fasy

sygnaty o

wejsciowe szybkie wejscia 4 wejscia cyfrowe [D0~D1]
obszar przechowywania
danych krzywki 2568

Funkgja profilu liczba profili krzywkowych
kizywkowego  rozdzielczosé na jeden cykl
rozdzielczos¢ profilu

Maks. 256 (zalezy od rozdzielczosci)
256, 512, 1024, 2048, 4096, 8192, 16384, 32768

krzywkowego Al
Punkty We/Wy 32 32
Liczba modutéw Simple Motion w jednym systemie  Maks. 5
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) A 0,55 0,70
Cigzar kg 0,22 0,22
Wymiary (SXWXG) mm  90x45x95 90x45x95
Dane do zaméwienia Nrkat. 241243 241244
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MODULY SPECJALNYCH MELSECL

B Modut CC-Link

Brama do sieci CC-Link

Sie¢ CC-Link umozliwia w maszynie sterowanie i monitorowa-
nie zdecentralizowanych modutéw we/wy. Modut master/slave

RUN. WST 5D ERR. CC-Link typu LJ61BT11 czyni serie MELSEC L w petni kompatybilng
LRUN SMST RD LERR. .
“BRATE | STATIONNO. z CC-Link.
o Ogromny wybor urzadzen zgodnych z otwarta siecig CC-Link,
. znacznie utatwia konstruowanie systemu sterujacego.
CC-Link V2
. Ze wzgledu na obstuge CC-Link w wersji 2, moga by¢ spetnione
0 wymagania nawet takich aplikacji, ktére musza przesyta¢ duze
N ilosci danych.
0 . Cechy szczegolne:
1 s ® Moze by¢ uzywana jako stacja nadrzedna lub lokalna
4
== ® Mozna podfaczy¢ ogromny wybér urzadzen wykorzystujacych
7 sie¢ CC-Link.

® Ze wzgledu na automatyczna funkcje $ledzenia predkosci
transmisji, lokalne stacje nie wymagaja ustawienia predkosci
transmisji

® Maks. 8192 adresowalne, odlegte punkty we/wy
® Maksymalna predkos¢ transmisji wynosi 10 Mbit/s
® Funkcja oczekiwania stacji nadrzednej

Dane techniczne LJ61BT11

Typ modutu Master/Slave

Maks. liczba podtaczonych stagji 64

Catkowita maks. dtugosckabla  m 1200 (bez wzmacniacza)

Liczba zajetych stacji 1do 4 stadji

Maks. liczba na system 2048 (8192)*
punktéw .

sieciowych nastagje 32

Metoda transmisji Metoda odpytywania
Metoda synchroniczna Synchronizacja ramki
Metoda kodowania Metoda NRZI
Predkosc transmisji 156 kbps/625 kbps/2,5 Mbps/5 Mbps/10 Mbps
Tor transmisyjny Bus (RS485)

Punkty We/Wy 32

,\J_N\ivlgggtrzny pobor pradu A 460

Ciezar kg 0,15

Wymiary (SxWxG) mm  28,5x90x95

Dane do zaméwienia Nrkat. 238099

* Liczba punktow sieciowych w trybie, sie zdalna wer. 2" lub,, sie¢ zdalna tryb dodatkowy”
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MODULY FUNKCJI SPECJALNYCH SERII MELSEC L E

MODULY

B Moduty CC-Link IE Field

SPECJALNYCH

==y

Dane techniczne

Typ modutu

Maks. liczba podtaczonych stacji
Catkowita maks. dtugosc kabla
Maks. odlegtos¢ pomiedzy stacjami

Maks. liczba punktéw sieciowych

Szybkos¢ przesytania
Linia transmisji

Punkty We/Wy
Wewnetrzny pobor pradu
Ciezar

Wymiary (SxWx@)

Dane do zaméwienia

=
|

m 12000 (z podtaczonymi 120 stacjami slave)

m
na siec
nastagje
mA
kg
mm
Nrkat.

A MITSUBISHI [ e
ELSEC ONNO
ink IE

e =

«PULL

LER USB o<
P1

LINK .
LER
P2
LINK

e

LJ72GF15-T2

Stacja urzadzen inteligentnych
120

100

MELSECL

Modut gtéwny oraz stacja master/local sieci CC-Link IE Field

We/wy serii MELSEC L oraz inteligentne moduty funkcyjne moga
by¢ podtaczone do modutu gtéwnego zdalnych we/wy bez
dedykowanego procesora centralnego. Istnieje wiele korzysci

z uzywania stacji urzadzen inteligentnych, w tym zmniejszenie
kosztow CPU i okablowania, duza elastycznos¢ w wyborze we/wy
i inteligentnych modutéw funkcyjnych oraz niewielkie rozmiary
urzadzenia.

Modut LJ71GF11-T2 moze by¢ uzywany w sieci CC-Link IE Field
jako stacja master lub stacja local. Ta sie¢ automatyki Ethernet
umozliwia wymiane danych z predkoscia transmisji az do 1 Gbit/s.

Cechy szczegolne:

® Potaczenie sieci za pomoca kabli Ethernet
® Maksymalna predko$¢ transmisji 1 Gbit/s

® Latwa parametryzacja i diagnostyka przy pomocy programu
GX Work2

® Funkcje RAS (niezawodnos¢, dostepnosé, uzytecznosc) dla
monitora systemu, zdalnego RESET i autodiagnostyki

® Latwa parametryzacja i diagnostyka przy pomocy programu
GX Work2

® Mozliwos¢ podtaczenia szerokiego wahlarza urzadzen zgodnych
z CC-Link.

LJ71GF11-12
Maks. liczba punktéw sieciowych

16384 wejsc zdalnych, 16384 wyjs¢ zdalnych, 8192 zdalnych rejestrow (odczyt/zapis)
2048 wejsc zdalnych, 2048 wyjs¢ zdalnych, 1024 zdalnych rejestrow (odczyt/zapis)

1 Gbit/s

Gwiazda, linia, mieszana gwiazda i linia, topologia pierscienia

1000
0,23
50x90x95

238100

890
0,27
45x90x95

246346
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MODULY SPECJALNYCH MELSECL

B Adapter komunikacji szeregowej

L6ADP-R2

Bl Ostona koncowa

L6EC-ET

i

ERR.

24VDC

0.5A

+

i @
@)

Adapter interfejsu RS232

L6ADP-R2 zapewnia interfejs RS232 do
komunikacji szeregowej ze sterownikami
PLC serii MELSEC L.

Dane techniczne L6ADP-R2

Przeznaczenie Pofaczenie szeregowe, np. terminale GT10
Zasilanie Wewnetrzne

Maks. szybkos¢ transmisji kbit/s 115,2

Punkty We/Wy —

Wewnetrzny pobdr pradu mA 20

Ciezar kg 0,10

Wymiary (SxWx@) mm  28,5x90x95

Dane do zaméwienia Nrkat. 238059

Ostona koncowa z zaciskiem sygnatu biedu

Ta ostona koricowa moze by¢ uzywana Ostona koricowa L6EC-ET posiada pojedyn-
zamiast standardowej ostony koricowej, cze wyjscie przekaznikowe do powiadamia-
ktéra w podstawowym wyposazeniu dostar-  nia o btedzie.

czana jest wraz z CPU.

Dane techniczne L6EC-ET L6EC

Powiadamianie o btedzie przez wyjscie

przekaznikowe Standardowa ostona koricowa

Przeznaczenie

Wyjécie Zacisk Srubowe —

Maks. przefaczane ohcigzenie A 05(24VDQ) —
Ciezar kg 0,11 0,06
Wymiary (SxWx@) mm  28,5x90x95 13x90x95
Dane do zaméwienia Nrkat. 238062 249151

Uwaga: moduty CPU serii MELSEC L dostarczane s3 ze standardowg ostong koricowa L6EC.
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AKCESORIA SERI MELSEC L u

AKCESORIA

B Akcesoria

A MITSUBISHI _ HELSEC
L6DSPU

XL L L 7

© ER17330V/36V

@

MELSECL

Modut wyswietlacza

Modut wyswietlajacy wiaczany jest wprost Status btedu jest wyraznie okreslony i roz-
do jednostki centralnej i pozwala bezposred- ~ wigzywanie problemoéw oraz badanie btedu
nio z poziomu wyswietlacza sprawdzi¢ stan moga by¢ przeprowadzane bez wykonywa-

nia jakichkolwiek potaczen lub oprogramo-
wania inzynierskiego.

Dane techniczne L6DSPU

systemu i zmieni¢ ustawienia.

Przeznaczenie Wyswietlanie menu, czasu i monitorowanie danych. Ustawianie wartosci i parametréw.
Wyswietlacz 16 znakéw x 4 wiersze

Zasilanie 7 procesora

Wyswietlacz LCD (podswietlany) (zielona/czerwona)

Jezyk Angielski, japonski

Wymiary (SXWxG) mm_ 45x50x17,3

Dane do zaméwienia Nrkat. 238058

Karta pamieci SD

Karta pamieci SD pozwala na szybkie i fatwe  danych zgromadzonych przez funkcje reje-
tworzenie kopii zapasowych programu strowania danych.
jednostki centralnej i parametréw. Moze Do wyboru sa karty o pojemnosci 2GB lub 4GB.

by¢ réwniez uzywana do przechowywania

Dane techniczne L1MEM-2GBSD L1MEM-4GBSD
Typ karty Karta pamieci SD Karta pamieci SDHC
Rodzaj pamieci 2GB 4GB

Dane do zamoéwienia Nrkat. 238060 238061

Bateria podtrzymujaca

W serii MELSEC L wystepuja dwie rézne
baterie, ktére s3 zamiennikiem wbudowanej
baterii podtrzymujacej.

Dane techniczne Q6BAT Q7BAT Q7BAT-SET
Napiecie V 30 3,0 3,0

Pojemnos¢ mAh 1800 5000 5000

Zakres dostawy Bateria Bateria Bateria oraz uchwyt
Dane do zaméwienia Nrkat. 130376 204127 204128
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AKCESORIA MELSECL

B Modut rozgatezienia/rozszerzenia

Rozszerzenie do serii PLC MELSEC L
Za pomocg modutu odgatezien L6EXB, ktéry  rozszerzen (L26CPU-BT, L26CPUPBT) serii
jest podtaczony do CPU oraz maks. dwdch MELSEC L, mozna rozszerzy¢ sterownik PLC
(LO2CPU, LO2CP-P) lub trzech modutéw do maks. 30/40 modutéw.
Dane techniczne Modut rozgatezien L6EXB Modut rozszerzen L6EXE
Wewnetrzny pobér pradu (5 V DC) A 0,08 0,08
0 Giezar kg 0,12 013
Wymiary (SxWx@) mm  28,5x90x95 28,5%x90x95
0 Dane do zaméwienia Nrkat. 247227 247226
U 5
Il =
Ne——"

Potaczenie pomiedzy modutem rozgaltezien oraz modutem rozszerzen

Kable te tacza modut rozgatezien z jednym
lub dwoma modutami rozszerzen.

Dane techniczne LCO6E LC10E LG30E
Dfugos¢ kabla m 0,6 1,0 3,0
Cigzar kg 0,19 0,23 0,45
Dane do zaméwienia Nrkat. 247228 247229 247230
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WYMIARY SERII MELSEC L E

WYMIARY MELSECL

B Moduly zasilaczy

[=——=——m]

Ll

=

i

95

109

H Moduty CPU

I:l’OWERg
INPUT
100-200va AN
(FG) A —
00-|[@)
!
@]
=
(L ]
45 Jednostka: mm
<t
| n Typ S w G
£AMITSUBISHI ELSES, | wooc e, - L02CPU-P 70 90 95
'[ sar._vse > 126CPU-PBT 98,5 90 95(118)
o e
[}
q (B b
<+
70 Jednostka: mm

B Moduly We/Wy i moduly funkcji specjalnych

1

HEEEEE

<

LX40C6 —
012304567
[ 89AB|CDEF

3 e

=]

Jednostka: mm
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B Moduly Simple Motion i moduly pozycjonujace

WYMIARY MELSECL

<
/) —
~
g ] Tt
E [
5}
1 i
® s || ' I
cl o) R i i
i %] |
el
o |8 .
@ . y
7 U | —
95 =
98.5 45
Jednostka: mm
B Moduly CC-Link IE Field
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B .. B HEE oo
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~{ CCLink IE
& =
4 :] 8 o ]| =
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i
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25 50 Jednostka: mm
B Modut wyswietlacza
o) 2 MITSUBISHI _ HIELSEG
L6DSPU
8
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i
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=] v
10 15 || (23 45

B Kable przedtuzajace

“—’

32.0

o s

Jednostka: mm

Jednostka: mm
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PROGRAMOWANIE

MELSOFT - programowanie i dokumentacja oprogramowania standardowego PC

AR
MELSOFT

N4

W ramach rodziny programéw MELSOFT,
Mitsubishi Electric oferuje wydajne pakiety
oprogramowania pozwalajace znacznie
skréci¢ czasy programowania i rozruchu
systemu.

Rodzina oprogramowania MELSOFT obejmuije:

® Pakiety wspomagajace programowanie,
takie, jak GX Developer, GX IEC Develo-
per i GX Works 2

® Oprogramowanie do wizualizacji jak np.
MAPS

® Oprogramowanie do konfiguracji sieci, np.

GX Configurator DP i GX Configurator PN
® Rbznego typu oprogramowanie wspo-

magajace konfiguracje terminali opera-

torskich GT Works3 i GT SoftGOT1000

GX Works2 jest zalecany jako ekonomiczny
pakiet dla poczatkujacych do obstugi
systemoéw MELSEC System Q. Pakiet ten
oferuje szybkie i proste wprowadzenie do
programowania.

Do programowania strukturalnego zale-

cany jest pakiet GX IEC Developer zgodny
znorma IEC 1131 (EN61131).

Aby uzyska¢ szczegétowe informacje pro-
simy zamoéwic¢ odrebng broszure MELSOFT.

Rodzina programoéw MELSOFT zapewnia
natychmiastowy dostep, bezposrednia
komunikacje, kompatybilnos¢ i otwarty

wymiane zmiennych.

H Jednolite sSrodowisko inzynierskie: iQ Works

Oprogramowanie iQ Works taczy w sobie funkcje niezbedne do zarzadzania wszystkimi etapami cyklu uzytkowania systemu.

Projektowanie systemu

Intuicyjny schemat konfiguracji
systemu umozliwia graficzne
zestawianie systemow, scentra-
lizowane zarzadzanie niejed-
norodnymi projektami oraz
grupowa konfiguracje catego
systemu sterowania.

sl

Programowanie

Do jednolitego rozdzielenia
danych pomiedzy terminale
operatorskie GOT, sterow-

niki PLC i sterowniki ruchu
mozna wykorzystac etykiety
systemowe. Uzywajac funkgji
uaktualniania etykiet systemo-
wych mozna oszczedzi¢ czas

i unikna¢ ktopotow zwigzanych
ze zmiang wartosci danych

w kazdym programie.

MELSOFT Navigator

Testowanie i rozruch

Funkcje symulacji pozwalaja na
fatwe usuwanie btedéw i opty-
malizacje programéw. Wcho-
dzace w skfad oprogramowania
funkcje diagnostyki i moni-
toringu umozliwiajg szybkie
wykrycie zrédet bteddw.

Eksploatacja i obstuga

Wykorzystanie funkcji odczytu
grupowego pozwala na przy-
spieszenie procesu rozruchu,
konfiguracji i uaktualniania
systemu. Wirtualnie eliminuje
pomytki zwigzane z zarzadza-
niem systemem.

stanowi serce pakietu iQ Works. Umozliwia tatwe projektowanie catych systemoéw wyzszego
poziomu i prostg integracje z innymi programami MELSOFT, zawartymi w pakiecie iQ Works.
Takie funkcje, jak projektowanie konfiguracji systemu, grupowe wprowadzanie nastaw parame-
trow, etykiety systemowe i odczyt grupowy, umozliwiaja obnizenie catkowitego kosztu posiada-

nia (TCO).

MELSOFT GX Works2

reprezentuje kolejng generacje oprogramowania MELSOFT do obstugi i programowania sterow-
nikéw PLC. Funkcjonalno$¢ odziedziczona zaréwno po oprogramowaniu GX jak i IEC Developer
wraz z wprowadzonymi usprawnieniami umozliwia zwigkszenie wydajnosci i obnizenie kosztéw

prac technicznych.

MELSOFT MT Works2

stanowi wszechstronne narzedzie programistyczne do obstugi i projektowania oprogramowania
procesoréw ruchu. Wiele uzytecznych funkgji takich jak intuicyjne wprowadzanie nastaw, pro-
gramowanie graficzne i oscyloskop cyfrowy, symulator, rézne funkcje wspierajace system opera-
cyjny Motion i funkcje pomocy, pomagaja zredukowac¢ catkowity koszt posiadania (MT Works2)
zwigzany z systemami sterowania ruchem.

MELSOFT GT Works3

stanowi system programowania, tworzenia ekrandw i obstugi interfejséw HMI. W celu zmniej-
szenia naktadu pracy niezbednego do stworzenia szczegétowo opracowanych, imponujacych
aplikacji, funkcjonalnos¢ tego oprogramowania zbudowano wokét koncepcji prostoty uzytko-
wania, uproszczen (bez poswiecania funkcjonalnosci) oraz elegancji (w zakresie projektowania

i grafiki ekranowej).
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B GX Works2

GX Works2 jest srodowiskiem progra-
mowania sterownikéw PLC nowej gene-
racji. Obstuguje wszystkie PLC MELSEC
System Q, MELSEC L oraz serii FX i oferuje
liczne funkcje utatwiajace prace programi-
styczne oraz wsparcie dla uzytkownika.

® Zintegrowana parametryzacja modu-
tow funkcji specjalnych (analogowe, do
pomiaru temperatury, pozycjonowania,
licznikowe, sieciowe)

== g ® Korzystanie z programu i bibliotek
blokéw funkcyjnych oszczedza czas pro-
gramowania i minimalizuje btedy

PROGRAMOWANIE

® Zintegrowana symulacja pozwala na
konfiguracje i testowanie oprogramowa-
nia w trybie offline

® Kompleksowa diagnostyka i funkcje
debugowania wspieraja uzytkownika
W rozwigzywaniu probleméw i zatwier-
dzaniu btedéw

® Weryfikacja wersji i przywracanie
umozliwia przywroécenie starej wersji
programu lub poréwnanie z programami
ze sterownika PLC

©® GX Works2 jest kompatybilny z projek-
tami GX Developer oraz GX |IEC Develo-
per (o ile edytory sg obstugiwane)

GX Works2 GX Works2 FX
a GX Works2 GX Works2 GX Works2 V01- GX Works2 V01- GX Works2 FX
Oprogramowanie 10C. el 0C E. E. V01-2LOC-E-INTRO- 10C. V01-2LOC-E-
V01-2L0C-E V01-5L0C-E 2L0C-E-UPGRADE ~ 5LOC-E-UPGRADE DUCTION V01-2L0C-E INTRODUCTION
Seria Wszystkie sterowniki PLC MELSEC FX series
Jezyk Niemiecki/Angielski Angielski
Dane do zaméwienia Nrkat. 234630 234631 234632 234634 234789 255804 256745

B GX Developer

GX Developer jest standardowym pakie-
tem wspierajagcym programowanie wszyst-
kich serii sterownikéw PLC MELSEC, pracu-
jacym w systemie Microsoft Windows®.

Za pomoca tego oprogramowania mozna
wygodnie tworzy¢ programy dla sterow-
nikéw PLC w formie schematéw drabinko-
wych lub w formie listy instrukcji. Podczas
pracy mozna tatwo przetaczac sie z jednej
reprezentacji na druga.

Oproécz wydajnych funkcji monitoringu i dia-
gnostyki GX Developer umozliwia symulacje
offline dowolnego sterownika PLC.

GX Developer obstuguje wszystkie
sterowniki PLC MELSEC od modelu FX1S
az do Q25H. Zastosowanie programu

Software GX Developer V0800-1L0C-G
. Wszystkie sterowniki

i PLCMELSEC

Jezyk Niemiecki

Dane do zaméwienia Nrkat. 152816

Akcesoria

GX Developer FX jest ograniczone do
rodziny sterownikéw PLC serii FX.

Oprogramowanie to posiada wszystkie
ufatwienia oferowane przez system opera-
cyjny Windows® i jest specjalnie dostoso-
wane do sterownikéw PLC MELSEC.

GX Developer moze wspotpracowac

z systemami operacyjnymi MS Windows®
XP i Vista.

Oprogramowanie jest dostarczane bez
kabla do programowania, ktéry powi-
nien by¢ zamawiany oddzielnie, o ile jest
wymagany (kabel ten jest stosowany do
podtaczenia sterownika PLC doztacza sze-
regowego komputera osobistego).

GX DeveloperV0800-1LOC-E  PX Developer V0100-1LOE-E

Opdjonalne, do wspétpracy

il izl jednostek CPU z programem

PLCMELSEC

GX Developer
Angielski Angielski
150420 162370

Kabel do programowania QC30R2, Nr kat.: 128424; QC30-USB, Nr kat.: 136577
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B GX IEC Developer

GX IEC Developer posiada wszystkie funk-
cje poprzednio wymienionych progra-
moéw, a ponadto jest zgodny z przysztymi
standardami programowania: IEC 1131.3
(EN 61131). Dzieki temu oprogramowanie
to jest gotowe na przyjecie przysztych
standardoéw i jest oferowane jako podstawa
wspierajaca programowanie systemow
serii MELSEC A i MELSEC System Q.

GX Developer moze wspodtpracowac

z systemami operacyjnymi MS Windows®
XP i Vista. Oprogramowanie jest dostar-
czane bez kabla do programowania, ktory
powinien by¢ zamawiany oddzielnie, o ile
jest wymagany (kabel ten jest stosowany
do podfaczenia sterownika PLC do ztacza
szeregowego komputera osobistego).

Software GX IEC DEVELOPER V0704-1L0C-G GX IEC DEVELOPER V0704-1L0C-E
Seria Wszystkie sterowniki PLC MELSEC Wszystkie sterowniki PLC MELSEC
Jezyk Niemiecki Angielski

Dane do zamoéwienia Nrkat. 230801 230836

Akcesoria

Kabel do programowania QC30R2, Nr kat.: 128424; QC30-USB, Nr kat.: 136577

Oprogramowanie do wizualizacji procesu i dynamicznej wymiany danych

Hl MX OPC Server
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Standard OPC zostat opracowany do
celéw niezaleznej od producenta komu-
nikacji pomiedzy procesami a aplikacjami
Microsoft Windows® w architekturze klient
- serwer.

OPC oznacza,OLE for Process Control”
i stanowi aplikacje technologii DCOM
(Distributed Component Object Model
- Model rozproszonych komponentéw
obiektowych) firmy Microsoft.

W poréwnaniu z technologia Active-X
wymiana danych w oparciu o standard OPC
charakteryzuje sie wyzszg wydajnoscia.
Serwer MX OPC stanowi standardowy
interfejs umozliwiajacy aplikacjom systemu
Microsoft Windows® szybki i prosty dostep
do sterownikéw PLC Mitsubishi Electric.

MX OPC Server moze wspotpracowac
z systemami operacyjnymi MS Windows®
XP i Vista.

Software MX OPC Server V0600-1LOC-E

Seria Wszystkie sterowniki PLC MELSEC

Jezyk Angielski
Rodzaj nosnika (D ROM

Dane do zamowienia Nrkat. 221608

To oprogramowanie dostarcza elemen-
tow technologii Active-X. Wewnetrzny
sterownik zarzadza cata komunikacja
pomiedzy aplikacjami Microsoft Windows®
i procesem. Za pomoca komponentéw

MX i jezyka programowania wysokiego
poziomu (np. Visual Basic, Visual C++)

z tatwoscig mozna tworzy¢ wihasne apli-
kacje dla komputera PC lub integrowa¢

z systemem istniejace aplikacje.

Ponadto, za posrednictwem pakietu

MX Components i jezyka VBA maja
Panstwo do dyspozycji petne mozliwosci
pakietu MS Office. Bez wysitku mozna
integrowac online dane procesowe ze
sterownikéw PLC Mitsubishi Electric z ist-
niejgcym oprogramowaniem biurowym
(np. MS Access lub MS Excel itp.). Pakiet
MX Components moze wspotpracowac

z systemami operacyjnymi MS Windows®
XP i Vista.

Software MX Components V0300-1LOC-E

Seria Wszystkie sterowniki PLC MELSEC

Jezyk Angielski
Rodzaj nosnika (D ROM

Dane do zaméwienia Nrkat. 145309
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Oprogramowanie do sieci Profibus

B GX Configurator DP

S #  Oprogramowanie GX Configurator DP jest parametréw urzadzen slave Profibus DP
| E— R =Dz tatwym wuzyciu oprogramowaniem do nawet pochodzacych od innych producentéw.
Sk _ : J::: konfiguracji otwartej sieci Profibus DP. Nowe oprogramowanie GX Configura-
’=“==J : g-- Pakiet oprogramowania stanowi 32-bitowg  tor DP umozliwia $cigganie wszystkich
Ti aplikacje, mogaca pracowac w systemie danych konfiguracyjnych za posrednic-
T - operacyjnym MS Windows® XP i Vista. Moz-  twem sieci nadrzedne;j.
‘ = Iiwa'jest konﬁ:quracja wszystkich modutéw Wszystkie moduty Profibus sa konfiguro-
= Profibus z serii System Q, AnSH/QnAS wane za posrednictwem magistrali ptyty
. a takze z rodziny FX. bazowej.
: j' Ze wzgledu na obstuge rozszerzonych
| parametréw uzytkownika pliku GSD,
mozliwe jest tatwe wprowadzanie nastaw
Software GX Configurator DP V07-1L0C-M
Obstugiwane moduty master Profibus DP
serii MELSEC Mitsubishi Electric A15J71PB92D, QJ71PB92D, QJ71PB92V
Jezyk Angielski/Niemiecki
Wersja 7.04
Dane do zaméwienia Nrkat. 231731
Akcesoria Kabel do programowania QC30R2, Nr kat.: 128424; QC30-USB, Nr kat.: 136577
B GX Configurator PN
—— ®  Program GX Configurator PN jest narze- Urzadzenia we/wy podrzednych Profinet
| E— R =Dz dziem konfiguracyjnym do modutéw we/ sg konfigurowane za pomoca plikéw GSD,
I z : “:__ wy Profinet. Oprogramowanie oferuje ktére s dostarczane przez producentéw
,,,_=_,J ; oo funkcje do konfiguracji we/wy sieci Profi- urzadzen.
L = . . .o
= ngt, testO\.Na,nla konfiguracji oraz przesyta- Oprogramowanie dostepne jest w wersji
o = nia ustawieri do modutu Profinet. 32-bitowej dla MS Windows © XP, Vista oraz
T = Podczas przesytania parametréw, GX Confi- ~ MS Windows ® 7.
- gurator PN oferuje wiele réznych mozli-
. wosci. Modut Profinet moze znajdowac sie
i J: bezposrednio na ptycie bazowej, do ktorej
. 2 potaczony jest komputer, lub tez w innym
- podtaczonym do sieci sterowniku PLC.
Obstugiwane moduty Profinet do serii y
MELSEC Mitsubishi Electric il
Jezyk Angielski
Wersja 1.02

Dane do zaméwienia Nrkat. 255245

PROGRAMOWANIE
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Rozwigzania w zakresie automatyzacji

Swiat rozwigzan w zakresie
automatyzacji

Sterowanie ruchem
i serwonapedy Przetwornice
czestotliwosci

B ‘

Obwody ochrony
niskonapieciowej

Maszyny laserowe

TR

I

= ".4

Sterowniki CNC
Pulpity operatorskie
HMI'i GOT

=

Maszyny EDM eese

Mikrosterowniki

Modutowe sterowniki programowalne PLC

programowalne PLC

Firma Mitsubishi Electric oferuje wiele réznych urzadzer do automatyzacji, od sterownikéw programowalnych PLC i pulpitéw HMI po maszyny CNC i EDM.

Na rozwigzaniach automatyzacyjnych Mit-
subishi Electric mozna polega¢, poniewaz
dysponujemy wiedza z pierwszej reki, jesli
chodzi o potrzeby dotyczace niezawodnych,
wydajnych i fatwych w obstudze systeméw
do automatyzacji i sterowania.

Nazwa, ktorej
mozna zaufac

Od powstania nazwy w 1870 roku okoto
45 firm korzysta z nazwy Mitsubishiw branzy
finansowej, handlu i przemysle.

Nazwa firmowa Mitsubishi jest znana na
catym swiecie jako symbol najwyzszej jakosci.

Mitsubishi Electric Corporation dziata
w dziedzinach planowania przestrzennego,
transportu, pétprzewodnikdw, systemow
energetycznych, komunikacji i przetwarza-
nia informacji, sprzetu audiowizualnego,
elektroniki domowej, budownictwa, zarza-
dzania energig oraz systeméw automatyza-
cyjnych i posiada 237 fabryk i laboratoriéw
w 121 krajach.

Mitsubishi Electric, jako jedno z najwiek-
szych w $wiecie przedsiebiorstw z catkowi-
tym obrotem ponad 4 biliony Jenéw (ponad
40 miliardéw USD), zatrudniajace ponad
100 000 pracownikoéw, posiada srodki oraz
zaangazowanie, aby zapewni¢ najlepszy
serwis i wsparcie, jak rowniez dostarczy¢
najlepsze produkty.
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