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SKLADOWE SYSTEMU

Wersja z oddalong obudowg elektroniki Wersja z oddalong obudowa elektroniki

Montaz nascienny Montaz panelowy

SULTAN 224

Przetwornik
oddalony
10 kHz Przetwornik
oddalony
40 kHz
Przytgcze
kotnierzowe
Stozek
anteny

Wersje oddalone skladajg sie z oddalonej
elektroniki w obudowie i osobnego przetwornika,
ktory moze mie¢ rézne rozmiary i ksztalt, w
zaleznosci od zastosowanej czestotliwosci
sygnatu.

Wersja SMART 50 kHz Wersja zintegrowana 30 kHz

Wersje SMART i zintegrowane
zawieraja w obudowie przetwornika
kompletng elektronike.




MONTAZ KOLNIERZA | STOZKA ANTENY

O, O, O,

Zdejmij czerwong zaslepke Nakre¢ mocno modut Do potgczonych kotnierza
przytgcza kotnierzowego na i stozka wkre¢ mocno
stozek anteny przetwornik.

Uwaga! Mniejszy pierscien

powinien znajdowac sie na gorze! }

: J __
O

WYGLAD PO ZMONTOWANIU CALOSCI

Dokregé mocno pierscien (wyglad wersji SMART i zintegrowanej
blokujacy, aby ztaczy¢ moze réznié sie powyzej kotierza
doktadnie elementy. od prezentowanego ponizej)

Urzadzenie powinno by¢
montowane wytgcznie przy
uzyciu wiekszego (dolnego),
izolowanego kotnierza.
Poza nim zadna inna czes$¢
urzgdzenia nie moze stykac¢
sie z cze$cig instalacji
obiektowej lub obiektem.
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PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Wersja z oddalong obudowg elektroniki

Opis podiaczenia elektrycznego jest umieszczony na wewnetrznej stronie pokrywy obudowy elektroniki.

Odkre¢ dolng pokrywe, aby uzyska¢ dostep do zaciskéw Jesli wykorzystujesz komunikacje HawkLink, podtgcz niebieski
przewodow. przewdd do ztgcza B a biaty do ztgcza A. Czarny przewod

. . . i .o mozna podigczy¢ do zacisku DC lub uziemienia GND obok A.
Zanim przystgpisz do podtgczania przewoddw upewnij sie, ze

zasilanie jest wylgczone. Wkrec¢ dtawiki kablowe i przykreé pokrywe, aby zapewni¢

Przet6z kable przez dtawik kablowy przed podtgczeniem szczelnos¢ obudowy.

przewoddéw do zaciskéw.

Aby podtgczy¢ przewdd wyjmij wiasciwy blok zaciskow za
pomoca szczypiec, Umies¢ przewdd w zacisku i mocno
go dokrec¢. Zaciski przetwornika sg oznaczone na ptytce
drukowanej kolorami.

Podtaczenie wersji 234 Podtaczenie wersiji
2-przewodowej
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pradu wptywajacego w urzadzeniach z opcjg zasilania ‘C’. pradu wptywajacego
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Dla obwodu
pradu wyptywajacego

% Uzyj diugich szczypiec do wyciggania bloku zaciskéw



PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Wersja ze zintegrowang elektronika

Opis podiaczenia elektrycznego jest umieszczony na wewnetrznej stronie pokrywy obudowy.

Odkre¢ pokrywe, aby odstoni¢ panel. Aby podtgczy¢ przewdd, weisnij zacisk nad otworem za
pomoca matego ptaskiego srubokretu. Umies¢ przewod
w otworze. Zwolnij zacisk, aby go zamkna¢ a nastepnie
pociagnij za przewdd, aby sprawdzi¢, czy jest dobrze
umocowany.

Pokrywa posiada zatrzask blokujgcy jg, aby utatwi¢ dostep
do zaciskéw przewoddw. Po zakonczeniu operacji odblokuj
zatrzask przed zamknieciem pokrywy. Gérna potowa panelu
jest uchylna. Pod nig znajdujg sie zaciski przewodéw.

. . . . Lo Jesli wykorzystujesz komunikacje HawkLink, poditgcz niebieski
Zaqlm pr;ystqplsz do podtaczania przewodow upewnij sig, ze przewdd do zigcza B a biaty do zigcza A. Czarny przewod
zasilanie jest wytaczone. mozna podtgczy¢ do zacisku DC lub uziemienia GND obok A.
Przet6z kable przez dtawik kablowy przed podtgczeniem . - . . -
przewodéw do zaciskow. gii%?nizgg(éssgwye | przykrec pokrywe, aby zapewnic

Podtaczenie wersji 234 Podtaczenie wersiji
2-przewodowej
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Dla obwodu
pradu wyptywajgcego

Upewnij sie, ze nieuzywane wejscia kablowe sg zaslepione korkiem lub uszczelnione.
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PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Wersja z panelowg obudowag elektroniki

Opis podiaczenia elektrycznego jest umieszczony na tylnej stronie obudowy panelu.

Aby ufatwi¢ podtgczenie przewodow blok ztgczy zaciskowych  Jesli wykorzystujesz komunikacje HawkLink, podigcz niebieski
moze zostac¢ odtgczony na czas instalacji. Po zakonczeniu przewdd do ztgcza B a biaty do ztgcza A. Czarny przewod
operacji umies¢ go z powrotem na miejscu. mozna podigczy¢ do zacisku DC lub uziemienia GND obok A.

Zanim przystgpisz do podtgczania przewoddw upewnij sie, ze
zasilanie jest wytgczone.

Zaciski otwiera sie odkrecajgc je w lewo za pomocg ptaskiego
srubokreta. Umies¢ przewody odpowiednio w otwartych
zaciskach i dokrec¢ je mocno. Zaciski przetwornika sg
oznaczone na tylnym panelu kolorami.

Podtaczenie wersji 234 Podtaczenie wersiji
2-przewodowej
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PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Wersje SMART

Opis podiaczenia elektrycznego jest umieszczony na wewnetrznej stronie pokrywy obudowy.

Wersja z przykrecang pokrywg

Aby utatwi¢ podigczenie przewodow blok ztgczy zaciskowych
moze zostac odtgczony na czas instalacji. W tym celu wi6z
srubokret do jednego ze srodkowych zaciskéw, aby podwazyé
blok.

Zanim przystgpisz do podtgczania przewoddw upewnij sie, ze
zasilanie jest wylgczone.

Przetdz kable przez diawik kablowy przed podtgczeniem
przewoddéw do zaciskow.

Zaciski otwiera sie odkrecajgc je w lewo za pomocg ptaskiego
srubokreta. Umies¢ przewody odpowiednio w otwartych

Wersja AWSTA

E
I
=
%

o o >
D\02\D
- +

B @ BLUE

zaciskach i dokre¢ je mocno.

Po zakonczeniu operacji umies¢ blok ztgczy na miejscu
wciskajgc go doktadnie. Upewnij sig, ze zostat zamocowany
prawidtowo.

Jesli wykorzystujesz komunikacje HawkLink, podigcz niebieski
przewdd do ztgcza B a biaty do ztgcza A. Czarny przewaod
mozna podigczy¢ do zacisku DC lub uziemienia GND obok A.

Wersja IP68 z uszczelnionym kablem.

Podtacz przewody zgodnie z ich kolorami, jak pokazano na
schematach zaciskow.

Wersja AWSTC

COM ® BROWN
N/O ® ORANGE
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9
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PODLACZENIE WYJSCIA 4-20 MA

Podczas podigczania wyjscia 4-20mA do wejscia PLC, DCS lub wyswietlacza, sprawdz za pomocg
woltomierza przewody, ktére maja by¢ wykorzystane w petli. Jesli w przewodach wystepuje napiecie
DC o wartosci okoto 24V, uzyj potaczenia dla pradu wplywajacego. Jesli nie, uzyj potaczenia dla pradu
wyptywajgcego.

Obwéd z pradem wyptywajacym

Sultan moze stanowi¢ zrédto zasilania elementu pasywnego, wejscia PLC, wyswietlacza lub innego urzadzenia.

. - <
Urzadzenie RL Max 270Q g + £
bez zrodka 4-20mA T &

zasilania ® Is ¥
Kabel
ekranowany

UWAGA:

Izolowane wyj$cie moze wykonane
typowo z +DC lub GND jesli potrzeba
(np. RL podtgczone do GND)

Obwod z pradem wptywajgcym

(takze dla zasilania w petli 2-przewodowej)

Wyijscie Sultan z

pradem

wplywajgcym

dostarcza UWAGA:

zasilania , Izolowane wyj$cie moze byc¢
urzadzeniu wykonane typowo z +DC
pasywnemu , lub uziemieniem (GND) jesli
Wejsclu PLC, . potrzeba. (np. RL podtgczone
wyswietlaczowi do GND)

lub innemu

urzgdzeniu.

Wyijscie Sultan z prgdem wptywajgcym. Zasilanie petli musi by¢ dostarczone od strony PLC, wyswietlacza, innego urzgdzenia
lub z zewnetrznego zasilania.

Urzadzenie — A -
uzytkownika S} Vo O
ze zrédlem zasilania  * (S} S |+
+24 VDC
Kabel
ekranowany

Inne opcje podigczenia opisano w Instrukcji.

4-20mA

Wyjscie Sultan z
prgdem
wplywajgcym.
Zasilanie petli musi

by¢ zapewnione UWAGA:

przez PLC, RL Max = 750 Q przy zasilaniu
wyswietlacz, inne 24 VDC.

urzgdzenie

uzytkownika lub

zewnetrzne

zasilaanie VDC.

Skrzynka tgczeniowa / Przedtuzenie kabla przetwornika

10

SKRZYNKA
LACZENIOWA

RED ®
Do przetwornika BLACK S

" L

SHIEL

WE®Y\

W skrzynce tgczeniowe;
rozdziel ekranowanie czarnej zyly.

ODDALONA
) Podiacz  ELEKTRONIKA
ekranowanie M e
z czarng REP S
zyla BL
wHITE ()

Ekranowanie



PODLACZENIE PRZECIWPRZESLUCHOWE

Termin ,przestuch" uzywany jest w przypadku nakfadania sie (interferencji) fal akustycznych o tej samej czestotliwosci miedzy
jednostkami potozonymi blisko siebie. W takiej sytuacji jednostki moga ,stysze¢” wzajemnie bezposrednie lub odbite sygnaty
innych jednostek. Moze to powodowac losowe fatszowanie wynikéw pomiaréw, przy zachowaniu poprawnego dziatania w innym
momencie.

Przestuch wystepuje najczesciej w sytuacji montazu wielu jednostek w matych zamknietych przestrzeniach o silnie odbijajgcych
powierzchniach i w szybkich aplikacjach.

Podiaczenie zabezpieczajace przed przestuchem

1. Potgcz wszystkie urzadzenia do wspdlnego uziemienia lub potgcz réwnolegle zaciski ,GND” lub ,DC-".
*Zaciski GND i DC- sa elektrycznie potaczone wewnatrz jednostek Sultan 234, wiec mozna uzy¢ jednego lub drugiego.

2. W kazdej jednostce potacz zacisk przekaznika (np. Relay 1) ,COM” z zaciskiem ,TEST” tego samego urzadzenia.
3. Potacz réwnolegle zaciski ,NO” wybranego przekaznika wszystkich jednostek.

4. W menu Output Adjust kazdej jednostki zaprogramuj wybrany przekaznik na ,FS” (Fail-safe)). Jednostki od tej chwili sg
ustawione tak, aby nie mogly wywotywac¢ przestuchu.

5. (AKTUALIZACJA MARZEC 2012). Nowo wydane oprogramowanie zawiera dodatkowg pozycje w menu sekgji ,Output
Adjust” o nazwie ,Test input”. Opcja ,Synchronise” poprawia sekwencjonowanie przestuchu dla wigkszych ilosci
jednostek.

HAWK nie zaleca stosowac¢ w pojedynczym obwodzie przeciwprzestuchowym wiecej niz 6 przetwornikow.

______________________________________________________

SULTAN 1 SULTAN 2 SULTAN 3
DCIN AC IN DCIN ACIN DCIN ACIN

+ =z 5 + =z 5 + = I

1.
- & — 9 —
. SULTANT | |  SULTAN2 ! |  SULTAN3 !
RELAY1 ' | RELAY1 . RELAY1
2. [ X | T |
EE ¢ 8¢ ¢ 8¢
3.
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SEKWENCJA CYFROWEGO WYJSCIA IMPULSOWEGO

Sterownik PLC / DCS z wyjsciami cyfrowymi moze stuzy¢ do sterowania lub sekwencjonowania czestosci
impulséw.

PLC/DCS Szyna zaciskéw Sultan
OO ododooggoddnd
Wyjscie cyfrowe T 12 3|4 5 6 7 8 9 10|11 12 18 14 15
:+—§§§E§m<—+@zz
2 22|
4-20mA | TRANSDUCER| |COMMS| DC-In | AC-In

Sekwencja czasowa

Styk WE. Minimalny czas pracy Styk WE. Minimalny czas pracy
PLC/DCS 250mS + M x 6mS ) PLC/DCS 250mS + M x 6mS
Min 120mS ( Min 120mS

12



PRZYKLADY INSTALACJI

MATERIALY )
SYPKIE PODWOJNY
(granulowane) CIECZE ZSYP PROSZKI

i Lt NN

1
1
1
1

Przetwoniki Montaz z dala
od zasypu

Przetwonik skierowany  Przetwornik montowany
W strone miejsca zsypu pionowo mogg wymagac
poditgczenia
przeciwprzestuchowego
UMIEJSCOWIENIE KROCIEC BEZPOSREDNIO UCHWYT
213 11/3
Rura
zasilajgca
Li R
Zbiornik Minimum 2 Minimum 1
50mm 50mm
Wersja 2"
. Nieprawidtowo Ni idt
Prawidtowo Ieprawiaiowo
Gora
zbiornika

min 20 mm
/ \

w gtab zbiornika
Czoto przetwornika

Montaz za pomoca gwintu
powinien odbywac sie
w ostatecznosci, gdy niemozliwe Rura osfonowa
wpuszczona do nie wpuszczone
zbiornika do zbiornika

jest zastosowanie kofnierza.
Hawk rekomenduje i dostarcza
stozki antenowe do wszystkich

przetwornikdw.

13
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NIEPRAWIDLOWY MONTAZ

Przyktady NIEPRAWIDLOWYCH sposobow montazu mogacych powodowac niewtasciwg prace urzadzenia.

NIE montuj w poblizu miejsca zasypu / wlewu

NIE montuj nad lub w poblizu jakichkolwiek przeszkdd

i

L

i
Y

montuj stozka / czota przetwornika NIE montuj pod katem

powyzej linii dachu / dennicy

E=]

L

14

=]

L

do lustra cieczy

.

|
[
V!
V!
V!




PRAWIDLOWY MONTAZ

Montaz z dala od miejsca zasypu / wlewu

£

Montaz z dala od przeszkod

oo

Montaz stozka / czota Montaz prostopadty
przetwornika w zbiorniku do lustra cieczy

15
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PORADNIK INSTALACJI

Warunki procesowe

Kréciec

Upewnij sie, ze warunki procesowe w zbiorniku, takie jak temperatura, cisnienie i sktad chemikaliow
odpowiadajg parametrom odpornosci urzadzenia Sultan. W normalnych warunkach urzadzenie nie
powinno mie¢ kontaktu z mierzonym medium.

Minimalna gtebokos$¢ wpustowa

Czoto przetwornika lub stozek anteny muszg by¢ wpuszczone na co najmniej 50 mm w gtab zbiornika. 3

Uzyj odpowiedniego krocca jesli przetwornik musi byé zamontowany powyzej gérnej dennicy (dachu).

Minimum 3
Martwa strefa 50mm (2")

Oddalona obudowa elektroniki

Bezposrednio

Wybierz miejsce montazu chronione od bezposredniego nastonecznienia. Jesli trzeba uzyj ostony
przeciwstonecznej (Hawk dostarcza odpowiednie ostony). Miej na uwadze zakres dopuszczalnych
temperatur otoczenia urzgdzenia (-20°C do 60°C).

Nie montuj elektroniki w poblizu zrédet pél elektromagnetycznych takich jak przewody wysokiego
napiecia, rozruszniki silnikowe lub inne napedy zmiennej predkosci. Unikaj montazu w miejscach
narazonych na silne wibracje. W przypadku montazu w miejscach o niewielkich drganiach nalezy
stosowac wibroizolatory. Zabezpiecz elektronike zanim rozpoczniesz wybijanie otworéw na przewody

i dtawiki.

Martwa strefa

Montaz panelowy

Uchwyt
Wybierz na panelu miejsce montazu, ktére zapewni wystarczajgcy margines otoczenia wokot
frontu urzagdzenia oraz wystarczajacy przeswit dla zaciskow mocujgcych urzadzenie.

Upewnij sie, ze w wybranej lokalizacji bedzie wystarczajaco duzo miejsca na gtebokos¢ do
catkowitego wpuszczenia obudowy wraz podtgczonymi przewodow.

Zaznacz i wytnij w panelu kwadratowy otwér o wymiarach 90x90 mm.

Umies$¢ obudowe Sultan w wykonanym otworze i zamontuj w otworach w obudowie
dostarczone zaciski.

Dokre¢ mocno sruby, zeby dobrze przymocowaé urzgdzenie.

Podtacz przewody do odpowiednich, wyjmowanych zaciskow. Po zakohczeniu operacji umies¢ zaciski
z powrotem na miejscu.

Przetwornik

Wybdr odpowiedniego miejsca montazu przetwornika jest KLUCZOWY. Zapoznaj sie z instrukcjami instalacji. Jesli masz
jakiekolwiek watpliwosci lub pytania skontaktuj sie z przedstawicielem Hawk. Odlegto$¢ od czota przetwornika do najwyzszego
mozliwego poziomu mierzonego medium NIE MOZE by¢ mniejsza niz martwa strefa pracy urzadzenia.

Do prawidlowego pomiaru wymagana jest nieprzestonigta przestrzen od przetwornika do monitorowanego produktu.

Miej na uwadze zmiane ksztattu i poziomu materiatu. Impulsy sygnatu akustycznego muszg odbija¢ sie z powrotem do
przetwornika.

Umiejscowienie przetwornika

Istotne jest, aby przetwornik przez caty czas miat nieprzestoniety widok powierzchni produktu i byt umiejscowiony z dala od
zasypu / wlewu, aby unikng¢ zaktécen.

Martwa Strefa / Minimalne zakresy pomiarowe

Urzadzenie ignoruje odbite sygnaty i nigdy nie dokonuje pomiaréow w zakresie jego
Martwej Strefy.

Nalezy stosowac co najmniej minimalne wartosci Martwej Strefy, jednakze zawsze jesli to
mozliwe stosuj odlegtosci zalecane. Ponadto odlegtos¢ te nalezy zwiekszy¢ o 50%, jesli
w monitorowanym zbiorniku wystepuje piana, zapylenie, opary lub kondensacja.

Przetworniki o roznych czestotliwosciach pracy charakteryzujg sie r6zng wartoscig
Martwej Strefy i minimalng zalecang odlegtoscig miedzy czotem czujnika a mierzonym

medium. W zaleznosci od modelu odlegto$¢ ta jest mierzona od czota czujnika lub spodu Czoto czujnika: Kotnierz
|

kotnierza (patrz rys. obok).
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PORADNIK INSTALACJI

Martwa Strefa | | Minimalna | Typowa | Zalecana
Model Czestotliwos$¢ pracy
AWRT50 50kHz 0,25 m (10”) 0,3 m (1ft) 0,35 m (1,2ft)
AWRT40 40kHz 0,3 m (1ft) 0,35 m (1,2ft) 0,4 m (1,3ft)
AWRT30 30kHz 0,35 m (1,2ft) 0,4 m (1,3ft) 0,5 m (1,6ft)
AWRT20 20kHz 0,45 m (1,5ft) 0,6 m (2ft) 0,7 m (2,2ft)
AWRT15 15kHz 0,6 m (2ft) 0,7 m( 2,2ft) 1,0 m (3,2ft)
AWRT10 10kHz 0,75 m (2,5ft) 1,1 m (3,6ft) 1,3 m (4,2ft)
AWRTO05 5kHz 1,0 m (3,2ft) 1,5 m (4,9ft) 1,8 m (5,9ft)

Uszczelnienie

Wersje Sultan ze zintegrowang elektronika i Smart posiadajg dtawiki z uszczelka, ktéra musi by¢ zacisnieta wokét kabla.
Nieuzywane wyj$cia kablowe muszg by¢ zaslepione i uszczelnione.

Uszczelki i podktadki kotnierza

W przypadku montazu kotnierzowego nalezy uzyé gumowej lub neoprenowej uszczelki i podktadek. Jesli uzywasz mocowania
gwintowego, upewnij sie, ze wspornik montazowy znajduje dalej niz 6 mm (0,24 cala) od tytu przetwornika. Nie dokrecaj zbyt
mocno nakretek blokujgcych.

Nieprawidtiowy montaz

Btedy w wyborze miejsca i sposobie montazu mogg skutkowaé btednym pomiarem i powodowac¢ problemy w procesie np.
przepetnienie zbiornika lub uszkodzenie krytycznych elementow.

USTAWIENIA PODSTAWOWE

Po zainstalowaniu i podtgczeniu zasilania
do urzadzenia, mozna przystapi¢ do jego
ustawienia dostosowujgc parametry do warunkow

procesowych. N e
Wprowadz wartosci maksymalnego (High Level) Martwa
i minimalnego poziomu (Low Level), rodzaj Strffa
aplikacji (App Type), predkos¢ napetniania (Fill (B) ——
Rate) i oprézniania (Empty Rate) zbiornika.
Jesli nie jestes pewien konkretnej wartosci
predkosci napetniania
i oprézniania, wprowadz wartos¢, ktéra na pewno (C) -
jest od niej wieksza. / TR
"’ 'ﬂ".'r‘ ¥ gl
Wszystkie wymienione parametry ustawien (oprécz PR <
Martwej Strefy - Blanking) znajduja sie w czesci (D) };3’5‘;{ Napetnianie Al
,Quickset" menu. Wejscie do tego menu odbywa i . ) :
sie z panelu urzadzenia przez naci$niecie CAL }zi:rﬁv Oproznianie W | i Material
i wprowadzenie kodu odblokowujgcego ,0". \:‘f ?»}gggifiﬁ?“ggi(ﬂc-'
L e
Wymagane moze by¢ takze ustawienie progow %
alarméw. Ustawienia te znajdziesz w czesci |

menu pn. ,,Output Adjustment’. Styki moga
by¢ ustawione jako NC / NO dla poziomow
maksymalnego i minimalnego lub w trybie Failsafe.

(A) czoto przetwornika - gérny kotnierz
(B) koniec Martwej Strefy

(C) poziom MAX lub 100% (20mA)

(D) poziom mierzonego medium

(E) poziom MIN lub 0% (4mA)

Poziom MAX = odlegtos¢ A do C
Poziom MIN = odlegtos¢ A do E
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USTAWIENIA PODSTAWOWE

Menu podstawowych parametrow i ustawien wyjsé (QUICKSET)

18

CAL

!ﬁ
=
—

) Feet (stopy)
n Wybierz Metres (metry)

u jednostki sposrod:  Centimeters {centymetry)
Inches (cale)

n Ustaw poziom minimum w zbiorniku (maksymalna
Low Level O mierzona odlegtos¢ od czota przetwornika)

DDDDD

3

Uwaga: W przypadku uzywania
portéw szeregowych PC i protokotu
n u GosHawk warto$¢ predkosci napetniania

wyborze typu aplikacji.

. n Ustaw poziom maksimum w zbiorniku (minimalna
High Level u mierzona odlegto$¢ od czota przetwornika)

3.20maA B} Ustaw czas

3.80mA Wybi e v
Fai @—20,2@“/\ W}}élggzmA (1 Fail Time O trwania biedu

Last Known dla FailSafe (sekundy)

Position

(pozycja)

Slurry

B (szlam) [} Serawdz lub ustaw

App Type - FillRate I predkose

Solids o u napetniania

(sypkie)

" o

Liquids

(ciecze)

KB sprawdz lub ustaw
Empty Rate predkos¢

oprdzniania

oprézniona musi by¢ ustawiona PO

Avg Matrl  Material%

. n Diff O/P  Flow Wybierz tryb pomiaru

Material Flow Tbl

@

Rly Modes 2-5

(1]
OffseI'—m% Ustawienie wartosci offsetu

n Reset ustawien do wartosci domysinych
u (dotyczy ustawien “quickset” i parametréw “output adj”).

Ustawienie hasta blokady (domysinie 0)

Opodznienie wyjscia
m H dla napetniania zbiornika
u Liczba usrednionych impulséw
wyjécia

Opodznienie wyjscia
dla oprézniania zbiornika

DEN
EN RlyL1 ol B Nastawy sygnalizacii
FS progowej 112

FS_ " RiyL2|*" K

£

Tryb dziatania stykow Przyktad dla EN . '

- Denergise, Energise, L1 = styk rozwarty w punkcie nastawy progowej

Fail Safe, Off L2 = styk zwarty w punkcie nastawy progowej
Example DEN

L1 = styk zwarty w punkcie nastawy progowej
L2 = styk rozwarty w punkcie nastawy progowej



USTAWIENIA PODSTAWOWE

Parametry podstawowe (QUICKSET)

; i ; Inches Feet Meter Centimeter.
Unit Wybér jednostek pomiaru (cale) (stopy) (met 95 centymetrys)
Low Level Poziom minimalny (4mA) Ustawiane
High Level Poziom maksymalny (20mA) Ustawiane
20mA LastKnown 3.80 mA Failtime
Failsafe Wyijécia failsafe i opéznienia m (ostatnia znana) m (czas btedu
4mA 20.20mA 3.50 mA w sekundach)
App Type Ustawienia aplikacji Kilka
Flll / Empty Predkos$¢ napetniania i opréznianie View Fast / Med / Slow Custom
Speeds zbiornika (Sprawdz) (szybko / $rednio / wolno) (\‘;SJ?C‘I"Q&}R?
; : pace Material 0
DispMode Tryb pomiaru prz\ggtlrg%h) (poziom medium) Matrl%

Aby wejs¢ do ustawien podstawowych (Quickset) wcisnij i przytrzymaj klawisz & dopdki na wyswietlaczu nie pojawi sie napis
,2Unlock 0". Uzywajac klawiszy strzatek [y [ wprowadz hasto. Domys$ing wartoscig fabryczng jest ,0".

Jednostki (Unit)

Pozwala uzytkownikowi na wybor jednostek w jakich beda prezentowane pomiary i w jakich odbywac sie bedzie programowanie
wartosci progowych. Do wyboru dostepne sg: metry, centymetry, stopy i cale.

Poziom minimalny (Low Level)

Ustawienie dystansu od czota przetwornika do minimalnego poziomu w zbiorniku, odpowiadajgcego warto$ci 4 mA wyjscia
analogowego.

Poziom maksymalny (High Level)

Ustawienie dystansu od czota przetwornika do maksymalnego poziomu w zbiorniku, odpowiadajgcego wartosci 20 mA wyjscia
analogowego.

UWAGA: Musi by¢ zachowana réznica wynoszgca co najmniej 100 mm pomiedzy poziomem maksymalnym a minimalnym.

Tryb bezpieczny (Fail Safe)

Pozwala na ustawienie preferowanego stanu wyjscia 4-20 mA w przypadku przejscia urzgdzenia w tryb bezpieczny. Mozliwe
jest ustawienie jednej z pieciu wartosci wyjscia: 20 mA, 4 mA, ostatnia znana, <4,00 mA lub >20,00 mA.

Rodzaj aplikacji (App Type)

Pozwala na wybor rodzaju aplikacji odpowiadajgcej pomiarowi.

Predkos$¢ napetnienia / oprézniania (Fill / Empty Speeds)

Ustawienie okreslajgce predkos¢ napetniania i oprozniania zbiornika.

Tryb pomiaru (Display Mode)

Pozwala na ustawienie sposobu pomiaru i wyswietlenia wartosci zmiennej podstawowej. Dostepne sg opcje: pomiar usredniony
(average material), pomiar réznicowy (diff o/p), wolna przestrzenh (space), poziom (material), poziom % (material%), przeptyw

(flow), objetos¢ (volume) i tabela przeptywu (flow tbl). Warto$cig domysing jest ,wolna przestrzen" (Space).

Hasto zabezpieczenia (Lock Code)

Pozwala na ustawienie innego kodu hasta niz fabryczne ,0", aby zapobiec nie autoryzowanym zmianom w ustawieniach. Hasto
wprowadzisz uzywajgc klawiszy [ 3
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TRYB DIAGNOSTYCZNY

W normalnym trybie pracy przetwornik Sultan wyswietla pomiar w wybranym trybie. Istniejg takze inne opcje trybu wyswietlania
zwane ,diagnostycznymi”, ktére umozliwiajg wyswietlenie informacji o wydajnosci urzgdzenia. Dostep do tego trybu mozna
uzyskac¢ poprzez klawisze.

(Diagnostics) (Podstawowe Menu)

N _m S QuickSet Zobacz ‘Ustawienia podstawowe
Kod odblokowujacy (][]

(0 domysinie)
Output Adj |—> Zobacz ‘Ustawienia sygnatéw

wyjsciowych’
113

Advanced |—> Zobacz ‘Ustawienia zaawansowane’

Y

Weisniecie klawiszy [[§ [ w trakcie normalnej pracy urzadzenia (tryb wyswietlania
Wolnej Przestrzeni, Poziomu%, itp.) spowoduje wyswietlenie danych diagnostycznych (wartosci przyktadowe).

E: Echo 4.2 Biezgca odlegtos¢, ktorg urzadzenie wykrywa przy kazdym
impulsie (nie obejmuje wyjsciowych warto$ci ttumienia)

S: Size 111V Echo w woltach - Wysoka wartos$¢ (1,6-2V) wskazuje, ze urzadzenie
moze mie¢ zbyt duze wzmocnienie (gain) do wartosci odlegtosci

Gn: Gain 37.6% Wartos¢ wzmocnienia dla odlegto$ci odpowiadajgcej wykrytemu echu

R: Recover 2.3% Wartos¢ korekty amplitudy sygnatu dodanej do normalnej
wartosci wzmocnienia sygnatu

N: Noise 1.9% Wartosc¢ zakitocen o czestotliwosci zblizonej do czestotliwosci
przetwornika (np. hatas napetniania)

T Temperature 23.2°C Temperatura czota czujnika

Win Fwd 3.6m Odlegtos¢ do poczatku okna pomiarowego

Win Bk 4.8m Odlegtos¢ do kornca okna pomiarowego

Normal Normal Tryb pracy urzgdzenia:

Normal - tryb pracy, gdy echo jest wieksze od minimalnego progu
odcigcia (threshold). Domysine minimum wynosi 0,4V

Recover - gdy echo jest mniejsze od minimalnego progu

odciecia urzadzenie bedzie szukato echa przez czas

ustawiony jako “fail time”

RODZAJE APLIKACJI

Dodatkowe rodzaje aplikacji zostaty dodane w wersji 5.78 oprogramowania w marcu 2012, razem z podstawowym ustawieniem
wartosci predkosci napetnienia / oprozniania (fast / medium / slow). Predkos¢ ta moze zostac takze okreslona recznie w
okreslonych jednostkach np. m/h uzywajgc opcji ,Custom".

Rodzaj aplikacji mozna wybraé w menu sekcji ,Quickstart". Po wejsciu do menu wyboru rodzaju aplikacji pierwszg opcjg
zobaczysz jest ,View". Aby zmieni¢ ustawienie przejdz do kolejnych ustawien za pomoca klawiszy strzatek. Wybér ,View"
pozwala na sprawdzenie aktualnie ustawionej wartosci.

Custom —» Fill / Empty

Selected .0
View Rat
App Type > Fast a e
Med
Slow
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RODZAJE APLIKACJI

Fill / Empty
(napetnianie /
opréznianie)

Zasobniki (Bin Level)

Fast (szybkie) 100 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 10 m/h
Cement

Fast (szybkie) 20 m/h

Med (Srednie) 10 m/h

Slow (wolne) 5m/h
Wegiel (Coal)

Fast (szybkie) 100 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 10 m/h
Przenosnik (Conveyor)

Fast (szybkie) 6000 m/h

Med ($rednie) 3000 m/h

Slow (wolne) 1000 m/h
Kruszarka (Crusher)

Fast (szybkie) 800 m/h

Med ($rednie) 200 m/h

Slow (wolne) 20 m/h
Detekcja (Detection)

Fast (szybkie) 6000 m/h

Med ($rednie) 3000 m/h

Slow (wolne) 1000 m/h
Ruda zelaza (Iron Ore)

Fast (szybkie) 100 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 5 m/h
Ciecze (Liquids)

Fast (szybkie) 200 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 5m/h
Mieszane ciecze
(Agitated Liquids)

Fast (szybkie) 200 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 10 m/h
Rudy (Ore)

Fast (szybkie) 100 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 5m/h
Plastiki (Plastics)

Fast (szybkie) 20 m/h

Med ($rednie) 10 m/h

Slow (wolne) 5 m/h
Pozycjonowanie
(Positioning)

Fast (szybkie) 4000 m/h

Med ($rednie) 2000 m/h

Slow (wolne) 1000 m/h

Sultan-IM-01-PL (1.15)

Fill / Empty
(napetnianie /
opréznianie)

Proszki (Powder)

Fast (szybkie) 30 m/h

Med ($rednie) 15 m/h

Slow (wolne) 5 m/h
(Reflective)

Fast (szybkie) 20 m/h

Med ($rednie) 10 m/h

Slow (wolne) 5 m/h
Zbiornik zasypowy
(ROM Bin)

Fast (szybkie) 1200 m/h

Med ($rednie) 700 m/h

Slow (wolne) 300 m/h
Silos (Silo level)

Fast (szybkie) 100 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 10 m/h
Szlam / pulpa (Slurry)

Fast (szybkie) 100 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 20 m/h
Ciata stale (Solids)

Fast (szybkie) 100 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 10 m/h
Hatda (Stockpile)

Fast (szybkie) 200 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 20 m/h
Studzienka (Sump)

Fast (szybkie) 200 m/h

Med ($rednie) 40 m/h

Slow (wolne) 10 m/h
Misa (Process Sump)

Fast (szybkie) 1000 m/h

Med ($rednie) 300 m/h

Slow (wolne) 20 m/h
Zbiornik (Tank Level)

Fast (szybkie) 200 m/h

Med ($rednie) 50 m/h

Slow (wolne) 5 m/h
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NIESTANDARDOWE TRYBY POMIARU

AvgMatrl i Diff O/P sg specjalnymi trybami pracy, ktére wymagajg dwéch przetwornikéw podtgczonych do elektroniki przez
skrzynke tgczeniowg. AvgMatrl usrednia pomiar z dwoéch przetwornikdw a Diff O/P oblicza réznice pozioméw z dwdéch
przetwornikéw. Jeden z przetwornikéw musi zosta¢ przypisany do ID2. Aby to zrobi¢ podtaczy tylko jeden przetwornik, wejdz

do ustawien Quickset i zmien tryb pomiaru na AvgMatrl lub Diff O/P. Przewin w dét, az zobaczysz opcje 1: Sen Add 1. Nacisnij
CAL, wybierz ,1” dla aktualnego przetwornika i ponownie nacis$nij CAL. Nastepnie menu przejdzie do Tx Add. Nacisnij CAL, aby
zmienié, strzatke w gore, aby zmieni¢ 1 na 2 i nacisnij CAL, aby zapisa¢. Podigczony przetwornik jest odtgd przypisany do ID2 i
mozna teraz podigczyé¢ drugi przetwornik do skrzynki tgczeniowej, ktdry przypisany bedzie do ID1, uzupetniajgc pare pomiarowg
wymagang do pomiaru usrednionego i réznicy.

Opcja Flow moze by¢ uzyta w podstawowych zastosowaniach pomiaru przeptywu w kanatach otwartych ze znang wartoscig
wyktadnika strumienia / kanatu / przelewu i znanym maksymalnym natezeniem przeptywu. Poziom minimalny i maksymalny
nalezy ustawi¢ tak, aby byty reprezentowane przez odlegto$¢ od powierzchni przetwornika w zakresie 0-100% przeptywu. Do
kompleksowego pomiaru przeptywu stuzy dedykowany temu przetwornik Sultan.

liters (litry)
k liters (tysigce litrow)

Flow |—] Flow Unit HIlgg— m liters (min litréw)

Cube mtr (metry szescienne)
O

Cube ft (stopy szescienne)
Flow
1]
wartosci przeptywu

Ustawienie dolnego punktu odciecia
Lo Cut Off Moze by¢ uzyte do zatrzymania pomiaru
przeptywu dla statego poziomu.

Ustawienie wymaganego wykfadnika

olra
©
<5

Qj

| AvgMatrl —| Sensors }—@% Wybér iloéci czujnikéw (przetwornikéw) - 1 lub 2

I Diff O/P }—{ LoLevel2 }—@% Ustawienie poziomu minimalnego drugiego czujnika
1]

HiLevel2 E Ustawienie poziomu maksymalnego drugiego czujnika

*Nacisnij dwa razy RUN w dowolnym momencie, aby powréci¢ do normalnej pracy
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NIESTANDARDOWE TRYBY POMIARU

Pomiar usredniony

UWAGA: POMIAR USREDNIONY WYMAGA UZYCIA SKRZYNKI tACZENIOWEJ AWRT-JB-01

Czym jest pomiar usredniony (AvgMatrl)?
Pomiar usredniony AvgMatrl jest wykorzystywany do usredniania dwéch pomiaréw poziomu przy wykorzystaniu dwéch

przetwornikéw i jednej elektroniki z jednym sygnatem wyjsciowym. Przetworniki sg oznaczone jako Sensor 1 i Sensor 2.

Obliczenia poziomu usrednionego

Tryb pomiaru AvgMatrl przedstawia warto$¢ bedaca wynikiem réwnania:
AvgMatrl = LowLevel - AvgSpace,

gdzie

AvgSpace = (Space1 + Space2 + offset)/2

Wyijscie analogowe

Sygnat wyjscia analogowego reprezentuje wartos¢ usrednionego pomiaru poziomu.

Zakres wyjscia analogowego jest definiowany parametrami poziomu minimalnego (LowLevel) i maksymalnego (HiLevel). Sygnat
wyjécia analogowego jest obliczany z réwnania:

Prad (mA) = 16*(AvgMatrl / (LowLevel - HiLevel) + 4 mA

Styki przekaznikowe

Styki przetgczajg sie w oparciu o wartos¢ sredniej przestrzeni. Nastawy L1 i L2 powinny by¢ ustawione na podstawie wartosci
Srednich przestrzeni, w ktérych powinno nastgpi¢ przetgczenie.

Ustawienie ID sensora

Jeden z przetwornikdw musi zostac przypisany do ID2. Aby to zrobic¢ nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci
1. Podfacz tylko jeden przetwornik
2. Wejdz do ustawien Quickstart i zmien tryb pomiaru (Display Mode) na AvgMatrl
3. Przewih w dét az zobaczysz opcje 1:Sen Add 1
4

Nacisnij CAL, aby zmieni¢ ustawienie. Wybierz ,1" dla podtagczonego przetwornika i nacisnij ponownie CAL.
Menu przejdzie do Tx Add.

5. Nacisnij CAL, aby zmieni¢, nastepnie strzatke w gore, aby zmienic¢ 1 na 2 i nacisnij CAL, aby zapisa¢. Podtgczony
przetwornik jest odtad przypisany do ID2 i mozna teraz podtgczy¢ drugi przetwornik do skrzynki tgczeniowej, ktory
przypisany bedzie do ID1, uzupetniajgc pare pomiarowg wymagang do pomiaru usrednionego i réznicy.

Dostep do parametrow obydwu przetwornikow

Parametry obydwu czujnikow (przetwornikéw) sg dostepne za pomoca klawiatury.

Parametr ,Sensor" w ustawieniach zaawansowanych ,Advanced" ustala, ktérego sensora (przetwornika) beda tyczyty zmiany
ustawien.
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NIESTANDARDOWE TRYBY POMIARU

Pomiar réznicowy

UWAGA: POMIAR ROZNICOWY WYMAGA UZYCIA SKRZYNKI tACZENIOWEJ AWRT-JB-01

Czym jest pomiar roznicowy (Diff O/P)?

Pomiar réznicowy jest pojeciem okreslajgcym pomiar réznicy pomiedzy poziomami dwdch materiatéw przy pomocy dwéch
przetwornikéw. Przetworniki sg definiowane jako Sensor 1 i Sensor 2.

Obliczenia réznicy poziomow

W trybie pomiaru réznicowego poziom zmierzony przez przetwornik 1 (Sensor 1) jest odejmowany od pomiaru przetwornika 2
(Sensor 2). Wynik ujemny bedzie przedstawiany jako ,0" Wyswietlana wartos$¢ jest wynikiem réwnania:

Diff = MaterialLevel2 - MaterialLevel1,

gdzie

MaterialLevel2 = LowLevel2 - Space2

MaterialLevel1 = LowLevel1 - Space1

Wyjscie analogowe

Sygnat wyjscia analogowego reprezentuje warto$é roznicy pomiaru poziomu.

Zakres wyjscia analogowego jest definiowany parametrami poziomu minimalnego (LowLevel1) i maksymalnego (HiLevel1).
Sygnat wyjscia analogowego jest obliczany z réwnania:

Prad (mA) = 16*Diff / (LowLevel1 - HiLevel1) + 4 mA

Ustawienie ID sensora

Jeden z przetwornikéw musi zosta¢ przypisany do ID2. Aby to zrobi¢ nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci
1. Podiacz tylko jeden przetwornik
2. Wejdz do ustawien Quickstart i zmien tryb pomiaru (Display Mode) na AvgMatrl
3. Przewin w dot az zobaczysz opcje 1:Sen Add 1
4

Nacisnij CAL, aby zmieni¢ ustawienie. Wybierz ,1" dla podtgczonego przetwornika i nacisnij ponownie CAL.
Menu przejdzie do Tx Add.

5. Nacisnij CAL, aby zmieni¢, nastepnie strzatke w gore, aby zmienic¢ 1 na 2 i naci$nij CAL, aby zapisa¢. Podtgczony
przetwornik jest odtad przypisany do ID2 i mozna teraz podtgczy¢ drugi przetwornik do skrzynki tgczeniowej, ktory
przypisany bedzie do ID1, uzupetniajgc pare pomiarowg wymagang do pomiaru usrednionego i réznicy.

Dostep do parametrow obydwu przetwornikow

Parametry obydwu czujnikéw (przetwornikdw) sg dostepne za pomocg klawiatury.

Parametr ,Sensor" w ustawieniach zaawansowanych ,Advanced" ustala, ktérego sensora (przetwornika 1 lub 2) bedg tyczyty
zmiany ustawien.

Styki przekaznikowe

Tryb dziatania stykéw = EN (L1 < L2) Tryb dziatania stykéw = DEN (L1 < L2)
OFF ON
L2 = Diff2 L2 = Diff2
L1 = Diff1 L1 = Diff1
ON OFF
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USTAWIENIA ZAAWANSOWANE

Menu ustawien zaawansowanych

Ustawienia zaawansowane dopasowujg charakterystyke pracy przetwornika. Zmiana tych ustawien nie jest zalecana dopdki nie
ma sie petnej Swiadomosci jak poszczegdlne zmiany parametréw oddziatujg na dziatanie urzadzenia.

Advanced

|
Gain4 ﬂ% Poczatkowe wzmocnienie (czuto$¢ na echo)

oo *Nacisniij dwa razy RUN
GainStep3 ﬂ% Wartos$¢ gain step 3 % w dowolnym momencie,

]3] aby powrécié¢ do normalnej pracy
DistStep3 ﬂ% Odlegtosc¢ dla gain step 3
t]]3
EchoSize m% Warto$¢ echa jaka ma by¢ utrzymywana przez urzgdzenie
]38

Threshold E Warto$¢ echa jaka ma by¢ utrzymywana przez urzgdzenie

: m O Wartos¢ martwej Strefy od czota przetwornika.
Blanking u Zadne echo w tym zakresie nie bedzie $ledzone.
113

Empt Dist | g 01 Jricsé cegloter dapusto ok, eseone
]38

Temp Trim —m% Kompensacja temperaturowa
113

Dist Trim }—m% Kompensacja odlegtosci

- n Kompensacja predkosci dzwieku dla aplikacji,
Velocity }_miﬂ w ktorych predkosé dzwieku jest inna.
113

Map Dist }—@L Mapowanie odbic¢: odlegtos¢ jaka ma byc¢

oo u zmapowana od czota przetwornika.
n M - Wykonanie
Map Used O O:Fl)sgvg?:ce' [0 -(Map Echo @ﬁ mapowania
odbi¢

on
Map Marg —@% Margines mapowania

TX Reset m% Przywrocenie ustawien fabrycznych
Ustawienie ‘App type’ bedzie wymagato
ponownego wyboru
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USTAWIENIA ZAAWANSOWANE

Parametry zaawansowane

Gain4 (Gn - Wzmocnienie sygnatu)

Parametr ten stuzy do zwiekszania lub zmniejszania poczgtkowej wartosci wzmocnienia Gain4 (czuto$¢ detekcji echa). Gain4
jest podstawowym parametrem kontroli wzmocnienia. Punkt poczatkowy wartosci % jest po Gain Step 3 / Distance Step 3.

Wynik zmian mozna zaobserwowac natychmiast naciskajgc CAL podczas regulacji wartosci % (urzgdzenie wyemituje jeden
impuls i wyswietli odlegtos¢ i wartos¢ echa). Dobra warto$¢ echa to okoto 0,8V. Sygnat powyzej 2V sugeruje, ze wartos¢ Gain4
jest zbyt duza.

Gain Step 3 / Distance Step 3 (G3 / D3 - Wzmocnienie sygnatu w poblizu urzgdzenia)
Parametry G3 i D3 sg zazwyczaj rozpatrywane i ustawiane tgcznie i powinny wymagac regulacji jedynie w przypadku

zawieszania przy poziomie maksymalnym lub elementach umiejscowionych w poblizu czota przetwornika (patrz Wykrywanie i
usuwanie usterek / Wyswietlanie nieprawidtowego poziomu (odlegtosci).

Wynik zmian mozna zaobserwowac¢ natychmiast naciskajgc CAL podczas regulacji wartosci % (urzadzenie wyemituje jeden
impuls i wyswietli odlegtos¢ i wartos¢ echa).

EchoSize (Wzmocnienie odbic¢)

Urzadzenie dostosowuje wzmocnienie w sposéb automatyczny, tak aby utrzymaé wartos¢ echa na tym poziomie. Podczas
pracy urzagdzenia jest ona wyswietlana jako diagnostyczne S:. Domysine ustawienia dla aplikacji materiatéw sypkich wynosi 0,6
V a dla aplikacji cieczy 0,8 V.

Threshold (Prég odciecia)

Parametr Threshold okresla minimalng warto$¢ echa, ktéra bedzie sledzona przez urzgdzenie. Kazde echo, ktére przekroczy te
wartos¢ (0,39 V) bedzie poddane automatycznemu wzmocnieniu i dostosowaniu do EchoSize.

Blanking (Martwa strefa)

Odlegtosé minimalnej Martwej Strefy pomiedzy czotem przetwornika a monitorowanym medium. Odlegto$¢ ta jest strefg, w
ktérej urzadzenie nie bedzie $ledzi¢ zadnych odbitych sygnatéw (ech).

Zawsze uzywaj zalecanych wartosci i zwieksz jg 0 50% w przypadku wystepowania piany, zapylenia pary lub kondensacji.
Zobacz réowniez dziat ,Martwa Strefa".
Empty Distance (Strefa Ignorowana)

Empty Distance jest podobne do Blanking. Urzadzenie nie bedzie $ledzito odbi¢ sygnatu poza tym zakresem. Zachowaj
ostroznos¢ przy ustalaniu tej wartosci, kazdy zbiornik ze stozkowym dnem moze wymagac¢ dodatkowej odlegtosci ze wzgledu
na impulsy odbijajgce sie od scian stozka przed powrotem do czujnika.

Digital Mapping (Mapowanie zbiornika)

Mapowanie cyfrowe to proces, w ktérym urzadzenie skanuje zbiornik pod kgtem wszystkich fatszywych odbié i implementuje
odpowiednio filtracje ech, aby je zignorowa¢. Mapowanie powinno byé wykonywane w ostatecznosci, gdyz jego efektem moze
by¢ nieprawidtowe Sledzenie poziomu, jesli nie zostanie zastosowane prawidtowo.

Map Distance (Zasieg mapowania)

Catkowita odlegtos¢ (mierzona od czota przetwornika), ktérg odwzoruje urzgdzenie w procesie mapowania.

Map Echo (Uruchomienie mapowania)

Rozpoczyna proces mapowania.

Map Used (Wybor zakresu mapowania)

Pozwala na wybranie i uzycie tylko czesci zakresu okreslonego parametrem Map Distance (mierzonej od czota przetwornika)
Map Margin (Wzmocnienie odbi¢ dla zakresu zmapowanego)

Ta wartos¢ to wielko$¢ wzmocnienia majgca zastosowanie do zmapowanych odbi¢ sygnatu. Wartos$¢ ta powinna by¢

regulowana matymi krokami. Jesli zostanie ustawiona zbyt wysoka warto$¢, mapowane echa bedg silne, co spowoduje, ze
urzadzenie bedzie miato problem z prawidtowym podgzaniem za poziomem procesu w obszarze zmapowanym.
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USTAWIENIA SYGNALOW WYJSCIOWYCH

Menu ustawien sygnatéw wyjsciowych

Output Adj |
Fill Damp l m g '(I)'ilérgéenie dla napetniania
Emps Eampl m E 'cl)"ilsrgsi)enie dla oprozniania
1]13]
4mA Adj l—@g— 4,00mA dla zdalnego wyswietlacza
4{4]
20mA Adj lﬂg— 20mA dla zdalnego wyswietlacza
4{4]
Analog l—mg— Odwrdécenie sygnatu wyjsciowego 4-20mA lub 20-4mA
#{4]
Simulate l—mg— Symulacja odlegtosci za pomocg wyjscia 4-20mA
(#{4]
Comms Typelmg— » Zobacz 'Ustawienia protokotéw komunikacyjnych’
e DEN
Rly Mode 1 ]ﬂg— EN M RiyL1 |{RIyL2 [T g 1z ggt N

} OFF

Kontynuacja ustawiania stykow Rly 2-5 tym samym menu co Rly Mode 1

\

Bk Light }—@g— Podswietlenie wyswietlacza LCD

(4{4] o
DispChar ﬂu— Liczba znakéw na wiersz - 8 lub 12
oo o _
n Gdy aktywne, urzgdzenie przejdzie sie w tryb bezpieczny,
Vin Chk O jesli napiecie wejsciowe spadnie ponizej wymaganego.

Gdy nieaktywne, jednostka wyswietli ,V fail”,
ale nie przejdzie w tryb bezpieczny.

*Nacisniij dwa razy RUN w dowolnym momencie,
aby powréci¢ do normalnej pracy
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USTAWIENIA SYGNALOW WYJSCIOWYCH

Parametry sygnatow wyjsciowych

Ustawienia sygnatoéw wyjsciowych dotyczg wyjscia analogowego, stykow przekaznikowych i protokotu komunikacji. Za ich
pomocg mozna takze zmienié ttumienie dla napetniania i oprézniania, aby zapewni¢ ptynny odczyt sygnatu analogowego.

Fill & Empty Damping (Ttumienie)

Parametr ten pozwala na zdefiniowanie szybkos$ci reakcji urzgdzenia na zmiany mierzonego poziomu. Niska warto$¢ ttumienia
skutkuje szybkg reakcjg na zmiany a wysoka warto$¢ powolng reakcjg zapewniajgc ptynny odczyt sygnatu analogowego w
przypadku szybkich zmian poziomu. Warto$¢ ttumienia mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 999. Przyktadowo, jesli ustawisz
warto$é na 10, wtedy wyswietlang wartoscig bedzie srednia kroczgca ostatnich 10 impulséw. Wyswietlana odlegtos¢ obejmuje
wyjscie 4-20 mA i domysing wartosc¢ trybu wyswietlania. Zasadniczo zaleca sie, aby warto$¢ ta nie byta nizsza niz 5-10 w
przypadku aplikacji o szybkim napetnianiu.

4mA Adj & 20mA Adj (Nastawa wartosci 4 i 20 mA)

Gdy wyswietlacz wskaze ,4mA Adj” lub ,20mA Adj”, na wyjsciu analogowym (4-20mA) zostanie wymuszona odpowiednio
wartos¢ 4 lub 20 mA. Rzeczywisty prad w petli moze zosta¢ zmierzony za pomocg zewnetrznego miernika i doktadnie
skalibrowany poprzez naciskanie strzatek W GORE lub W DOL, az miernik wskaze doktadnie 4.000mA lub 20.000mA.
Nacisniecie przycisku CAL spowoduje zapisanie kalibrowanej wartosci w pamieci.

Analog (Tryb wyjscia analogowego)

4-20 / 20-4 mA Analogowe wyjscie pradowe urzgdzenia mozna ustawi¢ tak, aby dziatato w trybie normalnym (4-20mA) lub
odwrotnym (20-4mA). Domysinym trybem jest 4-20 mA, przy ktérym najwigksza odlegtosé od przetwornika (niski poziom) jest
wskazywana jako 4 mA a prad rosnie wraz z napetnianiem do punktu maksymalnego poziomu (najmniejsza dopuszczalna
odlegtos¢ do przetwornika) tozsamego wartosci wyjscia 20 mA.

Simulate (Symulacja wyjscia analogowego)

(Y /' N): Wybierz Y, aby uruchomié tryb symulacji pomiaru. W trybie symulaciji klawisze strzatek W GORE i W DOt zmieniajg
odlegtos¢ na wyswietlaczu. Wyj$cie pradowe i dziatanie ustawionych progéw sygnalizacji bedzie zachowywac sig doktadnie tak,
jakby zmierzona odlegtos¢ (w trybie SPACE bez ttumienia) byta taka, jak pokazana na wyswietlaczu.

Ten tryb moze by¢ uzywany do testowania poprawnego dziatania wyj$¢ lub urzadzen podtgczonych zewnetrznie.
Relays (Sygnalizacja progowa)

Pozwala na ustawienie dziatania stykéw przekaznikowych (sygnalizacji progowej). Przekazniki sg programowane na zadziatanie
przy okre$lonym poziomie mierzonego medium a konkretnie na odlegtos¢ od czotfa przetwornika do pozycji, w ktérej wymagane
jest przetgczenie. Styki przekaznikowe dziatajg w nastepujacy sposoéb:

OFF - Przekaznik zawsze wylgczony

Przekazniki mozna zaprogramowa¢ do wigczania (EN) lub wylgczania (DEN) w zaleznos$ci od poziomu produktu w
monitorowanym naczyniu.

Przy wyborze FS (Fail-Safe), przekaznik bedzie dziatat w przypadku awarii jako styk bezpieczny. Styk bedzie aktywny przez caty
czas podtrzymywania zasilania i roztgczony jesli urzgdzenie przejdzie w stan awaryjny lub jesli co$ zaktéci zdolnos¢ urzadzenia
do podtrzymania zasilania przekaznika.

Zobacz takze ,Logika stanu stykow” na nastepnej stronie, aby uzyskac¢ dodatkowe informacje na temat przetgczania
przekaznika na nastepnej stronie.

Bk light (Podswietlenie)

Wiacza i wytgcza podswietlenie wyswietlacza.

DispChar (Liczba znakow w wierszu)

Ustawia maksymalng liczbe znakéw w wierszu na 8 lub 12. Niektére starsze modele mogg wymagac ustawienia na 8.

V in Chk (Kontrola napiecia zasilania)

Przetworniki Sultan automatycznie wykrywajg spadek napiecia ponizej 9,5 V dla wersji 234 i 7 V dla wersji dwuprzewodowych.

Gdy ustawienie jest aktywne, urzadzenie w takim wypadku przejdzie w tryb Fail-Safe i ostatecznie wyswietli btad zasilania. Gdy
nie jest aktywne, urzadzenie stale wyswietla komunikat ,Input voltage too low" (Zbyt niskie napiecie zasilania).
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Logika stanow stykow

USTAWIENIA SYGNALOW WYJSCIOWYCH

Creonon | o

RiyL11-5

Nastawa sygnalizacji

Ustawiane .

Ustawienia nastawy w menu Output Adjustment
Dwa styki - RlyL1 i RlyL2

[—Stan styku

t—Oznaczenia na zaciskach

I~ Stan diody LED

progowej Na wyswietlaczu pojawia sie RlyL1 x, gdzie ,x" okresla
(L1 musi by¢ < L2) sposob dziatania styku (1 do 5)
Nast lizacji
Rly21 1-5 a ag:,;ga’;? zacl Ustawiane * L1iL2 s3 odlegtosciami od czota przetwornika
(L2 musi byé > L1)
Tryb dziatania stykow
Energise De-energise |FailSafe FailSafe OFF
EN DEN FS Giate systemu | FS Zasiania, pomiaru
(Aktywny) (Nieaktywny) | (Bezpieczny) |(Bezpieczny) | (WYL.)
- L8
c ]
E [U MPowyiej L1 lub miedzy L1 a m g} g ((l g ((l m g} m !}
n L2 (powyzej L1)
—/\/ NC COM NO NC COM NO NC COM NO NC COM NO NC COM NO —
B — o T o o o

Poziom MAXlub  spadek poziomu

Stan 2

i

[U MPoniiej L2 lub miedzy L1a

L2 (ponizej L2)

L2
—_— —

*

_

Poziom MIN lub wzrost poziomu

gl

NC COM NO

o

by

NC COM NO

@)

gl

NC COM NO

o

Iyl

NC COM NO

©)

by

NC COM NO

©)

BtAD ZASILANIA

Iyl

NC COM NO

©)

by

NC COM NO

©)

byl

NC COM NO

©)

Iyl

NC COM NO

©)

Iyl

NC COM NO

O

Sultan-IM-01-PL (1.15)
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USTAWIENIA PROTOKOLOW KOMUNIKACYJNYCH

Menu ustawien protokotéw komunikacyjnych

Wszystkie urzadzenia HAWK standardowo zapewniajg komunikacje Modbus. Jesli dane urzadzenie zapewnia takze dodatkowy
sposob komunikaciji, to informacja o tym jest umieszczona na etykiecie opisujgcej podigczenie elektryczne oraz w oznaczeniu
kodowym urzgdzenia.

Urzadzenia wyposazone w komunikacje Foundation Fieldbus i Profibus PA posiadajg osobne instrukcje obstugi dostepne do

pobrania na stronie producenta.
—{ Device D }@mQ

FF / PA ﬂg——{ Baud Rate 11 5}

Fieldbus
Profibus PA —{ FBusAdd 1@ §

—| Device ID }—@ E

DeviceNet —@E—ﬁ Baud Rate }-@g

—{ FBusAdd @8

—| Device ID }—@E

Baud Rate }-@E

Profibus —ME—
Profibus DP

1

il

F BusAdd [ Q)

Device (D Hm B

HART

Baud Rate }-@E

Device D [

Modbus

=

Baud Rate }-@E
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USTAWIENIA PROTOKOLOW KOMUNIKACYJNYCH

Modbus

PODSTAWOWE REJESTRY DIAGNOSTYCZNE | USTAWIEN DLA URZADZEN SULTAN WER. 3.85 |
POZNIEJSZYCH

Protokét: Modbus RTU (2 przewodowy) 40052 - Relay 2 Mode setting (Tryb przekaznika 2 - patrz

Predkos¢ transmisji: 19200 Baud ustawienia przekaznika 1)

Bity danych: 8 40053_ - Relay 3 Mf)c!e setting (Tryb przekaznika 3 - patrz
ustawienia przekaznika 1)

Parzystosc: brak 40054 - Relay 4 Mode setting (Tryb przekaznika 4 - patrz

Bity stopu: 1 ustawienia przekaznika 1)

Urzadzenia HAWK serii Sultan pracujg w sieci Modbus jako 40055 - Relay 5 Mode setting (Tryb przekaznika 5 - patrz
LSlave". ustawienia przekaznika 1)

Urzadzenia sg dostarczane z ustawionym domysinym 40035 - Relay 1 ustawienie progowe L1 w mm

adresem Modbus 1. Adres Modbus kazdego urzgdzenia

moze by¢ indywidualnie zmieniony w przypadku pracy w sieci
multidrop. Kazdy adres moze by¢ uzyty tylko jeden raz w 40037 - Relay 2 ustawienie progowe L1 w mm
danej sieci (mozliwe adresy to 1-255).

40036 - Relay 1 ustawienie progowe L2 w mm

40038 - Relay 2 ustawienie progowe L2 w mm
BIc_:k Diagnostyczny (Tylko do odczytu): Moze by¢ odczy’tar:y 40039 - Relay 3 ustawienie progowe L1 w mm
pojedynczo lub dowolny blok w granicach zakresu adreséw

40123 - LOW LEVEL ustawienie poziomu minimum w mm 40040 - Relay 3 ustawienie progowe L2 w mm

40124 - HIGH LEVEL ustawienie poziomu maksimumw mm 0041 - Relay 4 ustawienie progowe L1 w mm
40125 - DISPLAYED DISTANCE odleglos¢ w mm

40127 - NEW DISTANCE (E-DISTANCE) nowa wartos¢
odlegtosci w mm 40044 - Relay 5 ustawienie progowe L2 w mm

40128 - CONFIRM DISTANCE (C-DISTANCE) potwierdz
wartos¢ odlegtosci w mm

40129 - ECHO SIZE rozmiar echo w woltach/102

40042 - Relay 4 ustawienie progowe L2 w mm

40043 - Relay 5 ustawienie progowe L1 w mm

40130 - GAIN wzmocnienie w punkcie detekcji echa w %/7,5
40131 - NOT USED (Gain Limit) nie uzywane

40132 - RECOVER GAIN korekta amplitudy %/7,5

40133 - NOISE szum w %/7,5

40134 - TEMPERATURE temperatura w K/10
((Stopnie °C - 273.2)/10)

40136 - CONFIRM COUNTER biezagca wartos¢ licznika
40137 - HOLD COUNTER zatrzymaj licznik

40139 - WINDOW FORWARD POSITION poczatek okna w
mm

40140 - WINDOW BACK POSITION koniec okna w mm

Ustawienia zakresu (Odczyt/Zapis) MUSZA BYC
Odczytywane/Zapisywane POJEDYNCZO-NIE BLOKAMI

40012 - LOW LEVEL ustawienie poziomu minimum w mm
40013 - HIGH LEVEL ustawienie poziomu maksimum w mm
Ustawienia Funkcji Przekaznikowych (Odczyt/Zapis)

MUSZA BYC Odczytywane/Zapisywane POJEDYNCZO-NIE
BLOKAMI

40051 - Relay 1 Mode setting (Tryb przekaznika 1)
0-OFF - Wytgczony
1-FS (Failsafe) - tryb bezpieczny

2-EN (Energise on Level) - aktywny przy ustawionym
poziomie

3-DEN (De-Energise on Level) - nieaktywny przy
ustawionym poziomie
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USTAWIENIA PROTOKOLOW KOMUNIKACYJNYCH

Rozszerzone Parametry (Odczyt/Zapis) *MUSZA BYC

Odczytywane/Zapisywane POJEDYNCZO-NIE BLOKAMI*:

40059 - DISPLAY UNITS - Jednostki odczytu
e 3-Millimetres - milimetry
*  4-Centimetres - centymetry
e 5-Metres - metry
*  6-Feet - stopy
*  7-Inches - cale
40014 - FAILSAFE MODE - Sygnat w trybie bezpiecznym

+ 0-35mA
+ 1-38mA
« 2-202mA

*  3- Last Known (ostatnia znana wartosc¢)
e 4-40mA
« 5-20,0mA

40015 - FAILSAFE TIME - Czas trybu bezpiecznego w
sekundach

40016 - APPLICATION TYPE - Typ aplikaciji
0 - Liquid - ciecz
1 - Solid - materiat sypki
2 - Slurry - szlam
3 - Position - pozycja
40017 - FILL RATE - Predko$¢ napetniania m/godz. /10

HART

40018 - EMPTY RATE - Predko$¢ oprozniania m/godz. /10
40019 - DISPLAY MODE - Tryb pomiaru

* 1-Volume (objetos¢)

* 2 - Flow (przeptyw)

* 3 - Material % (poziom medium w %)

* 4 - Material (poziom medium)

* 5-Space (odlegtos¢ do powierzchni medium)

* 6 - Differential Output (pomiar réznicowy)

* 7 - Average Material (usrednianie pomiaru)
40032 - OFFSET (mm)
40020 - LOCK CODE - Hasto zabezpieczajgce
40021 - FILL DAMPING - Ttumienie napetniania
40022 - EMPTY DAMPING -Ttumienie oprézniania
40063 - ANALOG - Sygnat analogowy

* 0-4-20 mA (4 mA min, 20mA maks. - standard)

* 1-20-4 mA (20mA min., 4mA maks. - odwrécony)
40447 - GAIN - Parametr wzmocnienia w %/7,5
40448 - GAIN STEP - Krok postapienia wzmocnienia w %/7,5
40449 - DISTANCE STEP - Krok postgpienia odlegtosci (mm)
40450 - THRESHOLD - Prog odciecia w woltach/100
40451 - BLANKING - Martwa Strefa (mm)
40452 - EMPTY DISTANCE - Strefa Ignorowana (mm)

Tylko podstawowe funkcje / komendy.
Pomiar zmiennej PV

Jednostki pomiarowe

Warto$¢ analogowego sygnatu wyjsciowego
Zakres procentowy

Wartos¢ URV

Warto$¢ LRV

Ttumienie

PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Na stronie producenta www.hawkmeasure.com dostepne sg odrebne instrukcje obstugi przeznaczone do urzadzeh
wyposazonych w komunikacje Foundation Fieldbus oraz Profibus PA.
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USTAWIENIA PROTOKOLOW KOMUNIKACYJNYCH

DeviceNet - ustawienia, parametry, poditaczenie

Ustawienie predkosci transmisji i adresu DeviceNet

Domyslnym ustawieniem predkosci transmisji i adresem dla urzadzen Sultan sg odpowiednio 125 kbps i 63. Aby zmodyfikowaé
te wartosci wykonaj czynnosci opisane ponizej.

1. Przejdz do pozycji menu ,,Output Ad"

Za pomoca przyciskéw Up i Down przejdz do parametru CommType.

Upewnij sie, ze ustawiony jest parametr ,DeviceNet" jako rodzaj komunikacji.

Woeisnij przycisk CAL dwa razy.

Wyswietlone zostanie DevicelD - dotyczy ono sieci Modbus, nie zmieniaj tego ustawienia.
Za pomocg klawisza Down przejdz do parametru BaudRate.

Domyslng wartoscig jest 125 kbps. Nacisnij klawisz CAL i naciskajac klawisze UP i Down ustaw pozgdang wartos$¢.

© N o o~ w Db

Nacisnij klawisz CAL, gdy zakonczysz ustawianie.

9. Zapomoca klawisza Down przejdz do parametru FBusAdds. Domysinym adresem FieldBus jest 63.
10. Nacisnij klawisz CAL i za pomoca klawiszy Up i Down ustaw pozgdang wartosc.

11. Nacisnij klawisz CAL, gdy zakonczysz ustawianie.

12. Nacisnij klawisz RUN, aby zapisa¢ ustawienia i jeszcze kilkukrotnie, aby przywrécic¢ tryb pracy.
Dane wyjsciowe

Profibus / DeviceNet przesyta teraz 18 bajtow / 9 stdw, ich opis jest nastepujacy (dla oprogramowania w wersji 5.54 i nowszych).

13. Wyswietlana odlegtos¢
(Odlegtosc jest zmienng podstawowg PV)

14. Procent zakresu

15. Wysoki poziom (gérny punkt zakresu)
16. Niski poziom (dolny punkt zakresu)
17. Flagi stanu

Bit0 = Odebranie echa w zakresie.
Bit1 = Potwierdzenie echa.
Bit3 = Wyszukiwanie echa.
BitF = Jednostka nie wykryta echa.

18. Wyswietla Distance2 (druga zmienna) *
19. Percentage?2 (procent drugiego zakresu) *

* Stuzy do wyjscia réznicowego w Sultanie

Wersja integralna Wersja oddalona
DEVNET COMMS RL1 5.V+
B shid| A B shid| NC COM NO oy
@\@\@ @\@\@ EE 2 oans
AC-IN DEVNET [TEST| DC-IN
u N D [shid GND 24v+ - o+
6[6]6|6]6]06|6]6
Bit F Bit E Bit 3 Bit 1 Bit 0
Failed | ~~~~~ Search 0 Echo Cfm: 1=, True, 0 =False | EchoR: 1=, True, 0 = False
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USTAWIENIA PROTOKOLOW KOMUNIKACYJNYCH

PROFIBUS - ustawienia, parametry, podigczenie

Ustawienie adresu Profibus DP

Dla komunikacji Profibus CommType domysinym ustawieniem adresu FBusAdds jest 126. Aby zmodyfikowac¢ te wartosé
wykonaj czynnosci opisane ponizej.

1. Przejdz do pozycji menu ,,Output Ad"

Za pomoca przyciskéw Up i Down przejdz do parametru CommType.
Upewnij sie, ze ustawiony jest parametr ,Profibus" jako rodzaj komunikacji.
Woeisnij przycisk CAL dwa razy.

Wyswietlone zostanie DevicelD - dotyczy ono sieci Modbus, nie zmieniaj tego ustawienia.

o a0 M oD

Za pomoca klawisza Down przejdz do parametru BaudRate, aby wyswietli¢ jego wartos¢. Wartos¢ jest ustawiana
automatycznie i nie moze by¢ zmieniona.

7. Zapomocg klawisza Down przejdZ do parametru FBusAdds. Domysinym adresem jest 126.
8. Nacisnij klawisz CAL i za pomoca klawiszy Up i Down ustaw pozgdang wartos¢.
9. Naciénij klawisz CAL, gdy zakonhczysz ustawianie.

10. Nacisnij klawisz RUN, aby zapisa¢ ustawienia i jeszcze kilkukrotnie, aby przywrécié tryb pracy.

Dane wyjsciowe

DeviceNet przesyta teraz 18 bajtéw / 9 stéw, ich opis jest nastepujacy (dla oprogramowania w wersji 5.54 i nowszych).

11. Wyswietlana odlegto$¢
(Odlegtos¢ jest zmienng podstawowg PV)

12. Procent (procent zakresu)

13. Wysoki poziom (gérny punkt zakresu)
14. Niski poziom (dolny punkt zakresu)
15. Flagi stanu

Bit0 = Odebranie echa w zakresie.
Bit1 = Potwierdzenie echa.
Bit3 = Wyszukiwanie echa.
BitF = Jednostka nie wykryta echa.

16. Wyswietla Distance2 (druga zmienna) *
17. Percentage2 (procent drugiego zakresu) *

* Stuzy do wyjscia réznicowego w Suitanie

Podtgczenie

5. V+
4.CAN_H
3. SHEILD
2.CAN_L
1. V-

BitF BitE Bit3 Bit1 Bit0

Failed | ~~~~~ Search 0 Echo Cfm: 1=, True,0=False | EchoR: 1=, True, 0 = False
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USTAWIENIA PROTOKOLOW KOMUNIKACYJNYCH

GosHAWK Il - komunikacja z komputerem PC

HAWK zapewnia autorskie, bezptatne oprogramowanie GosHawkll. Oprogramowanie to obstuguje wszystkie obecne produkty
i jest uzywane przez inzynierdw i autoryzowanych przedstawicieli HAWK podczas uruchamiania, testowania i monitorowania
wydajnosci urzadzenia.

Oprogramowanie pozwala na tatwy dostep do menu konfiguracji urzgdzenia za pomocg komputera zamiast klawiszy i pozwala
na graficzne przedstawienie tego, co ,widzi" urzgdzenie (wszystkie echa filtrowane przez urzgdzenie), transmituje i wyswietla na
wyswietlaczu urzadzenia.

GosHawkll jest najlepszym i najprostszym sposobem na konfiguracje, rozwigzywanie probleméw i monitorowanie urzgdzen
HAWK.

Aby potaczy¢ sie z urzadzeniem za pomocg oprogramowania potrzebny jest modem HawkLink lub ztgcze USB HawkLink.

W przypadku sieci multidrop GosHawkll uzywa identyfikatora Modbus do identyfikacji kazdej jednostki.

IF acHmadedl - ID: 009 - CSO Mo: - Acouctic Wave - Hre*Min Left 0:27
iy ’ 8 GosHawk
Ham;:.p Device ID | Setup Met¥iew Report | :
164 52KE 2470172011 Z29PM

=. Diagnostics - -ID: 1 - Tx:10KHz - 24/01/11 15:29:47 =E3
Level 1: §.745mA 29.66% 2.491m Dist{mj: 9.040

C-Dist{m): IW
E-Digt{m): l'm
Size: IW
Gain(%): IW
Recow(%): IT
Hoise(%): IW

Temp: 37.9
Confirm: 20

Hold: T

WinFw(mi: 7 997

WinBkim):| g 997

Show Data

20 Echos [
MapData[™

Scale:| 20m -

hreshold(V) : vl] 0.50 lecover Max : v| 200 | Slope Dist : vl_ 0.800 Log | Tank Mode II
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ZMIANA WERSJI 234 NA DWUPRZEWODOWA

Modele Sultan234 moga zosta¢ zmienione w wersje
2-przewodowg poprzez odwrocenie karty SMART w
module analogowym. Modut ten jest umiejscowiony za
wyswietlaczem.

W Orientacja karty SMART

2 WIRE LOOP 3, 4 WIRE
| |
v v

Konfiguracja dla Konfiguracja
zasilania z petli 3-, 4-przewodowa
2-przewodowej

Wykre¢ wkrety

Zapoznaj sie z instrukcja okablowania

Zte podtaczenie powoduje USZKODZENIE

Karte zabezpiecza mata, brgzowa, plastikowa blokada.
Delikatnie unie$ jej obie koncowki, az do zwolnienia
blokady (klik). Unies$ ostroznie kartg i odwrd¢ jg do
wymaganego trybu. Wi6z karte z powrotem i zatrzasnij
blokade.

Zmiana pozycji karty jest operacjg wymagajgca
delikatnosci, zaleca sie wykonanie tej czynnosci w
warsztacie lub laboratorium, a nie w miejscu instalacji
przetwornika.

iﬁ. Wykrec¢ wkrety
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WYKRYWANIE | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Wyswietlanie nieprawidiowego poziomu (odlegtosci)

Urzadzenie wyswietla lub przesyta odlegtoscé, ktéra jest wieksza niz rzeczywisty poziom / jednostka

blokuje sie przy maksymalnym (wysokim) poziomie.

Sprawdzenie
. otoczenia

Poziom
MAX

1. Sprawdz warunki montazu w zbiorniku. Czy sg jakie$

przeszkody przed lub w poblizu i obok czota przetwornika?

Jesli tak, rozwaz przeniesienie urzgdzenia w inne miejsce. Biezacy

poziom
— |

Sprawdz odlegtosc¢ falszywego echa. Jesli znajduje sie
powyzej poziomu maksymalnego (high level) mozesz zmieni¢
wartos¢ czutosci (Sensitivity) na echo. W ustawieniach

Zwigksz

Distance Step poza
nieprawidfowy poziom.
Zmniejsz Gain Step%

zaawansowanych (Advanced) zmien ,Dist Step3” na
odlegtos¢ wiekszg niz echo i zmniejsz ,Gain Step3”, aby
zmniejszy¢ czutos¢ dla odlegtosci ,Dist Step”.

Sprawdzenie
otoczenia

Poziom
MAX

Jesli echo jest ponizej poziomu maksymalnego takze mozesz
zmieni¢ parametry Distance i Gain Step3, aby rozwigza¢
problem. Rozwaz obnizenie wartosci ,High Level” ponizej
,Dist Step3”. Jesli nie mozesz tego zrobi¢, zmniejszaj
stopniowo warto$¢ ,Gain4” (rowniez w ustawieniach
+LAdvanced”), az do rozwigzania problemu.

Biezacy
poziom

Zmniejszenie wartosci procentowej Gain4 wptynie na ogolng
czuto$¢ urzadzenia zmniejszajgc mozliwosci urzadzenia. Jesli
potrzebne jest obnizenie tej wartosci o 5-10%, aby unikng¢
blokowania sie urzadzenia na przeszkodzie, nalezy rozwazy¢
zmiang miejsca montazu (krok 1 - dostosowanie miejsca
montazu).

Zwieksz zakres
Martwej Strefy

otoczenia
S = - -

Sprawdzenie

Poziom

MIN

Mozesz rozszerzy¢ zakres Martwej Strefy (blanking
w TX Setup), aby ,wyczysci¢” echo. Nic w zakresie Martwej
Strefy NIE bedzie sledzone przez urzgdzenie w zadnych
okolicznosciach. Przy ustalaniu Martwej Strefy rozwaz

to bioragc pod uwage przepetnienie. Nigdy nie ustawiaj

odlegtosci Martwej Strefy wiekszej niz poziom maksymainy.

Biezacy
poziom

Sultan-IM-01-PL (1.15)
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WYKRYWANIE | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy nie odpowiada wartosci poziomu podczas napetniania lub oprézniania zbiornika

Upewnij sie, ze zakres zaprogramowany w sterowniku PLC odpowiada zakresowi zaprogramowanemu w urzgdzeniu (poziom
maksymalny High i minimalny Low).

Upewnij sie, ze ustawiona predkos¢ oprézniania i napetniania odpowiada aplikac;ji.

Jesli urzadzenie ,zawiesito sie" pokazujgc poziom wyzszy niz w rzeczywistosci zobacz ,Wyswietlanie nieprawidtowego poziomu
(odlegtosci)”.

Upewnij sie, ze rezystancja obcigzenia miesci sie w zakresie podanym przez HAWK dla przewodéw analogowych.

W PRZYPADKU PROBLEMOW ZWIAZANYCH Z WYJSCIEM ANALOGOWYM WAZNE JEST ODEACZENIE
PRZETWORNIKA SULTAN | BEZPOSREDNIE ZMIERZENIE OBWODU OD ZACISKOW ANALOGOWYCH
MULTIMETREM.

Wymiana przetwornika lub obwodéw elektroniki

W przypadku wymiany elektroniki lub przetwornika nalezy ponownie wprowadzi¢ ustawienia aplikacji do urzgdzenia.
Rozwaz zakup zapasowych modutéw elektroniki i przetwornikdw, aby unikng¢ potencjalnych przestojow.
Nieregularny lub niespojny sygnat wyjsciowy

Zwieksz wartosc¢ ttumienia, aby ustabilizowaé czas reakcji urzgdzenia. Ustawienia znajdujg sie w menu ,Output Adjustment”
jako ,FillDamp” i ,EmtyDamp”.

Jesli mierzone medium formuje kat usypu w spoczynku, sprébuj zmienic¢ kgt montazu przetwornika, aby uzyskac¢ lepsze odbicia.

—

Specyfikacja i kontrola napiecia zasilania

Sultan 234

Podane zakresy (zalezne od zasilania): 90-260 VAC, 12-30 VDC, 36-60 VDC. W przypadku podejrzenia probleméw z
zasilaniem upewnij sig, ze zasilanie jest odpowiednie.

W przypadku zasilania prgdem przemiennym, mozesz sprawdzi¢ zasilacz pod katem usterek, sprawdzajgc multimetrem zaciski
pradu statego DC. Na zaciskach tych powinna wystepowa¢ stabilna wartos¢ 15-16 VDC. Nizsza lub zmienna warto$¢ moze
Swiadczy¢ o problemie z wewnetrznym zasilaczem.

Na wydajnos$¢ urzgdzenia wptynie napiecie ponizej 9 VDC. Jesli opcja ,V in chk” jest wigczona, urzadzenie uruchomi procedure
bezpieczenstwa. Jesli ,V in chk” jest wylgczone, urzgdzenie wyswietli blgd zasilania V na wyswietlaczu LCD.

Suttan 2

Okreslony zakres wartosci zasilania: 12-30 VDC.
Na wydajnos¢ urzgdzenia wptynie napiecie ponizej 7 VDC. Jesli opcja ,V in chk” jest wigczona, urzadzenie uruchomi procedure
bezpieczenstwa. Jesli ,V in chk” jest wytgczone, urzgdzenie wyswietli blad zasilania V na wyswietlaczu LCD.

Przetworniki

Napiecie przewodu zasilania przetwornika (czerwony) powinno wynosi¢ 8-10 VDC. Jesli ta wartos¢ jest za wysoka lub za niska,
sprawdz zasilanie przetwornika Sultan jak wyzej.

Sprawdz rezystancje miedzy przewodami przetwornika (wartosci przyblizone):
Czarno-niebieski = 15,6 kQ

Czarno-biaty = 15,6 kQ

Rezystancje miedzy zaciskami przetwornika (wartosci przyblizone):
Czarno-niebieski = 16,2 kQ

Czarno-biaty = 16,2 kQ
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WYKRYWANIE | ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Kody biedéw 01 - 04

Podtgczenie

Sprawdz czy przewody w zaciskach nie sg luzne lub Zle podtgczone uwzgledniajac takze potgczenia w skrzynkach
taczeniowych i przedtuzki przewodow. Sprawdz przewody pod kgtem jakichkolwiek oznak uszkodzenia. Upewnij sie, ze
wszystkie przewody spetniajg specyfikacje okreslone przez producenta.

Jesli uzywasz skrzynki tgczeniowej, sprawdz napiecie 8-9 VDC od czerwonych / czarnych zaciskow obudowy elektroniki do
przetwornika, aby upewnic sie, ze przewody sg wtasciwe. Uzywajgc skrzynki tgczeniowej, postepuj zgodnie ze specyfikacjg
Hawk dotyczgcg przedtuzania kabla.

Czy po wigczeniu zasilania przetwornik emituje jeden impuls? Jesli tak, oznacza to, ze przetwornik zostat prawidtowo zasilony
(zaciski czerwony / czarny). Sprawdz przewody komunikacyjne (niebieski / biaty). Jesli przetwornik nie emituje impulsu po
podtgczeniu zasilania przetwornik najprawdopodobniej ulegt usterce lub uszkodzeniu.

Czy numer identyfikacyjny przetwornika zostat zmodyfikowany po podtgczeniu do innego przetwornika? Ponownie podtacz
urzgdzenie do poprzedniego przetwornika i zmien ID za pomoca Quickstart / SenAdd CAL TxAdds.

Btad 01

Elektronika nie moze skomunikowa¢ sie z przetwornikiem.
Btad ten moze takze by¢ spowodowany problemami z zasilaniem. Zobacz ,Specyfikacja i kontrola napiecia zasilania”.

Ogolnie kod bledu 01 wskazuje na brak komunikacji.

Btad 02:

Uszkodzenie danych komunikacyjnych miedzy przetwornikiem a elektronika.

Moze to by¢ spowodowane zakidceniami w liniach danych lub jednej z linii danych (przewdd biaty lub niebieski) bedgca
w obwodzie otwartym.

Upewnij sie, ze okablowanie jest prawidlowe, szczegdlnie zwrd¢ uwage na ekranowanie (uziemienie).

Upewnij sie, ze uzywasz wysokiej jakosci ekranowanego kabla.

Uzywajac skrzynki tgczeniowej, postepuj zgodnie ze specyfikacjg Hawk dotyczaca przediuzania kabla.

Dla modeli integralnych btad 02 stanowi problem wewnetrzny, skontaktuj sie z przedstawicielem Hawk.

Ogélnie kod btedu 02 wskazuje na to, ze komunikacja jest zapewniona, ale jej jakos¢ nie jest wystarczajaca, aby
odczyty byly wiarygodne.

Btad 03

Wybrano okreslony tryb komunikacji (np. Profibus, FF), ale modut komunikaciji nie jest podigczony lub nie odpowiada. Sprawdz
numer czesci urzadzenia, aby upewni¢ sie, ze ma poprawng komunikacje. Jesli nie masz dodatkowych opcji potgczenia
komunikacyjnego (opcja X), wybierz Modbus.

Btad 04

Elektronika zostata zaprogramowana niepoprawnym oprogramowaniem. Skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem.

Wsparcie techniczne

Aby poprawi¢ szybko$¢ wsparcia, kontaktujac sie z producentem w sprawie pomocy technicznej napisz informacje, ktore
uzyskasz w menu ,Diagnostics” urzadzenia. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zobacz rozdziat ,Diagnostyka i przeglad
oprogramowania”.

Do wiadomosci dotacz rysunek zbiornika z oznaczonym miejscem montazu przetwornika i zdjecia instalacji i tego, co znajduje
sie pod przetwornikiem.
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KOD URZADZENIA

Wersja oddalona - elektronika

Model
AWR2 2-przewodowy, bez przekaznikow, tylko 12-30 VDC, Modbus
AWR234 2, 3, 4-przewodowy, 5 przekaznikow, tylko 12-30 VDC, Modbus
Obudowa
S  Poliweglan
Zasilanie
B 12-30 VDC
C'" 36-60VDC

U' 12-30 VDC i 90-260 VAC

Dodatkowe standardy komunikacji (GosHawk w standardzie)
S'  brak (5 przekaznikéw, Modbus)
X 4-20 mA analogowy
H?  4-20 mA analogowy + HART, 2-przewodowy
I 4-20 mA analogowy + HART, izolowany, 4-przewodowy
A Profibus PA
P!  Profibus DP
F Foundation Fieldbus
D'  DeviceNet
E'  4-20 mA + Modbus przez Ethernet TCP/IP
Opcja wycofana
X opcja wycofana
Zatwierdzenie
X nie wymagane
i0% IECEx Strefa 0 Exia IAT4 IP67 T_ -20°C do 70°C
AQ® ATEX 1l 1GD IP67 EEx ia IAT4
i203 IECEXx Strefa 20 DIP A20 TA85C IP68 T__ -20°C do 70°C
A203 ATEX 111D T85°C IP67 T_ -20°C do 75°C
A22 ATEX 11 3GD T85°C IP67 T_, -40°C do 70°C
GP4 CSA Equip Class 2; Poll. deg 2; T, -20°C do 75°C (zwykte umiejsc.)
RN34 CSA Class I; Div 1/2; Group D; Zone 0; AEx / Ex ia llA; T4

Pozycjonowanie Slave / Crane Master

X nie dotyczy
PS! Slave
CcM' Crane master
'Tylko model AWR234
2Tylko model AWR2
AWR 234 S U X X X X 3Tylko model AWR2. Komunikacja tylko W, X i H

4 Zasilanie tylko B
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KOD URZADZENIA

Wersja oddalona - przetwornik 3 i 3,5”

Model
AWRT przetwornik akustyczny oddalony
Czestotliwos¢ pracy
30 30 kHz, aplikacje do 15 m, 3” (wymagany stozek anteny')
20 20 kHz, aplikacje do 20 m, 3" (wymagany stozek anteny’)
15 15 kHz, aplikacje do 30 m, 3” (wymagany stozek anteny)
10 10 kHz, aplikacje do 40 m, 3,5” (wymagany stozek anteny')
09 9 kHz, pozycjonowanie / aplikacje Slave do 180 m (wymagany stozek anteny)
05 5 kHz, aplikacje do 60 m, tylko 3,5” (wymagany stozek anteny')
04 4 kHz, pozycjonowanie / aplikacje Slave do 180 m (wymagany stozek anteny")
Temperatura procesowa - materiat czota przetwornika
S poliolefiny (np. PP, PE) 80°C
T teflon 80°C
Y tytan 80°C
Obudowa przetwornika
4 polipropylen
Standard gwintu montazowego w tylnej pokrywie
X nie dotyczy (standardowy montaz kotnierzowy)
TB G (BSP)
Gwint montazowy w tylnej pokrywie
X brak (standardowy montaz kotnierzowy)

30 G3
50 G35
Zatwierdzenie
X nie wymagane
i0 IECEXx Strefa 0 Exia llIAT4 IP67 T, -20°C do 70°C
A0 ATEX 11 1GD IP67 EEx ia IIA T4
i1 IECEx Strefa 1 Ex mb Il, IP68 T5(T, , -20°C do 65°C) T6(T,, -20°C do 50°C)

A1 ATEX 11 2GD EEx m Il IP68 T5(T_, -20°C do 65°C) T6(T_
i20 IECEx Strefa 20 DIP A20 TA85C IP68 T, , -20°C do 75°C
A20  ATEX 111D T85°CIP67 T, -20°C do 75°C

A22  ATEX 113D T85°CIP67 T -40°C do 70°C

GP CSA Equip Class 2; Poll. deg 2; T, , -20°C do 75°C (zwykte umiejsc.)

RN CSA Class [; Div 1/2; Group D; Zone 0; AEx / Ex ia llIA; T4

KN CSA Class II; Div 1; Group F&G; Class lll; T6 T85dla T, -20°C do 75°C

CSA Class ll; Div 1; Group E, F&G; Ex mb 1l, T5(T100) dla

-20°C do 50°C)

N T, -20°C do 65°C; T6(T85) dla T__ -20°C do 50°C
Przylacze elektryczne
C IP68 - uszczelniony kabel
Dlugosé¢ kabla
6 6m
15 15m
30 30m
50 50m
Akcesoria montazowe
X brak
CS zawiesie kablowe
Opcje oprogramowania
X brak
FP  szybka pulsacja
PS  pozycjonowanie Slave (wymagana elektronika z opcjg PS)
AWRT 10 T 4 X X X c 6 X X
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KOD URZADZENIA

Wersja oddalona - przetwornik 2”

Model
AWRT

AWRT

42

przetwornik akustyczny oddalony 5Zobacz tabele Kombinacje - Przetwornik / Stozek / Kotnierz
Czestotliwos$¢ pracy
50 50 kHz, aplikacje do 5 m (wymagany stozek anteny")
40 40 kHz, aplikacje do 7 m (wymagany stozek anteny")
30 30 kHz, aplikacje do 11 m (wymagany stozek anteny’)

Temperatura procesowa - materiat czota przetwornika

T Tefzel (ETFE) 80°C

Obudowa przetwornika

6  Tefzel
Standard gwintu
TB G (BSP)
TN NPT
Rozmiar gwintu
20 2cale
Zatwierdzenie
X nie wymagane
i0 IECEx Strefa 0 Ex ia [IA T4 IP67 T, -20°C do 70°C
A0  ATEX Il 1GD IP67 EEx ia IIA T4
i1 IECEx Strefa 1 Ex mb Il IP68 T5(T,, -20°C do 65°C) T6(T,_, -20°C do 50°C)

A1 ATEX 11 2GD EEx m I IP68 T5(T, . -20°C do 65°C) T6(T,, -20°C do 50°C)

i20 IECEx Strefa 20 DIP A20 TA85C IP68 T_ -20°C do 75°C

A20  ATEX Il 1D T85°CIP67 T, -20°C do 75°C

A22  ATEX 113D T85°C IP67 T_ , -40°C do 70°C

GP CSAEquip Class 2; Poll. deg 2; T, , -20°C do 75°C (zwykte umiejsc.)

RN CSA Class I; Div 1/2; Group D; Zone 0; AEx / Ex ia llA; T4

KN CSA Class II; Div 1; Group F&G; Class Ill; T6 T85dla T, -20°C do 75°C
CSA Class Il; Div 1; Group E, F&G; Ex mb I, T5(T100) dla
T, -20°C do 65°C; T6(T85) dla T, -20°C do 50°C

aml| amb

Przytacze elektryczne

QN

C IP68 - uszczelniony kabel

Diugos¢ kabla

6 6m

15 15 m

30 30m

50 50m
Akcesoria montazowe
X brak

CS zawiesie kablowe
Opcje oprogramowania
X brak

30
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KOD URZADZENIA

Wersja integralna - przetwornik 3 i 3,5”

Model
AWI2 przetwornik akustyczny integralny, 2-przewodowy, bez przekaznikéw, Modbus
AWI234 przetwornik akustyczny integralny, 2, 3, 4-przewodowy, 2 przekazniki, Modbus
Obudowa
S Valox 357U
Zasilanie
B 12-30VDC
U' 12-30 VDC i 90-260 VAC
Czestotliwos¢ pracy
30 30 kHz, aplikacje do 15 m, 3” (wymagany stozek anteny')
20 20 kHz, aplikacje do 20 m, 3" (wymagany stozek anteny’)
15 15 kHz, aplikacje do 30 m, 3" (wymagany stozek anteny’)
10 10 kHz, aplikacje do 40 m, 3,5” (wymagany stozek anteny')
09 9 kHz, pozycjonowanie / aplikacje Slave do 180 m (wymagany stozek anteny')
05 5 kHz, aplikacje do 60 m, tylko 3,5” (wymagany stozek anteny’)
04 4 kHz, pozycjonowanie / aplikacje Slave do 180 m (wymagany stozek anteny')
Temperatura procesowa - materiat czota przetwornika
S poliolefiny (np. PP, PE) 80°C
T teflon 80°C
Y tytan 80°C
Obudowa przetwornika
4 polipropylen
Opcja wycofana
X opcja wycofana
Opcja wycofana
X opcja wycofana
Dodatkowe standardy komunikacji (GosHawk w standardzie)
S'  brak (5 przekaznikéw, Modbus)
X 4-20 mA analogowy
H®  4-20 mA analogowy + HART, 2-przewodowy
I 4-20 mA analogowy + HART, izolowany, 4-przewodowy
A Profibus PA
E Foundation Fieldbus
Zatwierdzenie
X nie wymagane
'Tylko model AWI234 i0® IECEXx Strefa 0 Exia llIAT4 IP67 T, -20°C do 70°C
2Tylko czestotliwosci 04, 05, 09 i 10 A0°>  ATEX 11 1GD IP67 EEx ia IIAT4
3Tylko czestotliwosci 10, 15, 20 i 30 i20°  IECEXx Strefa 20 DIP A20 TA85C IP68 T -20°C do 75°C
“Tylko czestotliwosé 15 A20° ATEX 111D T85°C IP67 T,  -20°C do 75°C
5Tylko AWI2. Komunikacja tylko W, X i H A22  ATEX 113D T85°CIP67 T -40°C do 70°C

6Zobacz tabele Kombinacje - Przetwornik /

Stozek / Kotnierz oche oprogramowania

X brak

AWI234 S U 10 S 4 X X X X X
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KOD URZADZENIA

Wersja integralna - przetwornik 2”

Model
AWI2 przetwornik akustyczny integralny, 2-przewodowy, bez przekaznikéw, 12-30 VDC tylko Modbus
AWI234 przetwornik akustyczny integralny, 2, 3, 4-przewodowy, 2 przekazniki, Modbus
Obudowa
S Valox 357U
Zasilanie
B 12-30 vDC

U' 12-30 VDC i 90-260 VAC
Czestotliwos¢ pracy

50 50 kHz, aplikacje do 5 m (wymagany stozek anteny®)

40 40 kHz, aplikacje do 7 m (wymagany stozek anteny?®)

30 30 kHz, aplikacje do 11 m (wymagany stozek anteny?®)
Temperatura procesowa - materiat czota przetwornika

T Tefzel 80°C

Obudowa przetwornika

Rozmiar gwintu

Dodatkowe standardy komunikacji (GosHawk w standardzie)

brak (5 przekaznikéw, Modbus)

4-20 mA analogowy

4-20 mA analogowy + HART, 2-przewodowy

4-20 mA analogowy + HART, izolowany, 4-przewodowy
Profibus PA

6 Tefzel
Standard gwintu
TB G (BSP)
TN NPT

20 2cale
S1
X
H2
|1
A
E

'Tylko model AWI234

2Tylko model AWI2

3Tylko AWI2. Komunikacja tylko W, X i H
6Zobacz tabele Kombinacje - Przetwornik /
Stozek / Kotnierz

AWI234 S U 40 T 6 TB 20 X
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Foundation Fieldbus

Zatwierdzenie

X nie wymagane

i0® IECEx Strefa 0 Ex ia IIAT4 IP67 T, -20°C do 70°C

A0? ATEX 11 1GD IP67 EEx ia IIA T4

i203 IECEXx Strefa 20 DIP A20 TA85C IP68 T, , -20°C do 75°C
A20® ATEX 111D T85°C IP67 T, -20°C do 75°C

A22  ATEX Il 3D T85°C IP67 T, , -40°C do 70°C
Opcje oprogramowania

X brak



KOD URZADZENIA

Przytacze kotnierzowe Stozek anteny
F Kotnierz C Stozek anteny
Standard wymiarowy Typ stozka'
A ANSI? 02N stozek C04 do przetwornikéw 2" NPT
D DN? 02B stozek C04 do przetwornikéw G2
J o JIS? 04 stozek 4” do przetwornikéw 20 kHz
Rozmiary kolnierzy i 3" do przetwornikow 30 kHz
2N odpowiedni do przetwornikéw gwintowych 2” NPT 08-15  stozek 8" do przetwornikow 15 kHz
2B odpowiedni do przetwornikéw gwintowych G2 08-10  stozek 8" do przetwornikéw 10 kHz
3 3” izolowany akustycznie 10-15  stozek 10” do przetwornikow 15 kHz
4 4” izolowany akustycznie 10-10  stozek 10” do przetwornikéw 10 kHz
6 6” izolowany akustycznie 10-05 stozek 10" do przetwornikow 5 kHz
8 8” izolowany akustycznie Materiat
10 10" izolowany akustycznie 4 polipropylen
Pozycja montazowa kotnierza’ 2 Wiokno weglowe
A montaz ze stozkiem anteny (standard) (zawiera kotnierz ANSI (47, 8” lub 107)
C katowy 7D widkno weglowe
Materiat (zawiera kotnierz DN (4", 8” lub 10”)
) widkno weglowe
4 polipropylen 7J

(zawiera kotnierz JIS (47, 8” lub 10”)
8 poliuretan

F A 4 A-4 R

Dodatkowe opcje1 Dodatkowe opcje1

FA8A-4C4 8” ANSI, polipropylen C04-4-ZOD90 C04-4 dostosowany do kré¢ca 90
FA10A-4-C4 10” ANSI, polipropylen C03-4-Z Stozek i potgczenie dostosowane do
FA6D50-4 6” ANSI, polipropylen krééca @72 dla 20 kHz i 30 kHz (T4)

FA8D50-4 6” ANSI, polipropylen
FA10D50-4 6” ANSI, polipropylen

1Zobacz tabele Kombinacje - Przetwornik / Stozek / Kotnierz
2Zobacz tabele Standardy wymiarowe kotnierzy z kompletng specyfikacjg
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KOMBINACJE - PRZETWORNIK / STOZEK / KOLNIERZ

Kazda linia reprezentuje kombinacje dopasowania. Wymiar kotnierza A, D lub J zastepuje pozycje podkreslenia (_)

Przetwornik Stozek Kotnierz Kotnierz Kotnierz Kotnierz
opcja #1 opcja #2 opcja #3 opcja #4
50 /40 kHz Cc02 F_3A F_4A
30 kHz (T6) Cc02 F_3A F_4A
30 kHz (T4)
Co4 F_3A F_4A F_6A F_8A-4-C4
Montaz za pomocg gwintu na
F_4A FABA
pokrywie (TB30) -
20 kHz
Co4 F_3A F_4A F_6A F_8A-4-C4
Montaz za pomoca gwintu na
F4_A F_6A
pokrywie (TB30) - -
15 kHz Cc08 F8 A F_10A F_6D50-4
C10 F8_A F_10A F_6D50-4
Montaz za pomoca gwintu na
F4_A F_6A
pokrywie (TB30) - -
. cos F8 A F 10A F_6D50-4
9/10 kHz
C10 F8_A F_10A F_6D50-4
Montaz za pomoca gwintu na
F_6D50-4 F_8D50-4 F_10D50-4
pokrywie (TB50) - - -
. cos F8_A F_10A F_6D50-4
4 /5kHz
C10 F8_A F_10A F_6D50-4
Montaz za pomoca gwintu na
F_6D50-4 F_8D50-4 F_10D50-4
pokrywie (TB50) - - -

AKCESORIA

Modem HAWKLink

Model HAWKLink ztagcze PC USB do GosHawklI
) HAWKLink-USB
HLR Zdalny system HAWKLink
. . Daszek przeciwstoneczny ze stali nierdzewnej
Zasilanie SUNHOOD
B 12-30 VDC
u 12-30 VDC i 90-260 VAC Puszka *aczeniowa do ap|lkaCJI z dwoma

przetwornikami (pomiar réznicowy lub

Rodzaj sieci usredniony)

G3 3G GSM AWRT-JB-01
Karta SIM AWRT-JB-06 (zawiera 6 m kabla)
S3  karta australijska wazna 3 miesigce Dodatkowy kabel (Belden 3084A)
sS12 Ir%aiggiggystralijska wazna 12 CA-TXCC-R-C15 15 m
CA-TXCC-R-C30 30m
X nie potrzebna CA-TXCC-R-C50 50 m
CA-TXCC-R-C100 100 m
HLR u G3 S3
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Czestotliwosci pracy

e 4 kHz,
*  5kHz,
*  9kHz,
+ 10 kHz,
+  15kHz,
* 20 kHz,
+ 30 kHz,
* 40 kHz,
+ 50kHz.

Napiecie zasilania

+ 12-30VDC
*  90-265 VAC 50/60 Hz
+ 36-60 VDC

Pobér energii
+ < 10VA@ 240 VAC

. <3W@24VDC
. <B6W@48VDC

Analogowy sygnat wyjsciowy

4-20 mA (750 Q @ 24 VDC zewnetrznie, 250 Q wewnetrznie)

Protokoly komunikacyjne

«  GosHawk,
+ HART,
*  Modbus,

*  Modbus przez TCP/IP,
*  Profibus DP,
*  Profibus PA,
* DeviceNet,
» Foundation Fieldbus.
Tryb Multidrop pozwala na zaadresowanie 1-250 urzgdzen

przy 4 zytowym podtgczeniu.

Wyjscia binarne

Wersje integralne (2), wersje oddalone (5).
+  typ,C" (SPDT), 0,5 A @ 240 VAC, nieindukcyjne
* niezalezna nastawa histerezy dla kazdego styku

» test zdalny trybu bezpiecznego dla jednego styku

Martwa Strefa

Zobacz dziat Martwa Strefa na str. 16

Sultan-IM-01-PL (1.15)

Maksymalne zakresy

5 m 50 kHz dla cieczy,
* 7 m40 kHz dla cieczy,

* 10 m 30 kHz dla cieczy, 5 m dla materiatow sypkich,

20 m 20 kHz dla cieczy/szlamu, 10 m dla materiatow

sypkich,

30 m 15 kHz dla cieczy/szlamu, 20 m dla materiatow

sypkich,

60 m 10 kHz dla cieczy/szlamu, 40 m dla materiatow

sypkich,
* 60 m 5 kHz dla cieczy/szlamu/materiatéw sypkich,
* 180 m 4/9 kHz dla aplikacji pozycjonowania o
rozszerzonym zasiegu

Rozdzielczos$¢

« 1 mm 50, 40, 30, 20, 15, 10, 5 kHz
e 4mm09,4kHz

Dokladnos¢é

e +0,25% zakresu

Temperatura robocza

* modele integralne -40 to 80°C
* oddalona elektronika -40 do 80°C
e przetwornik -40 do 80°C

Oddalenie przetwornika od elektroniki

* do 1000 m dla zalecanego kabla

Okablowanie

* 4 zytlowa ekranowana skretka dla urzgdzen

* powierzchnia przekroju zyly zalezna od dtugosci
kabla

+ BELDEN 3084A, DEKORON lub odpowiednik
* maks. BELDEN 3084A = 500 m
« maks. DEKORON IED183AA002 = 350 m

Cisnienie robocze

¢« +0,5bar
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Kat wigzki

e 7,5° bez stozka 50 kHz/40 kHz/30 kHz
e 4° ze stozkiem 50 kHz/40 kHz

*  6° ze stozkiem 30 kHz/20 kHz/15 kHz/10 kHz/5 kHz

¢ 10° ze stozkiem 9 kHz/4 kHz

Wyswietlacz

* LCD, 2 wiersze po 12 znakéw

Pamiegé

* nie ulotna (nie wymaga podtrzymania baterig)

*  przechowywanie danych > 10 lat

Stopien ochrony obudowy

* modele integralne IP67
* oddalona elektronika IP65 (NEMA 4X)
*  przetwornik IP68

Wejscia kablowe

* modele integralne: 3x dtawik M16

* modele oddalone: otwory do wybicia 3x20 mm,
1x16mm

Montaz

»  przytacze kotnierzowe DIN, ANS lub JIS
e $rednica: 4” (100 mm) do 10” (250 mm)
« gwint G2/2" NPT

Waga - obudowa oddalona

* obudowa elektroniki z 6 m kablem 1 kg
+ obudowa elektroniki z 15 m kablem 3 kg
« obudowa elektroniki z 30 m kablem 6 kg

+ obudowa elektroniki z 50 m kablem 10 kg

Waga - przetwornik

Wersja integralna lub przetwornik z kotnierzem i stozkiem

anteny.
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«  4/5kHz 13 kg
«  9/10kHz 10 kg

« 15kHz 8 kg

. 20/30 kHz (3") 3 kg

. 30/40/50 kHz (2°) 1 kg

Zatwierdzenia i certyfikaty

Skontaktuj sie z producentem techsupport@hawk.com.au lub
dystrybutorem.

IECEx Zone 0 Ex ia IIAT4 IP67 Tamb -20°C do
70°C

ATEX Grp Il Cat 1 GD IP67 EEx ia IIA T4

IECEx Zone 1 Ex mb Il IP68 T5(Tamb -20°C do
65°C) T6(Tamb -20°C do 50°C)

ATEX Grp Il Cat 2 GD EEx m Il IP68 T5(Tamb -20°C
do 65°C) T6(Tamb -20°C do 50°C)

IECEx Zone 20 DIP A20 TA85C IP68 Tamb -20°C
do 75°C

ATEX Grp Il Cat 1 D T85°C IP67 Tamb -20°C do
75°C

ATEX Grp Il Cat 3 GD T85°C IP67 Tamb -40°C do
70°C

CSA Equip Class 2; Pollution deg 2; Tamb -20°C do
75°C (Ordinary Locations)

CSA Class I; Div 1/2; Group D; Zone 0; AEX/Ex ia
IIA; T4

CSA Class IlI; Div 2; Group F&G; Class lll; T6 T85
dla Tamb -20°C do 75°C

CSA Class Il; Div 1; Group E, F&G; Ex mb 1I;
T5(T100) dla Tamb -20°C do 65°C; T6(T85) dla
Tamb -20°C do 50°C



Wersje zintegrowane

WYMIARY

Wersje z oddalong obudowa elektroniki

Standard

160mm (6.3")

3xM16
Conduit
entries C

_—

/

See
Flange

Table
B

— A—

Wszystkie stozki anteny muszg
by¢ wpuszczone na co najmniej 50

Model kompaktowy Standard Model kompaktowy
G2/2" NPT G2/2" NPT
110mm (4.3") _

. 1" BSPINPT f =
Nipple e
€
S
o
— [¢9)
H o
o
£
8 D
(sp]
EC
&3
e
See
Flange
Table
B

Wymiary stozka anteny / przetwornika

mm pqnizej konca przytacza w gtab ngghfj?gii\lygéé Przytacze (mAm) (mBm)
zbiornika.
5 kHz 10" 236 455 840 750
10" 236 455 540 450
10 kHZ
8" 195 280 540 450
10" 236 455 440 350
15 kHz
8" 195 280 440 350
20 /30 kHz 4" 98,5 280 390 300
30/40/50 kHz 4" 98,5 280 390 260
49
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WYMIARY

Przytgcza kotnierzowe

Wymiary przytacza kotnierzowego ANSI / DIN / JIS

= F G
Rozmiar  Standard / klasa podzialowa rozm.zewn. rozm.wewn.
(mm? (mmej (mm?
FA4 ANSI cl. 150 190,5 229 100 19 8
FD4 DN100
4" PN10/16 180 220 100 18 8
FJ4 JIS B2220-
1984 10 kg 175 210 100 19 8
FAB6 ANSI cl. 150 241.,5 279 160 22
FLANGE TYPE: 6" FD DN150 PN10 240 285 160 23
s Frange FJ6 JIS B2220
J = JIS Flange -
D = DIN Flange 1984 10 kg 240 280 160 23 8
FA8 ANSI cl. 150 298,5 343 200 22
g FD8 DN200 PN10 295 340 200 22
FJ8 JIS B2220-
1984 10 kg 290 330 200 19 12
FA10 ANSI cl. 150 362 406 250 25 12
10" FD10 DNOO PN10 350 395 250 23 12
FJ10 JIS B2220-
1984 10 kg 355 400 250 25 12
Oddalona elektronika
111.5 mm (4.4") _
78 mm (3.1") I g
192.5 mm (7.6") 14 mm (0.6") E E 192.5 mm (7.67)
174 mm (6.9") El ﬁl 147 mm (5.8")
M = R
g q Jgls Tl 2. =
\E/ R é F &l gg E i r%
| 2| Ela| 2
. E s 33.0 | 29.0 | 29.0| 33.0
| 182.5 mm (7.2") 50 mm @) 147 mm (5.8")
158 mm (6.2")
74mm (2.9) || 4mm (02') 182.5 mm (7.2°)
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